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Diese Betriebsanleitung beschreibt die Leistungsteile der KEB COMBIVERT F5 - Serie. Sie ist nur
glltig in Verbindung mit der Betriebsanleitung Teil 1 und Teil 3. Alle Anleitungen mussen jedem
Anwender zuganglich gemacht werden. Vor jeglichen Arbeiten mul} sich der Anwender mitdem Gerat
vertraut machen. Darunter fallt insbesondere die Kenntnis und Beachtung der Sicherheits- und
Warnhinweise aus Teil1. Die in dieser Betriebsanleitung verwendeten Piktogramme entsprechen

folgender Bedeugng: Gefahr Achtung, Information
Warnung unbedingt Hilfe
Vorsicht - beachten Tip

This Instruction Manual describes the power circuit of the KEB COMBIVERT F5 series. It is only
valid together with the Instruction Manuals Part 1 and Part 3. Both Instruction Manuals must be
made available to the user. Prior to performing any work on the unitthe user must familiarize himself
with the unit. This includes especially the knowledge and observance of the safety and warning
directions of Part 1. The pictographs used in this Instruction Manual have following meaning:

Danger Attention, Information
Warning ﬂ observe at Help
Caution - all costs Tip

Ce manuel d'instruction décrit le circuit de puissance des KEB COMBIVERT de la serie F5. Il est
a utiliser avec les manuels d'instruction Partie 1 et Partie 3. L'ensemble des manuels d'instruction
doit étre fournit a I'utilisateur. Avant d'intervenir sur I'appareil, I'utilisateur doit se familiarisé lui-
méme avec l'appareil. Ceci inclu de respecter les remarques de sécurité et de mise en garde de
la partie 1. Les pictogrammes utilisés dans ce manuel ont la signification suivante:

Danger Attention, Information
Avertissement a respecter Aide
Précaution = obligatoirement Astuces

Questo manuale d'istruzione descrive il circuito di potenza delle serie KEB COMBIVERT F5. E* valido
solo unitamente ai manuali parte 1 e parte 3. Entrambi i manuali d‘istruzione devono essere resi
disponibili all‘utente. Prima di procedere a qualsiasi lavoro sull‘apparecchiatura l'utente deve
familiarizzare con la stessa. Questo include in special modo la conoscenza e l‘'osservanza delle
direttive di sicurezza e delle avvertenze della parte 1. | simboli utilizzati in questo manuale hanno il
seguente significato:

Avvertimento Attenzione, Informzione
Pericolo osservare Aiuto
Cautela - assolutamente Suggerimento

OTa MHCTPYKUMA ONMCbIBaeT CUMOBYIO YacTb NpeobpasoBatena Yactotel KEB COMBIVERT
F5. OHa pencreuTenbHa TOMbKO COBMECTHO C MHCTPYKUMAMM YacTb 1n 4acTb 3. Bce MHCTpyumm
[ONHbl 6bITb AOCTYMHbI ANA KaXKA0ro nonb3oBatena. MNpexae Yem npucTynuTb K paboTe,
Kaxk bl N0Nb30BaTeNb AOMKEH THATENbHO 03HAKOMUTBLCA C Npubopom. OcobeHo 3To KacaeTcaA
n3yyeHua n cobnogeHna TpebosaHmn K BesonacHocTu u MNMpeaynpeXxaeHMAM U3 Yactu 1.
Hu>xe npmBenéHHble NUKTOrpaMmMbl O3HAYaKT CrieayoLLee.

OnacTHoOCTb BHumaHue UHdopmauua
A I'Ipe.qynpexqqeuu obasaTtenbHO ﬂ YKasaHue
OCTOpPOXXHO = cobnoaaTtb Coset
Este manual de instrucciones describe las series estandar del KEB COMBIVERT F5. Este
manual de instrucciones debe estar a disposicion de cualquier usuario. Antes de manipular el
convertidor el usuario debe familiarizarse con él. Esto debe aplicarse especialmente al conocimiento

de las indicaciones de advertencia y seguridad. El significado de los pictogramas usados en este
manual son:

Peligro Atencion, Consejo
Advertencia A Cuidado Comentario
Precaucion Informacion

>
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Allgemeines E

1. Allgemeines Mit dem KEB COMBIVERT haben Sie einen Frequenzumrichter fur
hdchste Anspriche an Qualitat und Dynamik erworben.
11 Produkt-
beschreibung Er dient ausschlie3lich zur stufenlosen Drehzahlregelung

von Drehstrommotoren.

ﬁ Der Betrieb anderer elektrischer Verbraucher ist untersagt

und kann zur Zerstérung der Gerate fuhren. u

Diese Betriebsanleitung beschreibt die Leistungsteile der Frequenzum-
richter KEB COMBIVERT F5-B, F5-G, F5-M und F5-S im Bereich von

0,37 kW...7,5 kW / 230V-Klasse
* 0,37 kW...160 kW / 400V-Klasse

Die Leistungsteile der Frequenzumrichter im W-Gehause
(200 kW...315 kW) werden in der Zusatzanleitung (Art. Nr.
00.F5.01Z-KWxx) beschrieben.

Merkmale der Leistungsteile :

» geringe Schaltverluste durch IGBT-Leistungsteil

» geringe Gerauschentwicklung durch hohe Schaltfrequenzen

» umfassender Hardwareschutz fur Strom, Spannung und Temperatur

* Spannungs- und Stromuberwachung im statischen und dynamischen
Betrieb

* bedingt kurz- und erdschlussfest

+ storfest nach IEC1000

* Hardwarestromregelung

* integrierte LUfter

 einheitliches Befestigungsraster

» anreihbar durch Rackausflihrung
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1.2 Gerateidentifikation

10.F5.G1B-3200

1) GTR 7: Bremstransistor

bei FU: Kiihlung bei Servos: Motorkiihlung
0: Standard 0: Selbstkihlung
1: Flat rear 1: Fremdkihlung

2: Wasserkiihlung
3: Konvektion

Geberinterfacetyp siehe Steuerteil

0: kein Geberinterface 5: Resolver u. SSI A: IG-Eing. u. Initiator ~ F: Hiperface u. IG-Ausg.
1: 1G-Eing. u. IG-1/O 6: Hiperface u. SSI B: Resolver u. Initiator  G: 1G-Eing. u. IG-Eing.
2: Resolver u. IG-I/O  7: IG-Eing. u. Tacho  C: Hiperface u. Initiator H: Resolver u. IG-Eing.
3: Hiperface u. IG-I/O 8: Resolver u. Tacho D: IG-Eing. u. IG-Ausg. |: Hiperface u. IG-Eing.
4: IG-Eing. u. SSI 9: Hiperface u. Tacho E: Resolver u. IG-Ausg.

bei FU: Taktfrequenz / Kurzzeitgrenzstrom / Uberstromgrenze

0: 2kHz/125%/150% 5: 4 kHz/150%/180% A: 8 kHz/180%/216% F: 16 kHz/200%/240%
1: 4 kHz/125%/150% 6: 8 kHz/150%/180% B: 16 kHz/180%/216% G: 2 kHz/400%/480%
2: 8kHz/125%/150% 7: 16 kHz/150%/180% C: 2 kHz/200%/240% H: 4 kHz/400%/480%
3: 16 kHz/125%/150% 8: 2 kHz/180%/216% D: 4 kHz/200%/240% 1. 8 kHz/400%/480%
4: 2kHz/150%/180% 9: 4 kHz/180%/216% E: 8 kHz/200%/240% K: 16 kHz/400%/480%
bei Servos: Motordrehzahl

1: 1500 1/min 2: 2000 1/min 3: 3000 1/min 4: 4000 1/min 6: 6000 1/min

Eingangskennung

0: 1ph 230V AC/DC 5 400V-Klasse DC  A: 6ph 400V AC

1: 3ph 230V AC/DC  6: 1ph 230V AC  Z: 230V AC oder AC/DC

2: 1/3ph 230V AC/DC  T7: 3ph 230V AC  Y: 400V AC oder AC/DC

3: 3ph 400V AC/DC 8 1/3ph 230V AC  W: 230V DC

4: 230V-Klasse DC 9 3ph 400V AC V: 400V DC
Gehauseausfiihrung A, B, D E G H R UW

Zubehor

0: ohne 4: PFC 2 integriert

1: GTR77"Y 5: GTR 7", PFC 2 integriert

2: integrierte Funkentstérung 6: integrierte Funkentstérung, PFC 2 integriert

3: GTR 7", integrierte Funkentstérung  7: GTR 7 ", integrierte Funkentstérung, PFC 2 integriert
Steuerung

B: BASIC

G: GENERAL (gesteuerte Frequenzumrichter)

M: MULTI (geregelte, feldorientierte Frequenzumrichter fur Drehstromasynchronmotoren)
S: SERVO (geregelte Frequenzumrichter fir Synchronmotoren)

Baureihe F5

bei FU: GerdtegroRe

bei Servos: Motorkennung / Motorbauléange

2) PFC: Power Factor Control

D-6
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1.3 Einbauhinweise

1.3.1 Kihlsysteme Der KEB COMBIVERT F5 ist fur verschiedene Kihlsysteme lieferbar:

Standardausfuhrung < Standard
Standardausflihrung mit Ktuhlkérper und Lifter (im folgenden beschrie-
ben).

Sonderausfliihrungen  Bei den Sonderausfiihrungen muss die Abfiihrung der Verlustleistung

vom Maschinenbauer sichergestellt werden.

* Flat rear
Bei dieser Ausfuhrung entfallt der Kuhlkorper. Das Gerat muss zur
Warmeableitung auf einen entsprechenden Untergrund montiert wer-
den.

* Wasserkiihlung
Diese Ausfuhrung ist fur den Anschluss an ein vorhandenes Kuhlsy-
stem ausgelegt. Die Abfuhrung der Verlustleistung muss vom Maschi-
nenbauer sichergestellt werden. Um eine Betauung zu vermeiden, darf
die minimale Zulauftemperatur die Raumtemperatur nicht unterschrei-
ten. Die max. Zulauftemperatur darf 40°C nicht Gberschreiten. Es dir-
fen keine aggressiven Kuhlmittel verwendet werden. Fur Mal3inahmen
gegen Verschmutzung und Verkalkung ist extern zu sorgen. Der max.
Druck auf dem Kihlsystem darf 4 bar nicht Uberschreiten (Sonder-
versionen mit hdheren Dricken auf Anfrage madglich).

+ Konvektion (Durchsteckversion)
Bei dieser Ausfuhrung wird der Kihlkérper durch einen Ausschnitt im
Schaltschrank nach aul3en verlegt.
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1.3.2 Schaltschrankeinbau ﬁ
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1.4 DC-Versorgung Der DC-Eingangsstrom des Umrichters wird im Wesentlichen vom ver-

wendeten Motor bestimmt. Die Daten konnen vom Motortypenschild ent-
nommen werden.

230V-Klasse:

| = 3 x Motornennspannung x Motornennstrom x Motor cos ¢
pe DC-Spannung (310V)

400V-Klasse:

| = V3 x Motornennspannung x Motornennstrom x Motor cos o
pe DC-Spannung (540V)

Der DC-Eingangsspitzenstrom wird durch den Arbeitsbereich bestimmt.

» wird an der Hardwarestromgrenze beschleunigt, muf} in 0. a. Formel
statt des Motornennstromes der Kurzzeitgrenzstrom des Umrichters
eingesetzt werden

» wird der Motor im Normalbetrieb nie mit Nennmoment beansprucht,
kann mit dem realen Motorstrom gerechnet werden.

* ein guter Praxiswert entspricht etwa dem 1,5-fachen Motornenn-
strom (ab 90kW 1,25-fach)
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2. Technische Daten
2.1 Technische Daten der 230V - Klasse

Gerategrofle 05 07 09 10 12| 13
GehadusegroRe A B A B B D B D D E
Netzphasen 113113 1[3]1]3]1[3]1][3] 3] 3
Ausgangsbemessungsleistung [kVA] 0,9 1,6 2,8 4,0 6,6] 9,5
Max. Motorbemessungsleistung [kW] 0,37 0,75 1,5 2,2 4,01 5,5
Ausgangsbemessungsstrom [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Max. Kurzzeitgrenzstrom ") [A] 4,1 7,2 12,6 18 29,7] 36
OC-Auslésestrom [A] 5,0 8,6 15,1 21,6 35,6] 43
Eingangsbemessungsstrom [All 4,6] 4,6 [3,2] 8,0{8,0({5,6[ 14]9,8] 14 [9,8]20] 14]20[ 14| 23 | 31
Eingangsbemessungsstrom 2) All - |37-]-164] - - _ N
Eingangsbemessungswirkleistung ? kwi| - (0,85 — | - |1,5] — - - -1 -
Max. zulassige Netzsicherung (trége) [A]] 10 16 10 | 20 [16]20[16[20] 16]25][ 20]25] 20] 25| 35
Bemessungsschaltfrequenz [kHz]| 4 16 8 16 16 8 16 8 8
Max. Schaltfrequenz [kHz]| 4 16 8 16 16 16 16| 16
Verlustleistung bei Bemessungsbetrieb wif 30] 50 |55] 65 90 | 130 | 105 | 170 |210] 290
Verlustleistung bei Bemessungsbetrieb ?) W]] - | 85 | -1 - 130| - - - - | -
Stillstandsdauerstrom bei 4 kHz ¥ [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Stillstandsdauerstrom bei 8 kHz ¥ [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Stillstandsdauerstrom bei 16 kHz * Al -] 23 [-] 4 7 85 | 10 | 10]1638
Max. Kiihlkdrpertemperatur [°C] 90

Motorleitungsquerschnitt * [mm?] 1,5 1,5]2,5{1,5]2,5[1,5]2,5[1,5] 4]2,5] 4 [25] 4 | 6
Min. Bremswiderstand ® [Ohm] 100| 56 100 56 47 33 27 | 16
Typ. Bremswiderstand 5 [Ohm] 180 180 100 68 33| 27
Max. Bremsstrom [Alf45] 75 [45] 75 9,5 12 15| 25
Uberlastkennlinie 1

Anzugsmoment Klemmleiste [Nm] 0,5 | 1,2
Netzspannung [V] 180...260 +0 (230 V Bemessungsspannung)
Netzfrequenz [Hz] 50/60 +/-2

Ausgangsspannung V] 3 x0...U Netz (3 x 0...255V 2))

Ausgangsfrequenz [Hz] siehe Steuerkarte

Max. Motorleitungslange geschirmt bei 4 kHz® [m]| 10| 30 10| 100 100

Max. Motorleitungslange geschirmt bei 8 kHz® [m]| 10| 20 10| 50 100

Max. Motorleitungslange geschirmt bei 16kHz®  [m]| - 10 - 20 40 100
Lagerungstemperatur [°C] -25...70 °C

Betriebstemperatur [°C] -10...45°C

Bau- / Schutzart IP20

Relative Luftfeuchtigkeit max. 95% ohne Betauung

EMV gepriift nach Produktnorm EN 61800-3

Vibration/Schock geman Germanischer Lloyd; EN 50155

Klimakategorie 3K3 gemal EN 50178

1) Bei den geregelten Systemen F5-M sowie F5-S sind 5% als Regelreserve abzuziehen
2) Die Angabe gilt nur fiir Gerate mit integriertem PFC (siehe "Gerateidentifikation")
3) Max. Strom vor Ansprechen der OL-Funktion (F5-M, F5-S, F5-A)
4) Empfohlener Mindestquerschnitt der Motorleitung bei Nennleistung und Leitungslange bis 100 m (Kupfer)
5) Die Angabe gilt nur fir Gerate mit internem Bremstransistor GTR 7 (siehe "Gerateidentifikation")
6) Bei Geraten mit integrierter Funkentstdrung (siehe "Gerateidentifikation"):
bis max. 5m Leitungsléange und 4kHz Schaltfrequenz = Grenzwert B (EN 55011)
bis max. 10m Leitungslange und 16kHz Schaltfrequenz = Grenzwert A (EN 55022)

Die technischen Angaben sind flir 2/4-polige Normmotoren ausgelegt. Bei anderer Polzahl muss der Frequenzumrichter
auf den Motornennstrom dimensioniert werden. Bei Spezial- oder Mittelfrequenzmotoren setzen Sie sich bitte mit KEB in
Verbindung.
Aufstellnéhe max. 2000 m. Bei Aufstellhdhen tUber 1000 m ist eine Leistungsreduzierung von 1% pro 100m zu
bericksichtigen.

D-9
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Gerategrofe 14 15 16 17 18 19 20 21
Gehiusegrofe E|] G| G| H H R R R R R
Netzphasen 3 3 3 3 3 3 3 3
Ausgangsbemessungsleistung [kVA] 13 19 26 33 40 46 59 7
Max. Motorbemessungsleistung (kW] 7,5 11 15 |1 18,5] 22 30 37 45
Ausgangsbemessungsstrom [A] 33 48 66 84 | 100 | 115 | 145 | 180
Max. Kurzzeitgrenzstrom " [A] 49,5 72 99 | 126 | 150 | 172 | 217 | 270
OC-Auslosestrom [A] 59 86 119 | 151 | 180 | 206 | 261 | 324
Eingangsbemessungsstrom [A] 43 63 86 92 116 | 126 | 165 | 198
Max. zulassige Netzsicherung (trage) [A] 50 80 80 | 100 | 160 | 160 | 200 | 315
Bemessungsschaltfrequenz [kHz]| 4 | 16 8 16 16 8 8 8 8 8
Max. Schaltfrequenz [kHZz] 16 16 16 16 16 8 8 8 8
Verlustleistung bei Bemessungsbetrieb [W]] 350 | 410 | 460 | 430 | 550 | 850 | 1020 | 1200 | 1350 1620
Stillstandsdauerstrom bei 4 kHz 2 [A]] 33 36 36 53 | 72,51 92 | 110 | 126 | 159 | 198
Stillstandsdauerstrom bei 8 kHz 2 [A]l 24 | 33 - 53 [ 72,5] 84 | 100 | 115 | 145 | 180
Stillstandsdauerstrom bei 16 kHz ? [A]| 16,8 ] 26 - 53 | 66 | 50 - - - -
Max. Kihlkorpertemperatur [°C] 90

Motorleitungsquerschnitt 3) [mm?] 10 25 25 35 50 50 95 95
Min. Bremswiderstand * ol 6] 8 | 8 |56]56[47]47[30] 2] 2
Typ. Bremswiderstand # [Ohm] 20 13 10 7 56 | 47| 39 ] 30
Max. Bremsstrom [All 25 | 50 50 | 70 70 85 85 | 102 | 160 | 160
Uberlastkennlinie 1

Anzugsmoment Klemmleiste INm]| 1,2 ] 2,5 | 4 | 6
Netzspannung ¥ V] 180...260 0 (230 V Bemessungsspannung)
Netzfrequenz [Hz] 50/60 +/-2

Ausgangsspannung V] 3 x 0...U Netz

Ausgangsfrequenz [Hz] siehe Steuerkarte

Max. Motorleitungslange geschirmt [m] 100 | 50
Lagerungstemperatur [°C] -25...70 °C

Betriebstemperatur [°C] -10...45°C

Bau- / Schutzart IP20

Relative Luftfeuchtigkeit max. 95% ohne Betauung

EMV geprift nach Produktnorm EN 61800-3

Vibration/Schock gemaf

Germanischer Lloyd; EN 50155 | -

Klimakategorie

3K3 gemall EN 50178

1) Bei den geregelten Systemen F5-M sowie F5-S sind 5% als Regelreserve abzuziehen
2) Max. Strom vor Ansprechen der OL-Funktion (F5-M, F5-S, F5-A)
3) Empfohlener Mindestquerschnitt der Motorleitung bei Nennleistung und Leitungslange bis 100 m (Kupfer)
4) Die Angabe gilt nur fur Gerate mit internem Bremstransistor GTR 7 (siehe "Gerateidentifikation")

5) Bei Bemessungsspannungen > 460V den Bemessungsstrom mit Faktor 0,86 multiplizieren

Die technischen Angaben sind flr 2/4-polige Normmotoren ausgelegt. Bei anderer Polzahl muss der Frequenzumrichter
auf den Motornennstrom dimensioniert werden. Bei Spezial- oder Mittelfrequenzmotoren setzen Sie sich bitte mit KEB in

Verbindung.

Aufstellhéhe max. 2000 m. Bei Aufstellhnbhen tber 1000 m ist eine Leistungsreduzierung von 1% pro 100m zu

bericksichtigen.
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KEB

2.2 Technische Daten der 400V - Klasse

GeriategroBe 05| 07 09 10 12 13 14
GehiusegroRe B|B|B|[D|B|D|D|B|D|[E|D[E[G|D[E] G
Netzphasen 3 3 3 3 3 3 3
Ausgangsbemessungsleistung [kVA]} 0,9] 1,8] 2,8 4,0 6,6 8,3 11
Max. Motorbemessungsleistung [kW1]]0,37]10,75] 1,5 2,2 4,0 55 7,5
Ausgangsbemessungsstrom [A]} 1,3] 2,6] 4.1 5,8 9,5 12 16,5
Max. Kurzzeitgrenzstrom ") [All 2,3] 47| 7.4 10,4 17 21,6 | 18| 29,7 |24,8
OC-Auslésestrom [Al] 2,8] 56| 8,9 12,5 21 259 (21,6 356 |29,7
Eingangsbemessungsstrom [A]] 1,8] 3,6 6 8 13 17 23
Max. zulassige Netzsicherung (trage) [A]] 16 ] 16 16 16 20 25 25
Bemessungsschaltfrequenz [kHz]] 16 | 16| 8 8|l4]16] 4] 816] 4| 16 28] 16
Max. Schaltfrequenz [kHz]| 16 | 16 16 16 4 16 16 169 16
Verlustleistung bei Bemessungsbetrieb (wi| 60 ] 90 |80[105]120[140{170]150]185]300]185[250] 200 | 185]|320] 380
Stillstandsdauerstrom bei 4 kHz 2) [A]] 1.3] 2,6] 4.1 5,8 9,5 12 14,5 16,5
Stillstandsdauerstrom bei 8 kHz 2 [All 1,3]26] 41 |58(52]|58] - 95 |95 12 74| 16,5
Stillstandsdauerstrom bei 16 kHz 2) [All 1.3]26] 35 |49]35]|58] - [58]95]58] 12 [57]10] 12
Max. Kiihlkérpertemperatur TOH [°C] 90

Motorleitungsquerschnitt 3 [mm3| 1,5]1,5] 1,5 1,5 2,5 4 4

Min. Bremswiderstand * [Ohm]| 390] 120] 120 82 82 [39[56[39]50[56] 39
Typ. Bremswiderstand 4 [Ohm]| 620 620| 390 270 150 110 85
Max. Bremsstrom [Al] 22] 75| 7,5 10 10 [21]15[21]15]15] 21
Uberlastkennlinie (siehe Anhang) 1

Anzugsmoment Klemmleiste [Nm] 0,5 [12] 05 [1.2
Netzspannung V1 305...500 +0 (400 V Bemessungsspannung)

Netzfrequenz [Hz] 50/60 +/-2

Ausgangsspannung [V] 3x0...U Netz

Ausgangsfrequenz [Hz] siehe Steuerkarte

Max. Motorleitungslange geschirmtbei4 kHz  [m]| 10 | 10 100 100 50 100 100 100
Max. Motorleitungsldnge geschirmtbei 8 kHz  [m]| 8 8 30 50 100 - 100 100 - 100
Max. Motorleitungslange geschirmtbei 16 kHz [m]| 4 5 10 10 20 - 100 100 - 100
Lagerungstemperatur [°C] -25...70 °C

Betriebstemperatur [°C] -10...45°C

Bau- / Schutzart IP20

Relative Luftfeuchtigkeit max. 95% ohne Betauung

EMV geprift nach Produktnorm EN 61800-3

Vibration/Schock gemaf Germanischer Lloyd; EN 50155

Klimakategorie 3K3 gemalR EN 50178

1)
2)

CICRCRS

Mit Basic-Steuerkarte nur 2 kHz

Bei den geregelten Systemen F5-M sowie F5-S sind 5% als Regelreserve abzuziehen
Max. Strom vor Ansprechen der OL-Funktion (F5-M, F5-S, F5-A)
Empfohlener Mindestquerschnitt der Motorleitung bei Nennleistung und Leitungslange bis 100 m (Kupfer)
Die Angabe gilt nur fur Gerate mit internem Bremstransistor GTR 7 (siehe "Gerateidentifikation")
Bei Bemessungsspannungen =460V den Bemessungsstrom mit Faktor 0,86 multiplizieren

Die technischen Angaben sind fur 2/4-polige Normmotoren ausgelegt. Bei anderer Polzahl muss der
Frequenzumrichter auf den Motornennstrom dimensioniert werden. Bei Spezial- oder Mittelfrequenz-
motoren setzen Sie sich bitte mit KEB in Verbindung.

pro 100m zu berucksichtigen.

Aufstellhdhe max. 2000 m. Bei Aufstellhéhen Gber 1000 mist eine Leistungsreduzierung von 1%



Technische Daten

GerategroRe 15 16 17 18 19
GehiusegréRe E[G|H|E|[G|[H|]G|H|G]|H|R|HI|R
Netzphasen 3 3 3 3
Ausgangsbemessungsleistung [kVA] 17 23 29 35 42
Max. Motorbemessungsleistung [kW] 11 15 18,5 22 30
Ausgangsbemessungsstrom [A] 24 33 42 50 60
Max. Kurzzeitgrenzstrom Q) [A] 36 49,5 63 75 90
OC-Auslosestrom [A] 43 59 75 90 108
Eingangsbemessungsstrom [A] 31 43 55 65 66
Max. zulassige Netzsicherung (trage) [A] 35 50 63 80 80
Bemessungsschaltfrequenz kHz]] 4 | 8 [16] 2 | 8 [16] 4| 8| 2 | 8 [16] 4 | 8
Max. Schaltfrequenz [kHz] 16 16 9 16 16 16 16
Verlustleistung bei Bemessungsbetrieb  [W]| 350 [ 380 | 360 | 330 | 500 | 490 | 500 | 470 430 | 610 | 850 | 540 | 750
Stillstandsdauerstrom bei 4 kHz ? [A] 24 27 33 42 45 50 60
Stillstandsdauerstrom bei 8 kHz 2 [Al}l 16 | 19 | 24 | - (21,5 33 |21,4| 30| 30 | 45 | 50 | 39 | 60
Stillstandsdauerstrom bei 16 kHz 2 [A]] 10 | 84| 15| - [95| 20| - |13,5] 20 | 20 | 40 | 18 | 27
Max. Kiihlkérpertemperatur TOH [°C] 90

Motorleitungsquerschnitt ¥ [mm? 6 10 16 25 25
Min. Bremswiderstand *) ohm]] 39 |22 25 |22]|25] 22 13 [ 9f13]9
Typ. Bremswiderstand * [Ohm] 56 42 30 22 15
Max. Bremsstrom [A] 21 [ 37]32]30[37]30]37 63 |[88]63] 88
Uberlastkennlinie (siehe Anhang) 1

Anzugsmoment Klemmleiste [Nm] 12 | 4] 12 [ 412 4] 4] 4[6] 4] 6
Netzspannung ® [V] 305...500 0 (400 V Bemessungsspannung)
Netzfrequenz [Hz] 50/60 +/-2

Ausgangsspannung V] 3 x 0...U Netz

Ausgangsfrequenz [Hz] siehe Steuerkarte

Max. Motorleitungslange geschirmt [m] 100

Lagerungstemperatur [°C] -25...70 °C

Betriebstemperatur [°C] -10...45 °C

Bau- / Schutzart IP20

Relative Luftfeuchtigkeit max. 95% ohne Betauung

EMV geprift nach Produktnorm EN 61800-3

Vibration/Schock geman Germanischer Lloyd; EN 50155 [ - |sl] -
Klimakategorie 3K3 gemall EN 50178

Bei den geregelten Systemen F5-M sowie F5-S sind 5% als Regel
Max. Strom vor Ansprechen der OL-Funktion (F5-M, F5-S, F5-A)

Loser

Mit Basic-Steuerkarte nur 2 kHz

reserve abzuziehen

Empfohlener Mindestquerschnitt der Motorleitung bei Nennleistung und Leitungslange bis 100 m (Kupfer)
Die Angabe gilt nur fir Gerate mit internem Bremstransistor GTR 7 (siehe "Gerateidentifikation")
Bei Bemessungsspannungen >460V den Bemessungsstrom mit Faktor 0,86 multiplizieren




Technische Daten

GerategroBe 20 21 22 23 24
GehiusegréRe R R R R|U|R]|] U
Netzphasen 3 3 3 3 3
Ausgangsbemessungsleistung [kVA]| 52 62 80 104 125
Max. Motorbemessungsleistung [kW]| 37 45 55 75 90
Ausgangsbemessungsstrom [A]}] 75 90 115 150 180
Max. Kurzzeitgrenzstrom D [A]]l 112 135 172 225 270
OC-Auslosestrom [A]] 135 162 207 270 324
Eingangsbemessungsstrom [A]l 83 100 127 165 198
Max. zulassige Netzsicherung (trage) [A]] 100 160 160 200 315
Bemessungsschaltfrequenz kHz]] 8 ] 4] 8] 4] 8] 28] 2] 438
Max. Schaltfrequenz [kHz]| 16 16 16 12 8 8
Verlustleistung bei Bemessungsbetrieb  [W]| 900 | 1000] 1100] 1200 1500] 1300|1900} 1700{2000]|2400
Stillstandsdauerstrom bei 4 kHz 2 [All 75 90 115 115]127,5| 150 144 180
Stillstandsdauerstrom bei 8 kHz 2 [A]l 751 63 ] 90 | 80 | 115] 90 | 150] 108 180
Stillstandsdauerstrom bei 16 kHz 2 Al 34 | 45| 54 |46 |51 - | - | - -
Max. Kiihlkdrpertemperatur TOH [°C] 90
Motorleitungsquerschnitt ) [mm3f 35 | 50 50 95 95
Min. Bremswiderstand * [Ohm] 9 8 6| 5 4
Typ. Bremswiderstand ¥ [ohm)| 12| 10 8,6 6,7 5
Max. Bremsstrom [A] 88 100 133| 160 200
Uberlastkennlinie (siehe Anhang) 1

Anzugsmoment Klemmleiste [Nm] 6 | 15
Netzspannung ® [V] 305...500 0 (400 V Bemessungsspannung)
Netzfrequenz [Hz] 50/ 60 +/-2
Ausgangsspannung [V] 3 x 0...U Netz
Ausgangsfrequenz [Hz] siehe Steuerkarte

Max. Motorleitungslange geschirmt [m] 50

Lagerungstemperatur [°C] -25...70 °C
Betriebstemperatur [°C] -10...45°C | -10...40 °C
Bau- / Schutzart IP20

Relative Luftfeuchtigkeit max. 95% ohne Betauung

EMV geprift nach Produktnorm EN 61800-3

Vibration/Schock gemaf

Klimakategorie

3K3 gemald EN 50178

Die technischen Angaben sind fur 2/4-polige Normmotoren ausgelegt. Bei anderer Polzahl muss der
Frequenzumrichter auf den Motornennstrom dimensioniert werden. Bei Spezial- oder Mittelfrequenz-

motoren setzen Sie sich bitte mit KEB in Verbindung.

Aufstellhdhe max. 2000 m. Bei Aufstellhdhen Gber 1000 mist eine Leistungsreduzierung von 1%
pro 100m zu berucksichtigen.

Ab Grole 23 ist der Einsatz einer Netzdrossel unbedingt erforderlich.




Technische Daten

GerategroRe 25 26 27
Gehausegrofle U U U
Netzphasen 3 3 3
Ausgangsbemessungsleistung [kVA] 145 173 208
Max. Motorbemessungsleistung [kW] 110 132 160
Ausgangsbemessungsstrom [A] 210 250 300
Max. Kurzzeitgrenzstrom R [A] 263 313 375
OC-Auslosestrom [A] 315 375 450
Eingangsbemessungsstrom [A] 231 275 330
Max. zulassige Netzsicherung (trage) [A] 315 400 450
Bemessungsschaltfrequenz [kHz] 4 4 2
Max. Schaltfrequenz [kHz] 8 8 8
Verlustleistung bei Bemessungsbetrieb  [W] 2300 2800 3100
Stillstandsdauerstrom bei 4 kHz 2 [A] 210 250 240
Stillstandsdauerstrom bei 8 kHz 2 168 162,5 180
Stillstandsdauerstrom bei 16 kHz 2 -

Max. Kiihlkérpertemperatur TOH [°C] 90
Motorleitungsquerschnitt ¥ [mm?] 95 120 150
Min. Bremswiderstand 4 [Ohm] 4 4 4
Typ. Bremswiderstand * [Ohm] 4,3 4,3 4,3
Max. Bremsstrom [A] 200 200 200
Uberlastkennlinie (siehe Anhang) 2

Anzugsmoment Klemmleiste [Nm] 25

Netzspannung ® [V]| 305...500 +0 (400 V Bemessungsspannung)
Netzfrequenz [Hz] 50/ 60 +/- 2
Ausgangsspannung V] 3x 0...U Netz
Ausgangsfrequenz [Hz] siehe Steuerkarte

Max. Motorleitungslange geschirmt [m] 50
Lagerungstemperatur [°C] -25...70 °C
Betriebstemperatur [°C] -10...40 °C

Bau- / Schutzart IP20

Relative Luftfeuchtigkeit max. 95% ohne Betauung
EMV geprift nach Produktnorm EN 61800-3
Vibration/Schock gemaf -

Klimakategorie 3K3 gemafl EN 50178

Bei den geregelten Systemen F5-M sowie F5-S sind 5% als Regelreserve abzuziehen

Max. Strom vor Ansprechen der OL-Funktion (F5-M, F5-S, F5-A)

Empfohlener Mindestquerschnitt der Motorleitung bei Nennleistung und Leitungslange bis 100 m (Kupfer)
Die Angabe gilt nur fur Gerate mit internem Bremstransistor GTR 7 (siehe "Gerateidentifikation")

Bei Bemessungsspannungen >460V den Bemessungsstrom mit Faktor 0,86 multiplizieren

gL



Abmessungen und Gewichte E

2.3 Abmessungen und Gewichte

A A C C1
‘ G ‘
T = {B
H H B
=N
Fayl 'l =
UL Il‘u_, I‘ll
OF OF
Gehause A A* B B* C c F G G* H H* | Gewicht [kg] mit Filter
A 76 - 191 - 144 - 14 5 - - 175 - 0,9 1
B 90 90 220 249 160 200 14 5 - - 210 240 2 3,3
D 90 90 250 285 181 221 14 5 - - 240 275 3 4,3
E 130 132 290 352 208 258 14 7 - 100 275 335 5 55
G 170 181 340 415 255 311 - 7 150 150 330 400 10 13,2
H 207 300 340 445 255 321 - 7 250 250 330 420 14 19,1
R 340 - 520 - 35 - - 10 300 - 495 - 25 32
U 340 - 800 - 355 - - 11 300 - 775 - 75 -

* mit Unterbaufilter; C1 Operator



Leistungsteilklemmen

2.4 Ubersicht der Leistungsteilanschliisse

& Eingangsspannung beachten, da 230V und 400V-Klasse (3-phasig) moglich

GehausegrofRe A uv,w Motoranschluss
PA, PB Anschluss flr Bremswiderstand
Motorseite Netzseite T1, T2 Anschluss fur Temperatursensor

++, - Anschluss flr Bremsmodul,
Rickspeise- und Versorgungseinheit
oder als Gleichspannungseingang
250...370 VDC (230V-Klasse)

L1, N 1-phasiger Netzanschluss
PE Anschluss fur Abschirmung / Erdung
Geh&usegréBe B, D und E GehadusegroBe 18.G 400V ,__
(=Y — T — i — T —d— i — T —) T1oa
[l o] ++ ][~ es] u [ v w] S o
EEEERRE==CRERN IPBH ol [ V[ | WE

E—— I e e e e

GehausegroBe G

Ererarasas e L1, N 1-phasiger Netzanschluss
/////E// L1,L2,L3 3-phasiger Netzanschluss
u,v,w Motoranschluss
++, PB Anschluss flir Bremswiderstand
D ++, -- Anschluss fir Bremsmodul,
Oy @— o Ruckspeise- und Versorgungseinheit

oder als Gleichspannungseingang
250...370 VDC (230V-Klasse)
420...720 VDC (400V-Klasse)

Gehausegrofe H T1, T2 Anschluss flr Temperatursensor
==== Vs === == == PE, Anschluss fiir Abschirmung / Erdun
(|/ E( (@/ S, g g

T [12
Gehausegrofe R und U L1,L2,L3 3-phasiger Netzanschluss
U,VvV,w Motoranschluss
+PA, PB Anschluss fur Bremswiderstand
+PA, - Anschluss fur Rickspeiseeinheit
(Zwischenkreisspannungsausgang)
T, T2 Anschluss fur Temperatursensor
@ Anschluss fur Abschirmung / Erdung




Anschluss Leistungsteil E

2.5 Anschluss Leistungsteil

ﬂ Das Vertauschen von Netz- und Motoranschluss ﬂ Auf Anschlussspannung und richtige
fihrt zur sofortigen Zerstérung des Geréates. Polung des Motors achten !

1-ph. Anschluss ﬂ
® | @L T 12|l | ®!
L1é/4-1—l LJ.D.—L— Uorm U gVt

i O AR 7 — 1 B

T Wl gt o M

o ! PETIPE N\ 3™
& s Lidee © "E%-' s
Tl ]

T_;—_____1_____‘1_‘__?_*?_*’?__:_____________

*

Bei Geraten mit integrierter Funkentstérung (siehe "Gerateidentifikation") entfallt der externe
Funkentstorfilter.

3-ph. Anschluss

- T o A A ol
g |® U!_@ ||Iﬁ—p|lL1 1 T2 | U|9U1uf\

uj
i S 0
L2 [ hjL2 o V. |V_V1 l' l'/
LQ—E—/I/—-| T—re———% %+ " i
b= . LST\X\I o3 - @m:' LY W1': T:( QI,VI~
i T R e THEHN
PE ' . I—'*—'*é’ PE ||'| I ==
J ‘ L:l_ ++ - PB JI ‘
o T L A @
DC-Versorgung ——o—o—- &
- T T ! X
250...370V DC (230V-Klasse) . %/ﬁ o R S —— UV o 5
420...720V DC (400V-Klasse) . _—5 + bt ad Ve V|ﬁ1"” Ve
: _?II |I I— II II( M
?PB W, W W1
Q L ® el P e\ 3~

KEB COMBIVERT
Motordrossel oder Ausgangsfilter (nicht bei F5-M oder F5-S)

Netzsicherungen
Hauptschiitz

Netzdrossel Motor

®HEO®E
@Q@@

Funkentstorfilter Montageplatte

D-17




Anschluss Leistungsteil

Externe Temperatur-
tiberwachung

AnschluRkabel (auch geschirmt)
nicht zusammen mit Steuer-
kabel verlegen!

Im Motorkabel nur mit doppelter
Schirmung zulassig!

Damitbei F5-B/G eine Auswertung erfolgt, mu

ssdiese Uberdie Software

der Steuerkarte (CP.28 / siehe Steuerteil) aktiviert werden.

T1
T2

]

F5-M/S:
Briicke, wenn keine
Uberwachung
erfolgt

Thermokontakt
(Offner)

T1
T2

Temperaturfuhler (PTC)
Ansprechwdst. 1650Q...4kQ
Ruckstellwdst. 750Q...1650Q
(gem. VDE 0660 Teil 302)

Bremswiderstand

Bremswiderstande kon-
nen sehr hohe
Oberflachentemperaturen ent-
wickeln, daher madglichst
berthrungssicher anbringen!

Beachten Sie die Sicherheitshinweise aus Teil 1!

X1A
— L1
— i N/L2
LT TETTET CEI T LEERRTTT IIoiIIIToiiIeerooeroeeeeoeees L3
| | i ++ *)
12 — —11 ! PAT ¢ / —
1 N
K1 | PB$ 1 ==
A 1[U
U JOH1 | V
1 W
OH2
e Rl
1 T2

230 oder 24V  bei 24V AC/DC

*) Abhangig von der

A AtC/DC Kontrolle der GehausegroRe kanndie
nsteuerung  Auslésung Klemme ++, +PA oder
PA verwendet werden
K1 Sonstige Motor-PTC .
.t |
12 i 11 i Izl_:_:_ T1
)
1 T2

Bei Auslosung der Temperaturiberwachung wird die Eingangsspannung

weggeschaltet. Fur zusatzlichen Schutz bei
die Hilfskontakte 11 und 12 vom Netzschutz

generatorischem Betrieb
K1 anschliel3en




3. Anhang

3.1 Uberlastkennlinien

Kennlinie 1 Kennlinie 2
Zeit [s] Zeit [s]

300 + 300 +
270 1 270 +
240 + 240
210 1 210 4
180 + 180 1

150 + 150 +

120 + 120 +
%0 + w0 |
60 | 60 |
30 + ‘ ‘ 20 |

Auslastung [%]

—tttF+F+—+—+—+—+ —ttttt—t+—+
0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150 160 170 180 190 200 210 220 0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150

Auslastung [%]

In diesem Bereich fallt die Kennlinie abhéngig von der Uberstromgrenze ab (siehe
Gerateidentifikation).

Bei Uberschreiten einer Auslastung von 105% startet ein Uberlastintegrator. Bei Unterschreiten wird

riickwarts gezahlt. Erreicht der Integrator die dem Umrichter entsprechende Uberlastkennlinie, wird der
Fehler E.OL ausgelost.

3.2 Uberlastschutz im unteren Drehzahlbereich
(nur fur F5-M und F5-S, Stillstandsdauerstrom siehe technische Daten)

Auslastung [%]
A

OC-Auslosestrom |- -------- - - - - - - - - - - -~~~ — -

Kurzzeitgrenzstrom [ - - - - - - - OLz - _________

Start Uberlastintegrator
bei 105%

Stillstandsdauerstrom

> f [Hz]
Min. Frequenz bei
Dauervolllast

Wird der zulassige Strom Uberschritten, startet ein PT1-Glied (t=280ms). Nach dessen Ablauf wird der
Fehler E.OL2 ausgelo6st.
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General E

1. General

1.1 Product Description

In selecting the KEB COMBIVERT you have acquired a frequency
inverter with the highest demands on quality and dynamic.

- Itserves exclusively for a stepless speed regulation of a
three-phase a.c. motor.
i The operation of other electrical consumers is prohibited
and can lead to the destruction of the unit.

This manual describes the power circuits for KEB COMBIVERT F5-B,
F5-G, F5-M and F5-S frequency inverters in the range of

* 0.37 kW...7,5 kW [ 230V class
e 0.37 kW...160 kW / 400V class

The power circuits of the frequency inverters in the
W-housing (200 kW...315 kW) are described in an addi-

tional instruction manual (part no. 00.F5.01Z-KWxx).

Not only is this unit small in size and price, it also has the following
features:

 only slight switching losses due to IGBT

* low noise development due to high switching frequency

» extensive safety device for current, voltage and temperature

+ voltage and current monitoring in static and dynamic operation
 conditionally short circuit proof and earth-fault proof

* noise immunity in accordance with IEC1000

* hardware current regulation

* integrated cooling fan

 uniform mounting grid

* mountable side by side through rack design

GB-5
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1.2 Rating Plate

10.F5.G1B-3200

at Fl: Cooling at Servos: Motor cooling
0: Standard 0: Self-cooling
1: Flat rear 1: External cooling

2: Water-cooled
3: Convection

Encoder interface type see control part
: no interface 5: Resolver a. SSI A: Inc.-Input a. Initiator  F: Hiperface a. Inc.-Outp.
: Inc.-Input a. Inc.-I/O  6: Hiperface a. SSI B: Resolver a. Initiator ~ G: Inc.-Input a. Inc.-Inp.
: Resolver a. Inc.-I/O  7: Inc.-Input a. Tacho  C: Hiperface a. Initiator H: Resolver a. Inc.-Inp.
: Hiperface a. Inc.-/lO  8: Resolver a. Tacho D: Inc.-Input a. Inc.-Outp. I:  Hiperface a. Inc.-Inp.
: Inc.-Input a. SSI 9: Hiperface a. Tacho  E: Resolver a. Inc.-Outp.

A WON -0

at Fl: Switching frequency / max. short time current / OC-tripping current

0: 2 kHz/125%/150% 4 kHz/150%/180% 8 kHz/180%/216% F: 16 kHz/200%/240%
1: 4 kHz/125%/150% 8 kHz/150%/180% 16 kHz/180%/216% G: 2 kHz/400%/480%
2: 8kHz/125%/150% 7: 16 kHz/150%/180% 2 kHz/200%/240% H: 4 kHz/400%/480%
3 I:
4 K

: 16 kHz/125%/150% 2 kHz/180%/216% 4 kHz/200%/240% 8 kHz/400%/480%
2 kHz/150%/180% 4 kHz/180%/216% 8 kHz/200%/240% : 16 kHz/400%/480%

moow>

at Servos: Motor speed
1:1500 rpm  2: 2000 rpm  3: 3000 rpm  4:4000 rpm  6: 6000 rpm

Input identification

0 1ph 230V AC/DC  5: 400V DCclass A: 6ph 400V AC

1: 3ph 230V AC/DC  6: 1ph 230V AC  Z: 230V AC oder AC/DC

2: 1/3ph 230V AC/DC  7: 3ph 230V AC  Y: 400V AC oder AC/DC

3 3ph 400V AC/DC  8: 1/3ph 230V AC  W: 230V DC

4 230V DCclass 9: 3ph 400V AC V: 400V DC
] Housing type A B, D E G H R, UW

Accessory

0: without 4: integrated PFC 2

1: GTR7"Y 5: GTR 7", integrated PFC 2

2: integrated filter 6: integrated filter , integrated PFC 2

3: GTR 7", integrated filter 7. GTR 7", integrated filter , integrated PFC 2

Control type

B: BASIC

G: GENERAL (controlled frequency inverter)
M: MULTI (regulated, field-oriented frequency inverter for three-phase asynchronous motors)
S: SERVO (regulated frequency inverter for synchronous motors)

| Series F5

| at Fl: Unit size

| at Servos: Motor identification / motor dimension wide

1) GTR 7: brake transistor
2) PFC: Power Factor Control

GB-6
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1.3 Installation Instructions
1.3.1 Cooling Systems The KEB COMBIVERT F5 is available for different cooling systems:

Standard -+ Standard
Standard design with heat sink and fan (below described).

Special versions  The dissipation of the power loss must be guaranteed by the machine
builder.

* Flat rear
The heat sink is omitted at this design. The unit must be mounted onto
an appropriate base to ensure the heat dissipation.

* Water-cooling
This design is laid out for the connection to an existing cooling system.
The dissipation of the power loss must be guaranteed by the machine
builder. To avoid moisture condensation the minimum inlet temperature
may not fall below the room temperature. The maximum inlet
temperature shall not exceed 40°C. Measurements against
contamination and calcifying must be taken externally. The maximum
pressure on the cooling system shall not exceed 4 bar (special version
with higher pressures on request).

« Convection (through-mount version)
At this design the heat sink is moved through a section of the control
cabinet to the outside.

GB-7
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1.3.2 Control Cabinet ﬁ
Installation

150

F5 F5 |0

100¢

T

Direction of cooling fins Minimum distances

':> Warm air '
. outlet

KEB
COMBIVERT

Uid oo

S N — 4
Cool air inlet HL;;;,,::>— @

1.4 DC-Supply The DC input current of the inverter is basically determined by the
used motor. The data can be taken from the motor name plate.

230V Class:

| _~/3 x rated motor voltage x rated motor current x motor cos @
be DC voltage (310V)
400V Class:

| _ 3 x rated motor voltage x rated motor current x motor cos @
be DC voltage (540V)

The DC input peak current is determined by the operating range:

« if you accelerate on the hardware current limit, the short-time limit
current of the inverter must be used in the formula above (instead of
the rated motor current).

« if the motor in normal operation is never stressed with rated torque, it
can be calculated with the real motor current.

* a good practice value corresponds approx. to 1,5-times of the rated
motor current (from 90kW 1,25-times)
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2. Technical Data
2.1 Technical Data 230V Class

Inverter Size 05 07 09 10 12| 13
Housing size A B A B B D B D D E
Phases 1 131|131 |[3[1[3]1[3]1]3]3 3
Output nominal power [kVA] 0,9 1,6 2,8 4.0 6,6 9,5
Max. rated motor power [kW] 0,37 0,75 1,5 2,2 4,01 5,5
Output nominal current [A] 2,3 4 7 10 16,5] 24
Max. short time current [A] 4,1 7,2 12,6 18 29,7| 36
OC-tripping current [A] 5,0 8,6 15,1 21,6 35,6] 43
Nominal input current [Al] 46] 4,6 [3,2] 8,0]8,0[5,6] 14 [9,8[ 14]9,8]20] 14]20] 14] 23 | 31
Nominal input current 2 All - [37] -] - |64] - - - -1 -
Real input rated power 2 kW]l - 10,85 —| - |1,5] - - - -1 -
Max. permissible mains fuse (inert) [Al 10] 16 [J10]20[16]20[16]20]16]25[20]25]20] 25 | 35
Rated switching frequency [kHz]| 4 16 8 16 16 8 16 8 8
Max. switching frequency [kHz]| 4 16 8 16 16 16 16| 16
Power loss at nominal operating (wil 30 50 55| 65 90 | 130 | 105 | 170 |210] 290
Power loss at rated operation wil - | 85 | -1 - 130| _ — _ N
Stall current at 4kHz ¥ [A] 2,3 4 7 10 16,5] 24
Stall current at 8kHz ¥ [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Stall current at 16kHz * Al -] 23 | -] 4 7 85 | 10 [ 10]1638
Max. heat sink temperature TOH [°C] 90

Motor line cross section * [mm?] 1,5 1,5/2,5[1,5]2,5[1,5]2,5{1,5] 4 [2,5] 4[25] 4 | 6
Min. braking resistor 5) [Ohm] 100| 56 100 56 47 33 27 | 16
Typ. braking resistor % [Ohm] 180 180 100 68 33| 27
Max. braking current [All45] 75 |45] 7,5 9,5 12 15| 25
Overload curve (page appendex) 1

Tightening torque for terminals [Nm] 0,5 | 1,2
Mains voltage V] 180...260 +0 (230 V Nominal voltage)

Mains frequency [Hz] 50/ 60 +/-2

Output voltage V] 3x0...U Mains (3 x0...255V ?)

Output frequency [Hz] see Control board

Max.shielded motor line length at 4 kHz ®  [m] | 10| 30 10 100 100

Max.shielded motor line length at 8 kHz ®  [m] | 10| 20 10 50 100

Max.shielded motor line length at 16 kHz ® [m] | - | 10 - 20 40 100

Storage temperature [°C] -25...70 °C

Operating temperature [°C] -10...45°C

Model / protective system IP20

Relative humidity max. 95% without condensation

EMC tested according to EN 61800-3

Vibration/Jolt according to Germanischer Lloyd; EN 50155

Climatic category 3K3 in accordance with EN 50178

) With the regulated systems F5-M as well as F5-S 5% are to be subtracted as control reserve

2) This data is only valid for units with integrated PFC (see "unit identification")

3) Max. current before the responding of the OL2-function (only F5-M; F5-S; F5-A)

4) Recommended minimum cross section of the motor wire for rated power and a cable length of upto 100m (copper)
5) This data is only valid for units with internal brake transistor GTR 7 (see "unit identification")

6) At units with integrated filter (see "unit identification"):

up to max. 5m line length and 4kHz operating frequency = Limit Value B (EN 55011)

up to max. 10m line length and 16kHz operating frequency = Limit Value A (EN 55022)

The technical data is for 2/4-pole standard motors. With other pole numbers the inverter must be dimensioned onto the
motor rated current. Contact KEB for special or medium frequency motors.

Site altitude max. 2000m. With site altitudes over 1000m a power reduction of 1% per 100m must be taken into
consideration.
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Technical Data

Inverter Size 14 15 16 17 18 19 20 21
Housing size E] G| G| H H R R R R R
Phases 3 3 3 3 3 3 3 3
Output nominal power [KVA] 13 19 26 33 40 46 59 71
Max. rated motor power [kW] 7,5 11 15 |1 18,5] 22 30 37 45
Output nominal current [A] 33 48 66 84 100 | 115 | 145 ] 180
Max. short time current [A] 49,5 72 99 126 | 150 | 172 | 217 | 270
OC-tripping current [A] 59 86 119 | 151 | 180 | 206 | 261 | 324
Nominal input current [A] 43 63 86 92 | 116 | 126 | 165 | 198
Max. permissible mains fuse (inert) [A] 50 80 80 | 100 | 160 | 160 | 200 | 315
Rated switching frequency [kHz]] 4 | 16 8 16 16 8 8 8 8 8
Max. switching frequency [kHZz] 16 16 16 16 16 8 8 8 8
Power loss at nominal operating [W]] 350 | 410 | 460 | 430 | 550 | 850 | 1020 1200 1350 | 1620
Stall current at 4kHz ? [A]] 33 36 36 53 | 72,51 92 | 110 | 126 | 159 | 198
Stall current at 8kHz ? [A]] 24 33 - 53 | 72,5 84 | 100 | 115 ]| 145 | 180
Stall current at 16kHz ? [A]| 16,8 ] 26 - 53 | 66 | 50 - - - -
Max. heat sink temperature TOH [°C] 90

Motor line cross section * [mm?] 10 25 25| 35| 50 | 50 | 95 | 95
Min. braking resistor *) ol 16| 8 | 8 |56]56[47]47[30] 2] 2
Typ. braking resistor 4 [Ohm] 20 13 10 7 56 | 47 39] 30
Max. braking current Al 25 | 50 | 50 ] 70 | 70 | 85 | 85 [ 102 | 160 | 160
Overload curve (page appendex) 1

Tightening torque for terminals INm]| 1,2 | 2,5 | 4 | 6

Mains woltage ° V] 180...260 +0 (230 V Nominal woltage)

Mains frequency [Hz] 50/60 +/-2

Output woltage V] 3 x 0...U Mains

Output frequency [Hz] see Control board

Max.shielded motor line length [m] 100 | 50

Storage temperature [°C] -25...70 °C

Operating temperature [°C] -10...45°C

Model / protective system IP20

Relative humidity max. 95% without condensation

EMC tested according to EN 61800-3

Vibration/Jolt according to

Germanischer Lloyd; EN 50155 | -

Climatic category

3K3 in accordance with EN 50178

1) With the regulated systems F5-M as well as F5-S 5% are to be subtracted as control reserve

2) Max. current before the responding of the OL2-function (only F5-M; F5-S; F5-A)

3) Recommended minimum cross section of the motor wire for rated power and a cable length of upto 100m (copper)
4) This data is only valid for units with internal brake transistor GTR 7 (see "unit identification")

5) At mains voltage >460V multiply the nominal current with factor 0,86.
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Technical Data E

2.2 Technical Data 400V Class

Inverter Size 05| 07 09 10 12 13 14
Housing size B|B|B/D|B|D|D|[B|[D[E|D[E[G|DJ]E] G
Phases 3 3 3 3 3 3 3
Output nominal power [kVA]] 0,9] 1,8] 2,8 4,0 6,6 8,3 11
Max. rated motor power [kW1]]0,37]0,75) 1,5 2,2 4,0 55 7,5
Output nominal current [A]] 1,3] 2,6 4.1 5,8 9,5 12 16,5
Max. short time current ! [All 23] 47| 7.4 10,4 17 21,6 18| 29,7 |24,8
OC-tripping current [A]]l 2,8] 5,6 8,9 12,5 21 259 [21,6] 356 [29,7
Nominal input current [A]] 1,8] 3,6 6 8 13 17 23
Max. permissible mains fuse (inert) [A]] 16| 16 16 16 20 25 25
Rated switching frequency [kHz]| 16 | 16 8 8|l4]16]4][8]16] 4] 16 2] 8] 16
Max. switching frequency [kHz]] 16| 16| 16 16 4 16 16 169 16
Power loss at nominal operating [wi| 60 | 90 |80]105]120[140{170]150]185]300| 185|250 200 | 185|320 380
Stall current at 4kHz 2 [A]] 1,3] 2,6] 41 5,8 9,5 12 14,5/ 16,5
Stall current at 8kHz 2 [A]] 1,3] 2,6] 4,1 |58(52]58] - 95 |95 12 7,4 16,5
Stall current at 16kHz 2 [Al} 1,3] 26| 3,5 |49]|35|58]| - 5,8| 9,51 5,8 12 5,7 10| 12
Max. heat sink temperature TOH [°C] 90

Motor line cross section 2 [mm3| 1,5| 1,5] 1,5 1,5 2,5 4 4

Min. braking resistor % [Ohm]| 390 120] 120 82 82 [39]56[39]50]56| 39
Typ. braking resistor 4 [Ohm]| 620 | 620] 390 270 150 110 85
Max. braking current [Al] 22| 75| 75 10 10 [21]15]21[15]15] 21
Owerload curve (page appendex) 1

Tightening torque for terminals [Nm] 0,5 [12] o5 [1,2
Mains voltage ¥ [V] 305...500 +0 (400 V Nominal voltage)

Mains frequency [Hz] 50/60 +/-2

Output voltage [V] 3 x 0...U Mains

Output frequency [Hz] see Control board

Max.shielded motor line length at 4 kHz [m]] 10 ] 10| 100 100 50| 100 100 100
Max.shielded motor line length at 8 kHz [m]] 8 8 30 50 100 - 100 100 - 100
Max.shielded motor line length at 16 kHz [m]] 4 5 10 10 20 - 100 100 - 100
Storage temperature [°C] -25...70 °C

Operating temperature [°C] -10...45 °C

Model / protective system IP20

Relative humidity max. 95% without condensation

EMC tested according to EN 61800-3

Vibration/Jolt according to Germanischer Lloyd; EN 50155

Climatic category 3K3 in accordance with EN 50178

1)  With the regulated systems F5-M as well as F5-S 5% are to be subtracted as control reserve.

2) Max. current before the responding of the OL2-function (only F5-M; F5-S; F5-A)

3) Recommended minimum cross section of the motor wire for rated power and a cable length of upto 100m (copper)
4) This data is only valid for units with internal brake transistor GTR 7 (see "unit identification™)

5) At mains voltage 2460V multiply the nominal current with factor 0,86.

6) F5-Basic: 2 kHz

The technical data is for 2/4-pole standard motors. With other pole numbers the inverter must be
dimensioned onto the motor rated current. Contact KEB for special or medium frequency motors.

Site altitude max. 2000m. With site altitudes over 1000m a power reduction of 1% per 100m must
be taken into consideration.
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Technical Data

Inverter Size 15 16 17 18 19
Housing size E{|G|H|E|[|G|[H|G|H|G|H|R|H|R
Phases 3 3 3

Output nominal power [kVA] 17 23 29 35 42
Max. rated motor power [kW] 11 15 18,5 22 30
Output nominal current [A] 24 33 42 50 60
Max. short time current ") [A] 36 49,5 63 75 90
OC-tripping current [A] 43 59 75 90 108
Nominal input current [A] 31 43 55 65 66
Max. permissible mains fuse (inert) [A] 35 50 63 80 80
Rated switching frequency kHz]] 4 | 8 [16] 2 | 8 [16] 4| 8| 2| 8 16| 4 | 8
Max. switching frequency [kHz] 16 16 ©) 16 16 16 16
Power loss at nominal operating [w]| 350 [ 380 | 360 330 [ 500 | 490 | 500 [ 470 | 430 | 610 | 850 | 540 | 750
Stall current at 4kHz ? [A] 24 27 33 42 45 50 60
Stall current at 8kHz ? [A]} 16 | 19 | 24| - [21,51 33 |21,4] 30 | 30 | 45| 50 | 39 | 60
Stall current at 16kHz ? [A]} 10 | 84|15 - [95]| 20| - |13,5 20| 20 | 40 | 18 | 27
Max. heat sink temperature TOH [°C] 90

Motor line cross section * [mm?] 6 10 16 25 25
Min. braking resistor * [ohm]] 39 |22 25 |22]25] 22 13 [ 9f13] 9
Typ. braking resistor ¥ [Ohm] 56 42 30 22 15
Max. braking current [A] 21 [ 3713230 [37]30] 37 63 |[88]63] 88
Overload curve (page appendex) 1

Tightening torque for terminals [Nm] 12 | 4] 12 | 412 4] 4]4[6]4]6
Mains voltage © V] 305...500 +0 (400 V Nominal voltage)

Mains frequency [Hz] 50/ 60 +/-2

Output voltage V] 3 x 0...U Mains

Output frequency [Hz] see Control board

Max. shielded motor line length [m] 100

Storage temperature [°C] -25...70 °C

Operating temperature [°C] -10...45 °C

Model / protective system IP20

Relative humidity max. 95% without condensation

EMC tested according to EN 61800-3

Vibration/Jolt according to

Germanischer Lloyd; EN 50155

- [sl] -

Climatic category

3K3 in accordance with EN 50178

F5-Basic: 2 kHz

OO WN -
=T == — —
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With the regulated systems F5-M as well as F5-S 5% are to be subtracted as control reserve.
Max. current before the responding of the OL2-function (only F5-M; F5-S; F5-A)
Recommended minimum cross section of the motor wire for rated power and a cable length of upto 100m (copper)
This data is only valid for units with internal brake transistor GTR 7 (see "unit identification")
At mains voltage >460V multiply the nominal current with factor 0,86.




Technical Data E

Inverter Size 20 21 22 23 24
Housing size R R R R|U|R]|] U
Phases 3 3 3 3 3
Output nominal power [kVA]l 52 62 80 104 125
Max. rated motor power [kW]| 37 45 55 75 90
Output nominal current [All 75 90 115 150 180
Max. short time current [A]] 112 135 172 225 270
OC-tripping current [A]] 135 162 207 270 324
Nominal input current [A]] 83 100 127 165 198
Max. permissible mains fuse (inert) [A]] 100 160 160 200 315
Rated switching frequency kHz]] 8 ] 4| 8 4] 8] 2[8] 2] 4f38
Max. switching frequency [kHz]] 16 16 16 12| 8 8
Power loss at nominal operating [w1i| 900 [1000] 1100] 1200 1500]1300{1900] 1700]2000{2400
Stall current at 4kHz ? [Al] 75 90 115 | 115]127,5| 150 | 144 180
Stall current at 8kHz ? [A]} 75 ] 63 ] 90 | 80 | 115] 90 | 150] 108 180
Stall current at 16kHz ? Al 34 | 45| 54 |46 |51 - | - | - -
Max. heat sink temperature TOH [°C] 90

Motor line cross section 2 [mm3| 35| 50 50 95 95
Min. braking resistor *! [Ohm] 9 8 6| 5 4
Typ. braking resistor % [ohm)f 12] 10 8,6 6,7 5
Max. braking current [A] 88 100 133 | 160 200
Overload curve (page appendex) 1

Tightening torque for terminals [Nm] 6 | 15

Mains voltage [V] 305...500 £0 (400 V Nominal wltage)
Mains frequency [Hz] 50/60 +/-2

Output voltage V] 3 x 0...U Mains

Output frequency [Hz] see Control board

Max. shielded motor line length [m] 50

Storage temperature [°C] -25...70 °C

Operating temperature [°C] -10...45 °C | -10...40 °C
Model / protective system IP20

Relative humidity max. 95% without condensation

EMC tested according to EN 61800-3

Vibration/Jolt according to -

Climatic category 3K3 in accordance with EN 50178

The technical data is for 2/4-pole standard motors. With other pole numbers the inverter must be
dimensioned onto the motor rated current. Contact KEB for special or medium frequency motors.

Site altitude max. 2000m. With site altitudes over 1000m a power reduction of 1% per 100m must
be taken into consideration.

An input choke is necessary from size 23!
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Technical Data

Inverter Size 25 26 27
Housing size U U U
Phases 3 3 3
Output nominal power [kVA] 145 173 208
Max. rated motor power [kW] 110 132 160
Output nominal current [A] 210 250 300
Max. short time current ") [A] 263 313 375
OC-tripping current [A] 315 375 450
Nominal input current [A] 231 275 330
Max. permissible mains fuse (inert) [A] 315 400 450
Rated switching frequency [kHz] 4 4 2
Max. switching frequency [kHZz] 8 8 8
Power loss at nominal operating W] 2300 2800 3100
Stall current at 4kHz ? [A] 210 250 240
Stall current at 8kHz 2 168 162,5 180
Stall current at 16kHz 2 -

Max. heat sink temperature TOH [°Cl 90

Motor line cross section % [mm?] 95 120 150
Min. braking resistor 4 [Ohm] 4 4 4
Typ. braking resistor 4 [Ohm] 4,3 4,3 4,3
Max. braking current [A] 200 200 200
Overload curve (page appendex) 2

Tightening torque for terminals [Nm] 25

Mains voltage ° [Vl 305...500 +0 (400 V Nominal woltage)
Mains frequency [Hz] 50/ 60 +/-2

Output wltage [Vl 3 x 0...U Mains

Output frequency [Hz] see Control board

Max. shielded motor line length [m] 50

Storage temperature [°C] -25...70 °C

Operating temperature [°C] -10...40 °C

Model / protective system IP20

Relative humidity max. 95% without condensation
EMC tested according to EN 61800-3
Vibration/Jolt according to -

Climatic category 3K3 in accordance with EN 50178
1)  With the regulated systems F5-M as well as F5-S 5% are to be subtracted as control reserve.
2) Max. current before the responding of the OL2-function (only F5-M; F5-S; F5-A)
3) Recommended minimum cross section of the motor wire for rated power and a cable length of upto 100m (copper)
4) This data is only valid for units with internal brake transistor GTR 7 (see "unit identification")
5) At mains voltage >460V multiply the nominal current with factor 0,86.
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Dimensions and Weight E

2.3 Dimensions and Weight

A A C C1
L G |
T = é
H H B
=y
LI I ITL —@_4
QOF OF
Housing A A* B B* C c* C1 F G G* H H* | Weight [kg]  with filter
A 76 - 191 - 144 - 14 5 - - 175 - 0,9 1
B 90 90 220 249 160 200 14 5 - - 210 240 2 3,3
D 90 90 250 285 181 221 14 5 - - 240 275 3 4.3
E 130 132 290 352 208 258 14 7 - 100 275 335 5 55
G 170 181 340 415 255 311 - 7 150 150 330 400 10 13,2
H 297 300 340 445 255 321 - 7 250 250 330 420 14 19,1
R 340 - 520 - 355 - - 10 300 — 495 - 25 32
U 340 - 800 - 355 - - 11 300 - 775 - 75 -

* with submounted filter; C1 Operator
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Power Circuit Terminals

2.4 Survey of Power Circuit Terminals

Note input voltage, since 230V and 400V class (3-phase) are possible.

Housing size A

Motor side

Supply side

Housing size B, D and E

=
[ u]

(il ] oe] ] a]

Colv]

A —7a—74
T

Housing size H

(= — V=V ==V =V =)

[L1][L2] L3][PE]]

[++]] -]

Z

Ti][T2

Housing size R and U

uU,Vv,w
PA, PB
T1, T2
L1, N
++, --

PE

Motor connection

Connection for braking resistor

Connection for temperature sensor

1-phase mains connection

Connection for braking module,
feedback and supply unit

DC input 250...370 VDC (230V class)

Connection for shielding/earthing

Housing size 18.G 400V

—_— L] =——Z 0 L] (]

T ==

o

EENERNE=CTREEN IPL“ ol [ IV [ IVES

|

BIEIEIEISIENE

L1, N
L1,L2,L3
U v,w
++, PB
++, --

T1, T2

PE, @

L1,L2,L3
U Vv,w
+PA, PB
+PA, -

T1, T2

1-phase mains connection

3-phase mains connection

Motor connection

Connection for braking resistor,
Connection for braking module,
feedback and supply unit

DC input 250...370 VDC (230V class)
DC input 420...720 VDC (400V class)
Connection for temperature sensor

Connection for shielding/earthing

3-phase mains connection

Motor connection

Connection for braking resistor
Connection for feedback unit
(Intermediate circuit voltage output)
Connection for temperature sensor

Connection for shielding/earthing
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Connection of Power Circuit E

2.5 Connection of Power Circuit

m Exchanging the mains and motor connection leads . Pay attention to the supply voltage and
! \ to immediate destruction of the unit. ﬂ the correct polarity of the motor!

1-phase connection ")
© T & .—@Li I I I B N

o L1 U U| Ul +~—
L1 4-]—“___ : i b - Y
N N+ | | ||lN ¢+JH} V-II |IV _-V1 | 1
' ‘Ir’ T t T
Sl Wil wigggwil | M
A J = e [T ANG
PE PE+ II ! PE @ PE h C_—
M i
17‘_-—0—J—J—: - PB J! J r‘g—/
——-—0-—0—--0—-
T_;—____-T_____-l_-________:____—___—__

*

For units with integrated radio interference suppression (see ,unit identification®) the external
radio interference suppression filter is omitted.

3-phase connection @
S —-—0——O0—- N
@l e T Tl ©
é/ Lt T U U

— -l L s T
| L2 [ hjL2 V'II A AR "/®

LZ—E—/I/—-1 ' o= & == o —
i L3~ hiLs T‘K}W?H W e W1 T( M
S Al N R 0 = e AN

PE | PE, | I! IIL(g @ PE II : = I I

1_3, - '.PE ||| |
| . J
17____—_—____:__——___—;____________;__—_—____
DC power supply
SR I SR ©®

U, r— ==uUt
250...370 VDC (230V-class) + - b 7+ g U}_W — Y
420...720V DC (400V-class) - —== § ¢+J@W=: g Y -1w1' M

| | |I

|
5 PB ) ! W! I
Q %'—1 ® pely L PEIPE,

(1) Mains fuse (5) KEB COMBIVERT

@ Main contactor @ Motor choke or output filter (not for F5-M or F5-S)
(3) Input choke (7) Motor

@ Interference suppression filter Mounting plate
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Connection of Power Circuit

External temperature To carry out an evaluation activate the function by way of the software

monitoring (F5-B/G) of the control card (CP.28 / see control part).
D ti ti ble (al 3
O Not lay connecting cable (also I
shielded) together with control cable! T :l 11
Permissible in the motor cable only T2 T2
with double shielding!
F5-M/S: Thermojunction Temperature sensor (PTC)
Bridge, when no (NC-contact) 1650Q...4kQ tripping
monitoring occurs resistance

750Q...1650Q reset resistance

Braking resistor Observe safety instructions of part 1!
X1A
— e L1
s N/L2
SRh TLEEE EELEC ': """"""" IIoiIIIToiiIeerooeroeeeeoeees L3
12 — 1 —11 | PAT = )
' PB] | ! E
K1 | S L IPB
Braking resistors can | 9 | L 1lU
develop a very high |oH1 v ’ Y;
surface temperature, therefore U 1% | W
install as safe-to-touch as ) OH2 |
possible! 1 e — %

2300r24V at24V AC/DC *)depending on the housing size
AC/DC check tripping the terminal ++, +PA or PA can

supply be used
K1 Other Temperature sensor .
; ?? (PTC) H
12 i-11 g n
” T1
)
o T2

During clearing of the temperature monitoring the input voltage is
switched off. For additional protection in regenerative operation connect
the auxiliary contacts 11 and 12 of the line contactor K1.
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3. Annex

3.1 Overload Characteristic

Time [s] Curve 1 Time [s] Curve 2

300
270 -
240
210 -
180 +
150 +
120 +
0 +
60 +

30 +

Load [%]

—tttF+F+—+—+—+—+ —ttttt—t+—+
0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150 160 170 180 190 200 210 220 0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150

Load [%]

The characteristic declines device-dependently in this range (see rating plate)

On exceeding a load of 105% the overload integrator starts. When falling below the integrator counts

backwards. If the integrator achieves the overload characteristic that corresponds to the inverter, the
error E.OL is triggered.

3.2 Overload protection in the lower speed range
(only valid for F5-M and F5-S, stall current see technical data)
Load [%]
A

OC-tripping current - -------------- - - - - - - - - - -

Short-time limit current | ------- e - - - - - - - - - - -

Start of overload
integrator at 105%

Stall current

> f[Hz]
Min. frequency at
continuous full load

If the permissible current is exceeded a PT1-element (t=280ms) starts, after its sequence of operation
the error E.OL2 is triggered.

GB-19




GB -20



Table des matiéres E

1.Général ... 5
1.1 Description Produit .........coeeeeeiiiiiiiiiceiiinneeees 5

1.2 Référence Produit.........cooeeeeeeciiiiiiiiiiirreeeeecccnnneeees 6

1.3 Instructions d'installation ..............iiicennnnn. 7
1.3.1 Systémes de refroidissement .............ccccceeeenn. 7

1.3.2 Implantation dans l'armoire ..............ccccceeeeeeeees 8

1.4 Alimentation DC ... 8
2.Données techniques ........ccccoceveenieennees 9
2.1 Données techniques classe 230V .........ccccvveeeeenneee. 9

2.2 Données techniques classe 400V ...........ccceeeeeeeeeee. 11

2.3 Dimensions et poids ......cccccciiiiiiiiiiinnn e 15

2.4 Borniers de puiSSaNCe .........cceeuuuiciiiiiiinirnnnnneeannnnaes 16

2.5 Connexion du circuit de puissance ........cccccceuuue... 17

3. ANNEXE ...ceiceieeicceer e s e s e s e enas 19
3.1 Courbes de surcharge .........cccommimemmeiciiiiiiniininennns 19

3.2 Protection contre surcharge a basse vitesse ....... 19






1.

1.1

Général

Description Produit

En choisissant le KEB COMBIVERT vous avez sélectionné un variateur
répondant aux plus séveres critéres de qualité et de dynamique.

'
E

Il est a utiliser exclusivement pour des moteurs
alternatifs triphasés.

Le fonctionnement avec d'autres appareils électriques
estinterdit et peut entrainer la destruction de I'appareil.

Ce manuel décrit les circuits de puissance pour les variateurs KEB
COMBIVERT F5-B, F5-G, F5-M et F5-S dans la gamme de ﬂ

* 0.37 kW...7,5 kW [ classe 230V
e 0.37 kW...160 kW / classe 400V

200 kW...315 kW (Boitier W): voir manuel "partie no.
00.F5.01Z-KWxx"

Non seulement cet appareil est petit en taille et en prix, mais il posséde
également les caractéristiques suivantes:

» avec les composants IGBT les pertes liées au découpage sont trés
faibles

* bruit réduit grace a une fréquence de découpage élevée

» sécurité étendue pour le courant, la tension et la température

 surveillance du courant et de la rension en fonctionnement statique et
dynamique

» gestion défaut de court-circuit et défaut terre

* immunité au bruit en accord avec IEC1000

* régulation de courant hardware

« ventilateur intégré

* grille uniforme

 les variateurs peuvent étre collés les uns aux autres



Général

1.2 Référence Produit

10.F5.G1B-3200

pour VF: Refroidissement pour Servos: refroidissement moteur
0: Standard 0: Auto-refroidit
1: Arriere plat 1: Refroidissement externe

2: Refroidissement liquide
3: Convection

Interface codeur voir carte de commande

0: pas d'interface Entrée imp. et Tachy  E: Résolveur et Sortie imp.
1: Entrée imp. et E/S imp. Résolveur et Tachy F: Hiperface et Sortie imp.
2: Résolveur et E/S imp. Hiperface et Tachy G: Entrée imp. et Entrée imp.
3: Hiperface et E/S imp Entrée imp. et capteur H: Résolveur et Entrée imp.
4 I

5
6

: Entée imp. et SSI Résolveur et capteur Hiperface et Entrée imp.
. Reésolveur et SSI Hiperface et capteur
: Hiperface et SSI Entrée imp. et Sortie

Comro®x

at Fl: Switching frequency / max. short time current / OC-tripping current
2 kHz/125%/150% 4 kHz/150%/180% 8 kHz/180%/216% F: 16 kHz/200%/240%
4 kHz/125%/150% 8 kHz/150%/180% 16 kHz/180%/216% G: 2 kHz/400%/480%
8 kHz/125%/150% 16 kHz/150%/180% 2 kHz/200%/240% H: 4 kHz/400%/480%
I
K

16 kHz/125%/150% 2 kHz/180%/216% 4 kHz/200%/240% 8 kHz/400%/480%
2 kHz/150%/180% 4 kHz/180%/216% 8 kHz/200%/240% : 16 kHz/400%/480%

o2
moow>

pour Servos: vitesse moteur
1: 1500 min* 2: 2000 min*  3: 3000 min'  4: 4000 min' 6: 6000 min"*

Alimentation

0: 1ph 230V AC/DC  5: Classe 400V DC A: 6ph 400V AC

1: 3ph 230V AC/DC  6: 1ph 230V AC Z: 230V AC oder AC/DC

2: 1/3ph 230V AC/DC  7: 3ph 230V AC Y: 400V AC oder AC/DC

3: 3ph 400V AC/DC  8: 1/3ph 230V AC W: 230V DC

4: Classe 230v DC 9: 3ph 400V AC V: 400V DC
| Type de boitier A,B,D,E,G, H R, UW

Accessoires

0: aucun 4: PFC 2 intégré

1. GTR7" 5: GTR 7", PFC ? intégré

2: filtre intégré 6: filtre intégré , PFC 2 intégré

3: GTR 7Y, filtre intégré 7. GTR 77", filtre intégré , PFC 2 intégré

Carte de contole

B: BASIC

G: GENERAL (variateur contrdle fréquence)

M: MULTI (variateur de fréquence vectoriel de flux régulé pour moteurs asynchrones triphasés)
S: SERVO (variateur de fréquence régulée pour moteurs synchrones)

| Séries F5

pour VF: grandeur de I'appareil

pour Servos: identification moteur / large gamme de moteur

1) GTR 7: transistor de freinage
2) PFC: Power Factor Control
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1.3 Instructions d'installation

1.3.1 Systémes de
refroidissement

Standard

Versions spéciales

Le KEB COMBIVERT F5 est congu pour différents modes de
refroidissement:

+ Standard
Boitier standard avec radiateur et ventilateur (description ci-dessous).

Ladissipation des pertes de puissance doit étre garantie parle constructeur
de la machine.

» Arriére plat
Le radiateur est supprimé du boitier. L'appareil doit étre monté sur
une base appropriée pour assurer une bonne dissipation de chaleur.

* Refroidissement par eau
Le boitier est adapté pour une connexion a un systéme de
refroidissement existant. La dissipation des pertes de puissance doit
étre garantie par le constructeur de la machine. Pour éviter les
moisissures de condensation la température minimale interne de doit
pas descendre en dessous de la température de la piéce. La
température interne ne doit pas dépasser 40°C. Des mesures contre
la contamination et I'entartrage doivent étre prises. La pression
maximum dans le systéme de refroidissement de doit pas dépasser 4
bars (version spéciale pour pression supérieure sur demande).

« Convection (version de montage)
Le radiateur se trouve a I'extérieur par découpage du fond de I'armoire.



Général

1.3.2 Installation dans
I'armoire

1.4 Alimentation DC

150

F5 | F5 |0

100¢

)

Direction des ailettes Distances mini
de refroidissement

1 -+, Sortie d'air PR

: ‘\i\\\ chaud ‘ o |

! |

| | |

\ KEB |:| : ‘ ‘ ‘
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| | ‘ ‘

| o 7‘ ‘

: | : :
000 oo | - :

| ‘ | ‘

| | | ‘

| ‘ | ‘

i ——— | ij £ 3
Entrée d'air frais _t=> | | @ |

Le courant d'entrée DC est normalement déterminé par le moteur utilisé.
Cette donnée peut étre relevée sur la plaque moteur.

Classe 230V:

| = 3 x tension nominale moteur x courant nominal moteur x cos @
be tension DC (310V)

Classe 400V:

| = V3 x tension nominale moteur x courant nominal moteur x cos @
oe tension DC (540V)

Le pic de courant DC en entrée est déterminé par le mode de
fonctionnement:

* si vous acceélérez jusqu'a la limite hardware du courant, c'est cette
valeur de courant qui doit étre prise en compte dans les formules ci-
dessus (au lieu du courant nominal).

» si le moteur en fonctionnement n'est jamais au couple nominal, on
peut calculer avec le courant réel moteur.

* une valeur raisonnable se situe a environ 1,5 fois le courant nominal
moteur (1,25 fois pour un 90 kW).



Données techniques E

2. Données techniques
2.1 Données techniques classe 230V

Grandeur variateur 05 07 09 10 12| 13
Taille boitier A B A B B D B D D E
Phases 1131131 [3[1[3f1][3]1]3] 3] 3
Puissance nominale de sortie [kVA] 0,9 1,6 2,8 4,0 6,6] 9,5
Puissance nominale maxi moteur [kKW] 0,37 0,75 1,5 2,2 401 5,5
Courant nominal de sortie [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Courant maxi " [A] 4,1 7.2 12,6 18 29,7] 36
Seuil de déclenchement E.OC [A] 5,0 8,6 15,1 21,6 35,6] 43
Courant nominal d'entrée [Al] 46] 4,6 [3,2] 8,0]8,0]5,6] 14]9,8] 14 [9,8]20] 14]20[ 14| 23 | 31
Courant nominal d'entrée 2 [All -137|-] -164] - - - -1 -
Puissance nominale d'entrée kwjl - fo,85] = | - [1,5] - - _ | -
Fusible réseau maxi (passif) [Al 10] 16 |10]20]16]20]|16|20|16]|25]20]25[20| 25 | 35
Fréquence de découpage nominale [kHz]| 4 16 8 16 16 8 16 8 8
Fréquence de découpage maxi [kHz]| 4 16 8 16 16 16 16| 16
Pertes a fonctionnement nominal [W1| 30 50 55| 65 9 | 130 105 | 170 [210]290
Pertes a fonctionnement nominal 2 Wil - [85] -] - [130] - - - -1 -
Courant maxi a 4 kHz [A] 2,3 4 7 10 16,5] 24
Courant maxi & 8 kHz *) [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Courant maxi & 16 kHZ * Al -] 23 | -] 4 7 85 | 10 [10]168
Température radiateur maxi TOH [°C] 90

Section cable moteur ¥ [mm?] 1,5 1,5[2,5(1,5[2,5[1,5/2,5[1,5] 4[2,5] 4[25] 4 | 6
Résistance de freinage mini 5 [Ohm] 100| 56 100 56 47 33 27| 16
Résistance de freinage typique ° [Ohm] 180 180 100 68 33| 27
Courant de freinage maxi [All45] 75 [45] 75 9,5 12 15| 25
Courbe de surcharge ( woir appendice) 1

Couple de serrage des bornes [Nm] 0,5 | 1,2
Tension réseau [V] 180...260 +0 (230 V Tension nominale)

Fréquence réseau [Hz] 50/60 +/-2

Tension de sortie V] 3x0..URéseau (3x0...255V 2)

Fréquence de sortie [Hz] woir carte de commande

Longueur cables moteur blindés maxi a4 kHz & [m] | 10| 30 10 100 100

Longueur cables moteur blindés maxi a 8 kHz & [m] | 10| 20 10 50 100

Longueur cables moteur blindés maxi a 16kHz € [m] | - | 10 - 20 40 100

Température de stockage [°C] -25...70 °C

Température d'utilisation [°C] -10...45°C

Protection IP20

Humidité relative maxi 95% sans condensation

CEM en accord avec EN 61800-3

Vibration/secousse en accord avec Germanischer Lloyd; EN 50155

Contrainte climatique 3K3 en accord avec EN 50178

1) Avec les systemes régulés F5-M et F5-S il faut garder 5% en réserve pour la régulation.
) Ces données sont uniquement valides avec un PFC intégré (voir référence produit).
) Courant maxi avant déclenchement de la fonction OL2 (F5-M/F5-S/F5-A)
) Section mini recommandée pour la puissance nominale et une longueur de cébles jusqu'a 100 m.
) Ces données sont uniquement valides avec un transistor de freinage interne GTR7 (voir référence produit).
) Pour les appareils avec filtre intégré (voir "caractéristiques des appareils"):
jusqu‘a 5m maxi de longueur de cable et 4kHz de fréquence de découpage = Classe B (EN 55011)
jusqu‘a 10m maxi de longueur de cable et16kHz de fréquence de découpage = Classe A (EN 55022)
Les données techniques concernent les moteurs standards 2/4-péles. Avec des moteurs a nombre de pdles différents,
le variateur doit étre dimensionné avec le courant nominal moteur. Contacter KEB pour des moteurs spéciaux ou moyenne
fréquence.

ﬂ Altitude maxi 2000 m. Pour des altitudes supérieures a 1000 m appliquer un déclassement en puissance de 1% par

OO WN

100 m.
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Données techniques

Grandeur variateur 14 15 16 17 18 19 20 21
Taille boitier E| ] G| H H R R R R R
Phases 3 3 3 3 3 3 3 3
Puissance nominale de sortie [kVA] 13 19 26 33 40 46 59 71
Puissance nominale maxi moteur [kW] 7,5 11 15 | 18,5 22 30 37 45
Courant nominal de sortie [A] 33 48 66 84 | 100 | 115 | 145 | 180
Courant maxi ") [All 495 72 99 | 126 | 150 | 172 | 217 | 270
Seuil de déclenchement E.OC [A] 59 86 119 ] 151 | 180 | 206 | 261 | 324
Courant nominal d'entrée [A] 43 63 86 92 116 | 126 | 165 | 198
Fusible réseau maxi (passif) [A] 50 80 80 | 100 | 160 | 160 | 200 | 315
Fréquence de découpage nominale [kHz]] 4 | 16 8 16 16 8 8 8 8 8
Fréquence de découpage maxi [kHz] 16 16 16 16 16 8 8 8 8
Pertes a fonctionnement nominal [W]] 350 | 410 | 460 | 430 | 550 | 850 | 1020 1200| 1350| 1620
Courant maxi a 4 kHz 2 [A]] 33 36 36 53 172,51 92 | 110 | 126 | 159 | 198
Courant maxi a 8 kHz 2 [A]l 24 33 - 53 | 72,5] 84 | 100 | 115 | 145 | 180
Courant maxi & 16 kHZ 2 [A]] 16,8 26 - 53 66 50 - - - -
Température radiateur maxi TOH [°C] 90

Section cable moteur ¥ [mm?] 10 25 25 35 50 50 95 95
Résistance de freinage mini ¥ [Ohm]| 16 | 8 8 | 56 | 56| 47| 47| 39 2 2
Résistance de freinage typique ¥ [Ohm] 20 13 10| 7 | 56| 47]39] 30
Courant de freinage maxi [All 25 | 50 50 | 70 70 85 85 | 102 | 160 | 160
Courbe de surcharge ( woir appendice) 1

Couple de serrage des bornes INm]| 1,2 | 2,5 | 4 | 6

Tension réseau ¥ [V] 180...260 +0 (230 V Tension nominale)

Fréquence réseau [Hz] 50/ 60 +/- 2

Tension de sortie [V] 3 x 0...U Réseau

Fréquence de sortie [Hz] voir carte de commande

Longueur cables moteur blindés maxi [m] 100 | 50
Température de stockage [°C] -25...70 °C

Température d'utilisation [°C] -10...45 °C

Protection IP20

Humidité relative maxi 95% sans condensation

CEM en accord avec EN 61800-3

Vibration/secousse en accord avec

Germanischer Lloyd; EN 50155 | -

Contrainte climatique

3K3 en accord avec EN 50178

1) Avec les systémes régulés F5-M et F5-S il faut garder 5% en réserve pour la régulation.

2) Courant maxi avant déclenchement de la fonction OL2 (F5-M/F5-S/F5-A)

3) Section mini recommandée pour la puissance nominale et une longueur de cables jusqu'a 100 m.

4) Ces données sont uniqguement valides avec un transistor de freinage interne GTRY7 (voir référence produit).
5) A tension nominale > 460 V multiplier le courant nominal par un facteur de 0,86.




Données techniques

KEB

2.2 Données techniques classe 400V

Grandeur variateur 05| 07 09 10 12 13 14
Taille boitier B|B|B/D|B|D|D|[B|[D[E|D[E[G|DJ]E] G
Phases 3 3 3 3 3 3 3
Puissance nominale de sortie [KVA]] 0,9] 1,8] 2,8 4,0 6,6 8,3 11
Puissance nominale maxi moteur [kW1]]0,37]0,75] 1,5 2,2 4,0 55 7,5
Courant nominal de sortie [A]] 1,3] 2,6] 41 5,8 9,5 12 16,5
Courant maxi [Al] 23] 4,7| 7.4 10,4 17 21,6 18| 29,7 (24,8
Seuil de déclenchement E.OC [A]] 2,8] 5,6 8,9 12,5 21 25,9 [21,6] 35,6 [29,7
Courant nominal d'entrée [A]] 1.8] 3,6 6 8 13 17 23
Fusible réseau maxi (passif) [A]] 16 | 16 16 16 20 25 25
Fréquence de découpage nominale [kHz]| 16 ] 16 8 8l4f16]4][8]16]4] 16 2816
Fréquence de découpage maxi [kHz]| 16| 16| 16 16 4 16 16 169 16
Pertes a fonctionnement nominal [wi| 60 | 90 |80]105]120[140{170]150]185[300] 185]250] 200 | 185|320 380
Courant maxi a 4 kHz ? [All 1.3] 26| 4.1 5,8 9,5 12 14,5 16,5
Courant maxi & 8 kHz ? [A]} 1,3] 2,6| 4,1 |58]|5,2]|5,8]| - 95 195 12 74| 16,5
Courant maxi a 16 kHZ 2 [All 1.3]26] 35 [49]35]|58] - [58][95[58] 12 [57[10] 12
Température radiateur maxi TOH [°C] 90

Section cable moteur ¥ [mmz| 1,5] 1,5] 1,5 1,5 2,5 4 4
Résistance de freinage mini *) [Ohm]| 390 [ 120] 120 82 82 [39]56[39]50]56] 39
Résistance de freinage typique ¢ [Ohm]| 620| 620 390 270 150 110 85
Courant de freinage maxi [Al] 22| 75| 75 10 10 [21]15]21] 15]15] 21
Courbe de surcharge ( woir appendice) 1

Couple de serrage des bornes [Nm] 0,5 [1,2] 05 [12
Tension réseau ° V] 305...500 +0 (400 V Tension nominale)

Fréquence réseau [Hz] 50 /60 +/-2

Tension de sortie [V] 3 x 0...U Réseau

Fréquence de sortie [Hz] voir carte de commande

Longueur cables moteur blindés maxia4 kHz [m]| 10| 10| 100 100 50| 100 100 100
Longueur cables moteur blindés maxia8kHz [m]| 8 | 8 30 | 50| 100 - 100 100 - 100
Longueur cables moteur blindés maxia 16 kH: [m]| 4 | 5 10 10 20 - 100 100 - 100
Température de stockage [°C] -25...70 °C

Température d'utilisation [°C] -10...45°C

Protection IP20

Humidité relative maxi 95% sans condensation

CEM en accord avec EN 61800-3

Vibration/secousse en accord avec Germanischer Lloyd; EN 50155

Contrainte climatique 3K3 en accord avec EN 50178

1) Avec les systemes régulés F5-M et F5-S il faut garder 5% en réserve pour la régulation.

2) Courant maxi avant déclenchement de la fonction OL2 (F5-M/F5-S/F5-A)
3) Section mini recommandée pour la puissance nominale et une longueur de cébles jusqu'a 100 m.
4) Ces données sont uniguement valides avec un transistor de freinage interne GTR 7 (voir référence produit).
5) A tension nominale > 460 V multiplier le courant nominal par un facteur de 0,86.

6) F5-Basic: 2 kHz

Les données techniques concernent les moteurs standards 2/4-péles. Avec des moteurs a nombre de
pobles différents, le variateur doit étre dimensionné avec le courant nominal moteur. Contacter KEB pour
des moteurs spéciaux ou moyenne fréquence.

Altitude maxi 2000 m. Pour des altitudes supérieures a 1000 m appliquer un déclassement en
puissance de 1% par 100 m.Site altitude max. 2000 m.



Données techniques

Grandeur variateur 15 16 17 18 19
Taille boitier E|G|H|]E|[G|H]G|[H|]G|H|[R|H]|R
Phases 3 3 3

Puissance nominale de sortie [kVA] 17 23 29 35 42
Puissance nominale maxi moteur [kW] 11 15 18,5 22 30
Courant nominal de sortie [A] 24 33 42 50 60
Courant maxi ") [A] 36 49,5 63 75 90
Seuil de déclenchement E.OC [A] 43 59 75 90 108
Courant nominal d'entrée [A] 31 43 55 65 66
Fusible réseau maxi (passif) [A] 35 50 63 80 80
Fréquence de découpage nominale kHz]] 4 | 8 [16] 2 | 8 [16] 4| 8| 2| 8 |16] 4| 8
Fréquence de découpage maxi [kHz] 16 16 © 16 16 16 16
Pertes a fonctionnement nominal [wi| 350 | 380 | 360 330 | 500 | 490 | 500 [ 470 430 610 [ 850 540 | 750
Courant maxi a 4 kHz ? [A] 24 27 33 42 45 50 60
Courant maxi a 8 kHz 2 [A]] 16 | 19 | 24| - (21,5 33 |21,4] 30| 30 [ 45| 50 | 39 | 60
Courant maxi & 16 kHZ 2 [A]} 10 [ 84| 15| - [95(| 20| - |13,5] 20 [ 20 | 40 | 18 | 27
Température radiateur maxi TOH [°Cl 90

Section cable moteur [mm?] 6 10 16 25 25
Résistance de freinage mini *) [Oohm]| 39 | 22 25 [ 22|25 22 13 | 9]13] 9
Résistance de freinage typique ¥ [Ohm] 56 42 30 22 15
Courant de freinage maxi Al 21 [37]32]30[37]30]37 63 |[88]63] 88
Courbe de surcharge ( woir appendice) 1

Couple de serrage des bornes INml| 12 [ 4] 12 [ 4|12 4| 4] 4]6]| 4]6
Tension réseau V] 305...500 +0 (400 V Tension nominale)

Fréquence réseau [Hz] 50/60 +/-2

Tension de sortie [Vl 3 x 0...U Réseau

Fréquence de sortie [Hz] woir carte de commande

Longueur cables moteur blindés maxi [m] 100

Température de stockage [°C] -25...70 °C

Température d'utilisation [°C] -10...45°C

Protection IP20

Humidité relative maxi 95% sans condensation

CEM en accord avec EN 61800-3

Vibration/secousse en accord avec

Germanischer Lloyd; EN 50155

Contrainte climatique

3K3 en accord avec EN 50178

1)
2)
3)
4)
5)
6) F5-Basic: 2 kHz

Avec les systémes régulés F5-M et F5-S il faut garder 5% en réserve pour la régulation.

Courant maxi avant déclenchement de la fonction OL2 (F5-M/F5-S/F5-A)

Section mini recommandée pour la puissance nominale et une longueur de cables jusqu'a 100 m.

Ces données sont uniquement valides avec un transistor de freinage interne GTR 7 (voir référence produit).
A tension nominale > 460 V multiplier le courant nominal par un facteur de 0,86.




Données techniques E

Grandeur variateur 20 21 22 23 24
Taille boitier R R R R|U|R]|] U
Phases 3 3 3 3 3
Puissance nominale de sortie [KVA]l 52 62 80 104 125
Puissance nominale maxi moteur [kW]| 37 45 55 75 90
Courant nominal de sortie [All 75 90 115 150 180
Courant maxi " [Al] 112] 135 172 225 270
Seuil de déclenchement E.OC [A]l 135 162 207 270 324
Courant nominal d'entrée [A]]l 83 100 127 165 198
Fusible réseau maxi (passif) [A]] 100 160 160 200 315
Fréquence de découpage nominale kHz]] 8 ] 4| 8] 4] 8] 2[8] 2] 4]38
Fréquence de découpage maxi [kHz]| 16 16 16 12 8 8
Pertes a fonctionnement nominal [W]] 900 1000|11OO 1200(150011300({190011700 2000|2400
Courant maxi a 4 kHz 2 [A]] 75 90 115| 115]127,5| 150 144 180
Courant maxi & 8 kHz 2 [A]l 75 ] 63 ] 90 | 80 | 115] 90 | 150 108 180
Courant maxi & 16 kHz ? Al 34 | 45| 54 |46 |51 - | - | - -
Température radiateur maxi TOH [°C] 90

Section cable moteur ) [mm3| 35| 50 50 95 95
Résistance de freinage mini * [Ohm] 9 8 6| 5 4
Résistance de freinage typique ¥ [ohm)| 12] 10 8,6 6,7 5
Courant de freinage maxi [A] 88 100 133 | 160 200
Courbe de surcharge (voir appendice) 1

Couple de serrage des bornes [Nm] 6 | 15

Tension réseau ° V] 305...500 +0 (400 V Tension nominale)
Fréquence réseau [Hz] 50/ 60 +/-2

Tension de sortie V] 3 x 0...U Réseau

Fréquence de sortie [Hz] woir carte de commande

Longueur cables moteur blindés maxi [m] 50

Température de stockage [°C] -25...70 °C

Température d'utilisation [°C] -10...45 °C | -10...40 °C
Protection IP20

Humidité relative maxi 95% sans condensation

CEM en accord avec EN 61800-3
Vibration/secousse en accord avec -

Contrainte climatique 3K3 en accord avec EN 50178

Les données techniques concernent les moteurs standards 2/4-péles. Avec des moteurs a nombre de
poles différents, le variateur doit étre dimensionné avec le courant nominal moteur. Contacter KEB pour
des moteurs spéciaux ou moyenne fréquence.

Altitude maxi 2000 m. Pour des altitudes supérieures a 1000 m appliquer un déclassement en
puissance de 1% par 100 m.

Une self d'entrée est nécessaire a partir de la taille 23!



Données techniques

Grandeur variateur 25 26 27
Taille boitier U U U
Phases 3 3 3
Puissance nominale de sortie [kVA] 145 173 208
Puissance nominale maxi moteur [kW] 110 132 160
Courant nominal de sortie [A] 210 250 300
Courant maxi " [A] 263 313 375
Seuil de déclenchement E.OC [A] 315 375 450
Courant nominal d'entrée [A] 231 275 330
Fusible réseau maxi (passif) [A] 315 400 450
Fréquence de découpage nominale [kHz] 4 4 2
Fréquence de découpage maxi [kHZz] 8 8 8
Pertes a fonctionnement nominal [W] 2300 2800 3100
Courant maxi & 4 kHz ? [A] 210 250 240
Courant maxi & 8 kHz ? 168 162,5 180
Courant maxi & 16 kHZ ? -

Température radiateur maxi TOH [°C] 90

Section cable moteur ¥ [mm? 95 120 150
Résistance de freinage mini ¥ [Ohm] 4 4 4
Résistance de freinage typique ¥ [Ohm] 4,3 4,3 4,3
Courant de freinage maxi [A] 200 200 200
Courbe de surcharge (voir appendice) 2

Couple de serrage des bornes [Nm] 25

Tension réseau ¥ [Vl  305...500 0 (400 V Tension nominale)
Fréquence réseau [Hz] 50/ 60 +/-2

Tension de sortie V] 3 x 0...U Réseau
Fréquence de sortie [Hz] woir carte de commande
Longueur cables moteur blindés maxi [m] 50

Température de stockage [°C] -25...70 °C
Température d'utilisation [°C] -10...40 °C

Protection IP20

Humidité relative maxi 95% sans condensation
CEM en accord avec EN 61800-3

Vibration/secousse en accord avec

Contrainte climatique

3K3 en accord avec EN 50178

Avec les systémes régulés F5-M et F5-S il faut garder 5% en réserve pour la régulation.

1)

2) Courant maxi avant déclenchement de la fonction OL2 (F5-M/F5-S/F5-A)

3) Section mini recommandée pour la puissance nominale et une longueur de cables jusqu'a 100 m.
4)

5)

Ces données sont uniquement valides avec un transistor de freinage interne GTR 7 (voir référence produit).

A tension nominale > 460 V multiplier le courant nominal par un facteur de 0,86.




Dimensions et poids E

2.3 Dimensions et poids

A A C C1
L G |
Y nlim {B
H H B
=g
LAl HT i _[T‘u_,
OF OF
Boitier A A* B B* C Cc* C1 F G G* H H* Poids [kq] avec filtre
A 76 - 191 - 144 - 14 5 - - 175 - 0,9 1
B 90 90 220 249 160 200 14 5 - - 210 240 2 3,3
D 90 90 250 285 181 221 14 5 - - 240 275 3 4,3
E 130 132 290 352 208 258 14 7 - 100 275 335 5 55
G 170 181 340 415 255 311 - 7 150 150 330 400 10 13,2
H 297 300 340 445 255 321 - 7 250 250 330 420 14 19,1
R 340 - 520 - 355 - - 10 300 - 495 - 25 32
] 340 - 800 - 355 - - 11 300 - 775 - 75 -

* avec filtre en semelle; C1 Opérateur



Bornes circuit de puissance

2.4 Borniers de puissance

Voir tension d'entrée, 230V et 400V (3-phases) sont possibles.

Boitier A

Coté moteur

Coté alimentation

A7 277 P # 2 7

Boitier B, D et E

e e e e e e S
/W/W//W/W/E/WW/

=

Boitier G

L3 ++E7.

Boitier H

(= W i =V =V Vel =W =V =V =)

=YV — V)

[L1][L2][L3][PE]| [[PE][++][ ~ ][PBJ[ \_ [ PE][U |

w]

iz

Boitier Ret U

u,Vv,w Connexion moteur
PA, PB Connexion résistance de freinage
T, T2 Connexion capteur de température
L1, N Connexion réseau monophasé
++, -- Connexion module de freinage
retour et alimentation de I'appareil
Entrée DC 250...370 VDC (classe 230V)
PE Connexion pour blindage/terre
T2 g
Boitier 18.G 400 V "o

v [ 1 | [o5eH | -] | PeS

ol | V] | WES

IO

e

L1, N

L1, L2, L3
u,VvV,w
++ PB
++, -

T1, T2

PE, ()

L1,L2,L3
U Vv,w
+PA, PB
+PA, -

intermédiaire)

EIEjE|E

Connexion réseau monophasé
Connexion réseau triphasé

Connexion moteur

Connexion résistance de freinage
Connexion module de freinage

retour et alimentation de I'appareil
Entrée DC 250...370 VDC (classe 230V)
Entrée DC 420...720 VDC (classe 400V)
Connexion capteur de température

Connexion pour blindage/terre

Connexion réseau triphasé
Connexion moteur

Connexion résistance de freinage
Connexion retour de I'appareil
(Sortie tension du circuit

T1, T2 Connexion

capteur température

S

Connexion pour blindage/terre




Connexion du circuit de puissance E

2.5 Connexion du circuit de puissance
m L'inversion de raccordement entre moteur et secteur Faire attention a la tension d'alimentation
! provoque la destruction immédiate de I'appareil. Aﬂ et a la polarité du moteur!

Connexion 1-phase | ﬁ *)
(;) T ® 1 L1:_- | .—'—_I_Cfl—o U| U1 ﬁ
1 N
L1 4"-1_4"=__ : .—:|—:|—l.)L _Tu T -| 'I/ )
i M

PE PE} H—ePE |: y
17‘_-—0—J—J—| - PB J. J
__ i R _ - ®

Pour les appareils avec filtre anti-interférence radio intégré (voir ,caractéristiques des appareils®)
le filtre externe n‘est pas nécessaire.

*

Connexion 3-phases| @
ol "l T @ |
!Q. L1 !_@ | m L1 o Ui U g'm T
LZ—E—/I/_i I [ l: I:T Zt% _?I: |: II 7 M
= L3~ W 1gL3 Wl 11 Wi W1 T:( o
L8 T | i |: |:T ® g:' :IPE PE,i :|\ 3

1 pE! B e
PE | s L |,LI+PE ||I' -
Ty

Alimentation DC

@ TRRATL P R
250...370 VDC (classe 230V) +—==-T" - G viﬂw Y
420...720V DC (classe 400V) - —==—1" = zts%Jl:}mﬂ e Y
! :;PEE-,PE:: i\ 3~

(5) KEB COMBIVERT
Contacteur réseau @ Self moteur ou filtre de sortie (sauf F5-M or F5-S)
Self d'entrée @

Fusible réseau

Moteur

®HO©EE

Filtre anti interférences Plaque de montage
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Connexion du circuit de puissance

Contréle température externe Pour ressortir un état activer la fonction par le software
(F5-B/G) de la carte de commande (CP.28 / voir partie 3).

Ne pas faire suivre les cables de

connexion (méme blindés) avec les T1 T1
céables de contréle! :l
Autorisé avec les cables moteur T2 T2
ayant un double blindage!
F5-M/S: Thermojonction Capteur température (PTC )
Pont, pour aucun (contact NC) 1650Q...4kQ2 déclenchement
contréle 750Q...1650Q reset

Résistance de freinage  Tenez compte des conseils de sécurité dans la documentation Nr. 1!

X1A
— i L1
=" N/L2
B TEEEE ey 1 Sl lnkglehgebn L3
\ —_ ++ *
12 —1 —11 | PAl': | / — )
KA | PBj | ! ==
‘n Les résistances de frei- | 9 |__t """""" __L U
hage pel_Jvent avoir des U loH1 | ’ . v
températures importantes sur © ! W
la carcasse, les installer le plus ) OH2 | | T
loin possible de tout contact! e . — | 0
T2
Excitation Pour24 V ca/lcc  *) En fonction de la taille du
2300r24V  Controle du variateur, les bornes ++, +PA ou
calce déclenchement  PA peuvent étre utilisées
K1 Autre Cap}e;; l;e_al_rrcw))érature .
12 11 i iil ~ |3
8 [}
o T2




3. Annexe

3.1 Courbe de surcharge

Temps [s] Courbe 1 Temps [s] Courbe 2

300 + 300 +
270 1 270 +
240 + 240
210 1 210 4
180 + 180 1
150 + 150 1+
120 + 120 +
0 + 90 4
60 + 60 4

30 + 20 |

Charge [%]

—tttF+F+—+—+—+—+ —ttttt—t+—+
0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150 160 170 180 190 200 210 220 0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150

Charge [%]

La courbe décroit en fonction du type de circuit de puissance (voir Référence
Produit).

A partir de 105 % de charge le compteur incrémente. En dessous le compteur décrémente. Si le
compteur arrive a la courbe, le variateur passe en défaut E.OL.

3.2 Protection de surcharge dans les basses vitesses
(seulement pour F5-M et F5-S, voir données techniques pour courant de stall)

Charge [%]

A

Seuil déclenchementOC | -------------~-~-~-~-~-~-~-~-~ -~ - — -

Courantmaxi t-------EULZ - - - __ __

A\

Départ compteurOL105% [--~ - -~ -~ - —"—"—~"~"—">>—~-—"~-——-—-——-—- - - - - — -

Courant de stall

> f[Hz]
Fréquence mini a pleine
charge continue

Si le courant autorisé est dépassé un PT1-élément (1=280ms) démarre, aprés cette séquence le
variateur passe en défaut E.OL2.
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Generale

Descrizione del
prodotto

Il KEB COMBIVERT €& un convertitore di frequenza con i migliori requisiti
di qualita e dinamica.

Queste apparecchiature devono essere usate
== esclusivamente per la regolazione della velocita di
motori asincroni trifase.

L'utilizzo con altri carichi elettrici & proibito in quanto
potrebbe provocare danni all'apparecchiatura.

Questo manuale descrive il circuito di potenza dei convertitori di frequenza
KEB COMBIVERT F5-B, F5-G, F5-M ed F5-S nelle gamme:

* 0.37 kW...7,5 kW / classe 230V
* 0.37 kW...160 kW / classe 400V

200 kW...315 kW (Carcassa W): vedere manuale
supplementare "codice 00.F5.01Z-KWxx"

Il KEB COMBIVERT, oltre alle dimensioni contenute e al prezzo interes-
sante, ha le seguenti caratteristiche:

* Moduli di potenza ad IGBT, con basse perdite di commutazione

» Eliminazione del tipico fischio di commutazione grazie alla elevata
frequenza di switching

« Circuiti di protezione per sovracorrente, sovratensione e
sovratemperatura

* Monitoraggio della tensione e della corrente in fase di funzionamento
statico e dinamico

* Protezione contro il corto circuito e scariche verso terra

* Immunita ai disturbi in accordo con la normativa IEC1000

 Circuiti di regolazione della corrente al motore

* Ventola di raffreddamento integrata

» Possibilita di montaggio affiancato di piu apparecchiature.



Generale

1.2 Targhetta di identificazione

10.F5.G1B-3200

Inverter: raffreddamento Servo: raffreddamento motore
0: Standard 0: Autoventilato
1: Dissipatore piatto 1: Servoventilato

2: Raffreddamento ad acqua
3: Dissipatore esterno

Interfaccia encoder: vedere parte di controllo

0: nessuna interfaccia 5: Resolver + SSI A: Ingr. incr. + sensore F: Hiperface + Uscita incr.
1: Ingr.incr.+ Inc.-1/0O Hiperface + SSI B: Resolver + sensore G:Ingr. incr. + Ingr. incr.
2: Resolver + Inc.-I/O Ingr. incr. + Dinamo C: Hiperface + sensore H: Resolver + Ingr. incr.
3
4

: Hiperface + Inc.-I/O Resolver + Dinamo D: Ingr. incr. + Uscita incr. |: Hiperface + Ingr. incr.
. Ingr. incr. + SSI Hiperface + Dinamo E: Resolver + Uscita incr.

© N2

Inverter: frequenza di switching / max. corrente impulsiva / corrente di intervento OC

0: 2 kHz/125%/150% 4 kHz/150%/180% 8 kHz/180%/216% F: 16 kHz/200%/240%
1: 4 kHz/125%/150% 8 kHz/150%/180% 16 kHz/180%/216% G: 2 kHz/400%/480%
2: 8 kHz/125%/150% 1 16 kHz/150%/180% 2 kHz/200%/240% H: 4 kHz/400%/480%
3 I:
4 K

: 16 kHz/125%/150% 2 kHz/180%/216% 4 kHz/200%/240% 8 kHz/400%/480%
2 kHz/150%/180% 4 kHz/180%/216% 8 kHz/200%/240% : 16 kHz/400%/480%

moowsz

Servo: velocita motore
1: 1500 min*  2: 2000 min* 3: 3000 min"" 4: 4000 min' 6: 6000 min™’

Identificazione ingresso

0: monofase 230V AC/DC 5: Classe 400V DC A: 6 fase 400V AC

1: trifase 230V AC/DC  6: monofase 230V AC Z: 230V AC o AC/DC

2: mono/trifase 230V AC/DC 7: trifase 230V AC Y: 400V AC o AC/DC

3: trifase 400V AC/DC  8: mono/trifase 230V AC W: 230V DC

4: Classe 230V DC 9: trifase 400V AC V: 400V DC
| Carcassa A, B D E G H R UW

Accessori

0: nessuno 4: PFC integrato

1. GTR7" 5: GTR 7", PFC integrato

2: filtro integrato 6: filtro integrato, PFC integrato

3: GTR 7", filtro integrato 7: GTR 7Y, filtro integrato, PFC integrato

Controllo

B: BASIC

G: GENERAL (controllo tensione / frequenza)
M: MULTI (controllo vettoriale per motori asincroni trifase)
S: SERVO (controllo tensione / frequenza per motori sincroni)

Denominazione prodotto F5

| Inverter: taglia apparecchiatura

| Servo: identificazione motore / taglia motore

1) GTR 7: transistor di frenatura

2) PFC:

Power Factor Control



1.3 Istruzioni per I' installazione

1.3.1 Sistemi di Il KEB COMBIVERT F5 & disponibile con diversi sistemi di raffreddamento:
raffreddamento
Standard + Standard
Disegno standard con dissipatore e ventola (descritto di seguito).

Versioni speciali Ladissipazione della potenza persadeve essere garantita dal costruttore
della macchina.

» Dissipatore piatto
In questo modello non € previsto il dissipatore: 'apparecchiatura deve
essere montata su una base appropriata che assicuri la dissipazione
del calore.

» Raffreddamento ad acqua
Questo modello & disegnato per la connessione ad un sistema di
raffreddamento gia esistente. La dissipazione della potenza persa
deve essere garantita dal costruttore della macchina. Al fine di evitare
condensazioni di umidita, la temperatura minima ammissibile non deve
essere inferiore a quella del’ambiente. La massima temperatura non
deve superare i 40°C. Le misure contro contaminazione e calcificazione
devono essere fatte esternamente. La massima pressione nel sistema
di raffreddamento non deve superare i 4 bar (versione speciale con
pressione superiore disponibile su richiesta).

+ Convezione
In questo modello il dissipatore viene montato esternamente al quadro.




Generale

1.3.2 Installazione ﬁ
quadro elettrico

150

F5 | F5 |0

100¢

T

Direzione alette Distanze Minime
diraffredamento

KEB
COMBIVERT

Uid oo

'+, Uscita aria '
. calda

Entrata aria -

fresca AT - - % E ---

1.4 Alimentazione-DC L'alimentazione in corrente continua dell'inverter &€ determinata dal
tipo di motore usato. | dati possono essere presi dalla "targnetta di
identificazione" del motore.

Classe 230V:
| = V3 x tensione nominale x corrente nominale x cos @ motore

oe tensione DC (310V)

Classe 400V:

| = V3 x tensione nominale x corrente nominale x cos @ motore
pe tensione DC (540V)

Il picco in corrente continua e determinato dal ciclo operativo.

» Se si accelera fino al limite di corrente hardware, la massima corrente
deve essere inserita nella formula precedentemente descritta (al posto
della corrente nominale).

* Se il motore nel normale utilizzo non viene mai stressato oltre la
coppia nominale, si puo utilizzare per il calcolo la reale corrente del
motore.

* Un buon valore & circa 1,5 volte la corrente nominale (1,25 per le
taglie superiori a 90 kW).



Dati Tecnici E

2. Dati tecnici
21 Classe 230V

Grandezza Inverter 05 07 09 10 12| 13
Grandezza contenitore A B A B B D B D D E
Fasi 11 31 [1[3]1[3[1][3]1]3]1][3] 3] 3
Potenza nominale d'uscita [kVA] 0,9 1,6 2,8 4,0 6,6 9,5
Max. potenza nominale motore [kW] 0,37 0,75 1,5 2,2 4,01 55
Corrente nominale di uscita [A] 2,3 4 7 10 16,5] 24
Max. corrente di sowaccarico " [A] 4,1 7,2 12,6 18 29,7| 36
Corrente d'intervento OC [A] 5,0 8,6 15,1 21,6 35,6] 43
Corrente nominale d'ingresso [All 4,6] 4,6 [3,2] 8,0]8,0]5,6] 14]9,8] 14]9,8]20] 14]20] 14] 23 | 31
Corrente nominale d'ingresso 2 Al - |37 -] - |64]| - - - -1 -
Potenza nominale d'ingresso 2 [kwjl - {085 —| - [1,5] - - - | -
Max. fusibile di rete (ritardato) [Al 10| 16 | 10[20]16]20[16]20]16]25]20]|25]20] 25 | 35
Frequenza di switching [kHz]| 4 16 8 16 16 8 16 8 8
Max. frequenza di switching [kHz]] 4 16 8 16 16 16 16 | 16
Potenza dissipata in condiz. nom. [W]] 30 50 55 65 90 | 130 105 | 170 1210|290
Potenza dissipata in condiz. nom. ? wil - | 85 | -1 - 130| - - - - | -
Corrente di stallo a 4kHz *) [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Corrente di stallo a 8kHz ¥ [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Corrente di stallo a 16kHz ¥ Al -] 23 | -] 4 7 85 | 10 | 10168
Max. temperatura dissipatore Toy [°C] 90

Sezioni cavi di linea ¥ [mm?] 1,5 1,5]2,5(1,5]2,5[1,5[2,5[1,5] 4 [2,5] 4[25] 4 | 6
Resistenza di frenatura val. min. ® [Ohm] 100| 56 100 56 47 33 27| 16
Resistenza di frenatura val. tipico 5 [Ohm] 180 180 100 68 331 27
Corrente di frenatura val. max. [All45] 75 |45] 7,5 9,5 12 15| 25
Curva di sowraccarico (Allegati) 1

Coppia di serraggio morsetti [Nm] 0,5 | 1,2
Tensione di alimentazione V] 180...260 £0 (230 Tensione nominale)

Frequenza di rete [Hz] 50/ 60 +/-2

Tensione d'uscita \Y| 3 x 0...tensione d ingresso (3 x 0...255V ?)

Frequenza d'uscita [Hz] vedi scheda di controllo

Max. lunghezza cavi motore schermati a 4kHz 6 [m]|10] 30 10 100 100

Max. lunghezza cavi motore schermati a 8kHz ® [m] | 10| 20 10 50 100

Max. lunghezza cavi motore schermati a 16kHz & [m] | - | 10 - 20 40 100

Temperatura di immagazinamento [°C] -25...70 °C

Temperatura di funzionamento [°C] -10...45 °C

Classe di protezione IP20

Umidita relativa max. 95% senza condensa

EMC testato in accordo con EN 61800-3

Vibrazione/Scossa in accordo con Germanischer Lloyd; EN 50155

Categoria climatica 3K3 in accordo con EN 50178

) Per i sistemi regolati deve essere sottratto il 5%come riserva di controllo (F5-M / F5-S).

) | dati sono validi solamente per i convertitori di frequenza con PFC integrato (vedere "Targhetta di identificazione").

) Corrente massima prima che intervenga la funzione OL (F5-M / F5-S / F5-A)

) Sezione del cavo minima raccomandata per potenza nominale e lunghezza cavo fino a 100 m (rame).

) | dati sono validi solamente per i convertitori di frequenza con transistor di frenatura interno GTR 7 (vedere "Targhetta di
identificazione").

6) Per le apparecchiature con filtro integrato (vedere "Targhetta di identificazione"):

lunghezza cavo fino a 5m e frequenza operativa 4kHz = valore limite B (EN 55011)

lunghezza cavo fino a 10m e frequenza operativa 16kHz = valore limite A (EN 55022)

| dati tecnici sono validi per motori standard a 2/4 poli. Con numero di poli differente I'inverter deve essere dimensionato
in base alla corrente nominale del motore. Per frequenze motore speciali, contattare la KEB.
Altitudine max. 2000 m sIlm. Per applicazioni oltre i 1000 m, si deve tenere in considerazione una riduzione di potenza
del 1% ogni 100 m .

-9



Dati Tecnici

Grandezza Inverter 14 15 16 17 18 19 20 21
Grandezza contenitore E]J] G| G| H H RIR|IR|IR]J|]R
Fasi 3 3 3 3 3 3 3 3
Potenza nominale d'uscita [kVA] 13 19 26 33 40 46 59 71
Max. potenza nominale motore [kW] 7,5 11 15 | 18,5 22 30 37 45
Corrente nominale di uscita [A] 33 48 66 84 100 | 115 | 145 | 180
Max. corrente di sowaccarico " [All 495 72 99 | 126 | 150 | 172 | 217 | 270
Corrente d'intervento OC [A] 59 86 119 | 151 | 180 | 206 | 261 | 324
Corrente nominale d'ingresso [A] 43 63 86 92 | 116 | 126 | 165 | 198
Max. fusibile di rete (ritardato) [A] 50 80 80 | 100 | 160 | 160 | 200 | 315
Frequenza di switching [kHz]] 4 | 16 8 16 16 8 8 8 8 8
Max. frequenza di switching [kHZz] 16 16 16 16 16 8 8 8 8
Potenza dissipata in condiz. nom. [W]] 350 | 410 | 460 | 430 | 550 | 850 | 1020 1200 1350 | 1620
Corrente di stallo a 4kHz ? [A]] 33 36 36 53 | 72,51 92 | 110 | 126 | 159 | 198
Corrente di stallo a 8kHz ? [A]] 24 33 - 53 | 72,5 84 | 100 | 115 | 145 | 180
Corrente di stallo a 16kHz ? [A]] 16,8 | 26 - 53 66 50 - - - -
Max. temperatura dissipatore Toy [°C] 90

Sezioni cavi di linea [mm?] 10 25 25 35 50 50 95 95
Resistenza di frenatura val. min. %) ohm)| 16 | 8 | 8 | 5656|4747 [39] 2 | 2
Resistenza di frenatura val. tipico ¥ [Ohm] 20 13 10 7 56 | 471 39 3,0
Corrente di frenatura val. max. Al 25 | 50 | 50 ] 70 | 70 | 85 | 85 [ 102 | 160 | 160
Curva di sovraccarico (Allegati) 1

Coppia di serraggio morsetti INm]| 1,2 | 2,5 | 4 | 6

Tensione di alimentazione * V] 180...260 +0 (230 Tensione nominale)

Frequenza di rete [Hz] 50/60 +/-2

Tensione d'uscita V] 3 x 0...tensione d ingresso

Frequenza d'uscita [Hz] vedi scheda di controllo

Max. lunghezza cavi motore schermati [m] 100 50
Temperatura di immagazinamento [°C] -25...70 °C

Temperatura di funzionamento [°C] -10...45°C

Classe di protezione IP20

Umidita relativa max. 95% senza condensa

EMC testato in accordo con EN 61800-3

Vibrazione/Scossa in accordo con

Germanischer Lloyd; EN 50155 | -

Categoria climatica

3K3 in accordo con EN 50178

1) Per i sistemi regolati deve essere sottratto il 5%come riserva di controllo (F5-M / F5-S).
2) Corrente massima prima che intervenga la funzione OL (F5-M / F5-S / F5-A)
3) Sezione del cavo minima raccomandata per potenza nominale e lunghezza cavo fino a 100 m (rame).

4) | dati sono validi solamente per i convertitori di frequenza con transistor di frenatura interno GTR 7 (vedere "Targhetta di

identificazione").

5) Con tensione di alimentazione 2460V, moltiplicare la corrente nominale con il fattore 0,86.
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Dati Tecnici E

2.2 Classe 400V

Grandezza Inverter 05| 07 09 10 12 13 14
Grandezza contenitore B|B|B/D|B|D|D|B|D|E|D[E[G]|D[E| G
Fasi 3 3 3 3 3 3 3
Potenza nominale d'uscita [kVA]] 0,9] 1,8 2,8 4.0 6,6 8,3 11

Max. potenza nominale motore [kW]}0,37]10,75] 1,5 2,2 4,0 55 7,5
Corrente nominale di uscita [Al] 1,3] 2,6 4.1 5,8 9,5 12 16,5
Max. corrente di sowaccarico " [All 2,3] 4,7 7,4 10,4 17 21,6 18 29,7 24,8
Corrente d'intervento OC [Al} 2,8] 56| 8,9 12,5 21 25,9 |21,6] 356 [29,7
Corrente nominale d'ingresso [A]] 1,8] 3,6 6 8 13 17 23
Max. fusibile di rete (ritardato) [A]] 16| 16 16 16 20 25 25
Frequenza di switching [kHz]|] 16 | 16 8 8l4]16]4]8]16] 4] 16 28116
Max. frequenza di switching [kHz]] 16 | 16 16 16 4 16 16 169 16
Potenza dissipata in condiz. nom. [wi| 60 | 90 [80[105]120{140{170]150]185]|300] 185|250 200 | 185 320| 380
Corrente di stallo a 4kHz ? [Al] 1.3] 26| 4,1 5,8 9,5 12 14,5 16,5
Corrente di stallo a 8kHz ? [All 1.3 26| 41 |58(52(58] -| 95 |95 12 |74 165
Corrente di stallo a 16kHz 2 [Al} 1,3]2,6] 3,5 ]4,9(3,5]|5,8] - 5,8| 9,51 5,8 12 5,71 10 | 12
Max. temperatura dissipatore Toy [°C] 90

Sezioni cavi di linea ¥ mm3| 1,5] 1,5] 1,5 1,5 2,5 4 4
Resistenza di frenatura val. min. * [ohm]| 390] 120] 120 82 82 [39]56[39[50]56[ 39
Resistenza di frenatura val. tipico % [Ohm]| 620 620| 390 270 150 110 85
Corrente di frenatura val. max. [All 22175 7.5 10 10 [21]15[21[15] 15[ 21
Curva di sowaccarico (Allegati) 1

Coppia di serraggio morsetti [Nm] 0,5 [12] 05 [1.2
Tensione di alimentazione ° V] 305...500 +0 (230 Tensione nominale)

Frequenza di rete [Hz] 50/60 +/-2

Tensione d'uscita [V] 3 x 0...tensione d ingresso

Frequenza d'uscita [Hz] vedi scheda di controllo

Max. lunghezza cavi motore schermatia4kHz [m]] 10 | 10 | 100 100 50 100 100 100
Max. lunghezza cavi motore schermatia8kHz [m]] 8 | 8 30 50 100 - 100 100 - 100
Max. lunghezza cavi motore schermati a 16kHz [m]| 4 5 10 10 20 - 100 100 - 100
Temperatura di immagazinamento [°C] -25...70 °C

Temperatura di funzionamento [°C] -10...45°C

Classe di protezione IP20

Umidita relativa max. 95% senza condensa

EMC testato in accordo con EN 61800-3

Vibrazione/Scossa in accordo con Germanischer Lloyd; EN 50155

Categoria climatica 3K3 in accordo con EN 50178

) Per i sistemi regolati deve essere sottratto il 5% come riserva di controllo (F5-M / F5-S).

2) Corrente massima prima che intervenga la funzione OL (F5-M / F5-S / F5-A)

3) Sezione del cavo minima raccomandata per potenza nominale e lunghezza cavo fino a 100 m (rame).

4) Questi dati sono validi solo per apparecchiature con transistor di frenatura interno GTR 7 (vedere "Targhetta di identificazione").
5) Con tensione di alimentazione 2460V, moltiplicare la corrente nominale con il fattore 0,86.

6) F5-Basic: 2 kHz

Dati tecnici validi per motori standard a 2/4 poli. Con numero di poli differente l'inverter deve essere
dimensionato in base alla corrente nominale del motore. Per motori a frequenza speciale, contattare
la KEB.

Altitudine max. 2000 m sIlm. Per applicazioni oltre i 1000 m, si deve considerare una riduzione
della potenza dell'1% ogni 100 m.
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Dati Tecnici

Grandezza Inverter 15 16 17 18 19
Grandezza contenitore E{|G|H|E|[|G|[H|G|H|G|H|R|H|R
Fasi 3 3 3

Potenza nominale d'uscita [kVA] 17 23 29 35 42
Max. potenza nominale motore (kW] 11 15 18,5 22 30
Corrente nominale di uscita [A] 24 33 42 50 60
Max. corrente di sowaccarico " [A] 36 49,5 63 75 90
Corrente d'intervento OC [A] 43 59 75 90 108
Corrente nominale d'ingresso [A] 31 43 55 65 66
Max. fusibile di rete (ritardato) [A] 35 50 63 80 80
Frequenza di switching [kHz]] 4 | 8 [ 16 ] 2 8 [16] 4| 8 2| 8]16] 4] 8
Max. frequenza di switching [kHZz] 16 16 6 16 16 16 16
Potenza dissipata in condiz. nom. [w]| 350 [ 380 | 360 330 [ 500 | 490 | 500 [ 470 | 430 | 610 | 850 | 540 | 750
Corrente di stallo a 4kHz 2 [A] 24 27 33 42 45 50 60
Corrente di stallo a 8kHz ? [A]} 16 | 19 [ 24| - |21,5( 33 |21,4] 30| 30 [ 45| 50| 39 | 60
Corrente di stallo a 16kHz ? [A]} 10 | 84| 15] - |95 20| - |13,5]1 20 | 20 | 40 | 18 | 27
Max. temperatura dissipatore Toy [°C] 90

Sezioni cavi di linea ¥ [mm?] 6 10 16 25 25
Resistenza di frenatura val. min. ®  [Ohm]| 39 [ 22 25 [22]25]| 22 13 | 9]13] 9
Resistenza di frenatura val. tipico® ~ [Ohm] 56 42 30 22 15
Corrente di frenatura val. max. Al 21 [37]32]30[37]30]37 63 |[88]63] 88
Curva di sowaccarico (Allegati) 1

Coppia di serraggio morsetti INml| 12 [ 4] 12 [ 4|12 4] 4] 4]6] 4]6
Tensione di alimentazione ¥ [V] 305...500 %0 (400 Tensione nominale)

Frequenza di rete [Hz] 50/ 60 +/-2

Tensione d'uscita V] 3 x 0...tensione d ingresso

Frequenza d'uscita [Hz] vedi scheda di controllo

Max. lunghezza cavi motore schermati  [m] 100

Temperatura di immagazinamento [°C] -25...70 °C

Temperatura di funzionamento [°C] -10...45 °C

Classe di protezione IP20

Umidita relativa max. 95% senza condensa

EMC testato in accordo con EN 61800-3

Vibrazione/Scossa in accordo con Germanischer Lloyd; EN 50155

Categoria climatica 3K3 in accordo con EN 50178

1) Per i sistemi regolati deve essere sottratto il 5% come riserva di controllo (F5-M / F5-S).

2)
3)
4)

identificazione").

Corrente massima prima che intervenga la funzione OL (F5-M / F5-S / F5-A)
Sezione del cavo minima raccomandata per potenza nominale e lunghezza cavo fino a 100 m (rame).
Questi dati sono validi solo per apparecchiature con transistor di frenatura interno GTR 7 (vedere "Targhetta di

5) Con tensione di alimentazione >460V, moltiplicare la corrente nominale con il fattore 0,86.

6) F5-Basic: 2 kHz
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Dati Tecnici

Grandezza Inverter 20 21 22 23 24
Grandezza contenitore R R R R|U|R]|] U
Fasi 3 3 3 3 3
Potenza nominale d'uscita [kVA]l 52 62 80 104 125
Max. potenza nominale motore [kW]| 37 45 55 75 90
Corrente nominale di uscita [A]l 75 90 115 150 180
Max. corrente di sowaccarico " [A]| 112 135 172 225 270
Corrente d'intervento OC [A]] 135 162 207 270 324
Corrente nominale d'ingresso [A]l 83 100 127 165 198
Max. fusibile di rete (ritardato) [A]] 100 160 160 200 315
Frequenza di switching kHz]] 8 | 4| 8] 4| 8| 2| 8] 2] 4] 8
Max. frequenza di switching [kHz]|l 16 16 16 12| 8 8
Potenza dissipata in condiz. nom. [wi| 900 [1000] 1100} 1200{1500] 1300]1900] 1700|2000]|2400
Corrente di stallo a 4kHz 2 [A]l 75 90 115 | 115]127,5| 150 | 144 180
Corrente di stallo a 8kHz 2 [A]l 75| 63| 90| 80 | 115| 90 | 150] 108 180
Corrente di stallo a 16kHz 2 Al 34 | 45| 54 |46 [ 51| - | - | - -
Max. temperatura dissipatore Toy [°C] 90

Sezioni cav di linea [mm?3]| 35 | 50 50 95 95
Resistenza di frenatura val. min. 4 [Ohm] 9 8 6 | 5 4
Resistenza di frenatura val. tipico % [Ohm]| 12 | 10 8,6 6,7 5
Corrente di frenatura val. max. [A] 88 100 133 | 160 200
Curva di sovraccarico (Allegati) 1

Coppia di serraggio morsetti [Nm] 6 | 15
Tensione di alimentazione ° V] 305...500 10 (400 Tensione nominale)
Frequenza di rete [Hz] 50/60 +/-2

Tensione d'uscita [V] 3 x 0...tensione d ingresso
Frequenza d'uscita [Hz] vedi scheda di controllo

Max. lunghezza cavi motore schermati [m] 50

Temperatura di immagazinamento [°C] -25...70 °C

Temperatura di funzionamento [°C] -10...45°C | -10...40 °C
Classe di protezione IP20

Umidita relativa max. 95% senza condensa

EMC testato in accordo con EN 61800-3
Vibrazione/Scossa in accordo con -

Categoria climatica 3K3 in accordo con EN 50178

Dati tecnici validi per motori standard a 2/4 poli. Con numero di poli differente l'inverter deve essere
dimensionato in base alla corrente nominale del motore. Per motori a frequenza speciale, contattare la
KEB.

> Grandezza Inverter 22: Impedenze necessario

Altitudine max. 2000 m sIlm. Per applicazioni oltre i 1000 m, si deve considerare una riduzione
della potenza dell'1% ogni 100 m.
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Dati Tecnici

Grandezza Inverter 25 26 27
Grandezza contenitore V) V) U
Fasi 3 3 3
Potenza nominale d'uscita [kVA] 145 173 208
Max. potenza nominale motore [kw] 110 132 160
Corrente nominale di uscita [A] 210 250 300
Max. corrente di sowaccarico " [A] 263 313 375
Corrente d'intervento OC [A] 315 375 450
Corrente nominale d'ingresso [A] 231 275 330
Max. fusibile di rete (ritardato) [A] 315 400 450
Frequenza di switching [kHz] 4 4 2
Max. frequenza di switching [kHz] 8 8 8
Potenza dissipata in condiz. nom. W] 2300 2800 3100
Corrente di stallo a 4kHz 2 [A] 210 250 240
Corrente di stallo a 8kHz ? 168 162,5 180
Corrente di stallo a 16kHz 2 -

Max. temperatura dissipatore Toy [°C] 90

Sezioni cavi di linea ¥ [mm?] 95 120 150
Resistenza di frenatura val. min. ¥ [Ohm] 4 4 4
Resistenza di frenatura val. tipico ¥ [Ohm] 4,3 4,3 4,3
Corrente di frenatura val. max. [A] 200 200 200
Curva di sovraccarico (Allegati) 2

Coppia di serraggio morsetti [Nm] 25

Tensione di alimentazione > V1 305...500 +0 (400 Tensione nominale)
Frequenza di rete [Hz] 50/60 +/-2

Tensione d'uscita V] 3 x 0...tensione d ingresso
Frequenza d'uscita [Hz] vedi scheda di controllo
Max. lunghezza cavi motore schermati [m] 50

Temperatura di immagazinamento [°C] -25...70 °C
Temperatura di funzionamento [°C] -10...45°C

Classe di protezione IP20

Umidita relativa max. 95% senza condensa
EMC testato in accordo con EN 61800-3
Vibrazione/Scossa in accordo con -

Categoria climatica 3K3 in accordo con EN 50178

1) Per i sistemi regolati deve essere sottratto il 5% come riserva di controllo (F5-M / F5-S).

2) Corrente massima prima che intervenga la funzione OL (F5-M / F5-S / F5-A)

3) Sezione del cavo minima raccomandata per potenza nominale e lunghezza cavo fino a 100 m (rame).

4) Questi dati sono validi solo per apparecchiature con transistor di frenatura interno GTR 7 (vedere "Targhetta di
identificazione").

5) Con tensione di alimentazione >460V, moltiplicare la corrente nominale con il fattore 0,86.
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Dimensioni e pesi E

2.3 Dimensioni e pesi

A A C C1
‘ G ‘
T = {B
H H B
=N
Fayl 1 o
UL Il‘u_, I‘ll
OF OF

Contenitore | A A* B B* C cr 1 F G G* H H* Peso [kq] con filtro

A 76 - 191 - 144 - 14 5 - - 175 - 0,9 1

B 90 90 220 249 160 200 14 5 - - 210 240 2 3,3

D 90 90 250 285 181 221 14 5 - - 240 275 3 4,3

E 130 132 290 352 208 258 14 7 - 100 275 335 5 5,5

G 170 181 340 415 255 311 - 7 150 150 330 400 10 13,2

H 297 300 340 445 255 321 - 7 250 250 330 420 14 19,1

R 340 - 520 - 355 - - 10 300 - 495 - 25 32

U 340 - 80 - 35 - - 11 300 - 775 - 75 -

* con filtro integrato; C1 Operatore
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Morsettiera Circuito di Potenza

2.4 Morsettiere del circuito di potenza

Nota: essendo possibili alimentazioni trifase sia a 230V sia a 400 V , Fare Attenzione alla tensione in ingresso!

Contenitore grandezza A

Lato motore Lato alimentazione

v 7/ ey d 7y a7 A W s i A 7

Contenitore grandezza B, D e E

=V — Vi — A — i —Va— Vi —V—

[ v a4+ = e ][ v [ v w]

==
[T1][T2

7= = A=

Contenitore grandezza G

o= =

[l 2 ta] +o] ~] 78 |

Contenitore grandezza H

=YV~

[PEJ[U IV Jiw |

(AU — VAV — VAV~

‘/ ‘/E/

12

Contenitore grandezzaRe U

u,v,w
PA, PB
T1, T2
L1, N
++, --

PE

Collegamento motore

Collegamento per resistore di frenatura
Collegamento sensore di temperatura
Collegamento rete monofase
Collegamento per modulo di frenatura
modulo R4 e alimentazione in

DC da 250...370VDC (Classe 230V)
Collegamento per schermol/terra

Contenitore grandezza G 11:2==>

ENEEENE=-CHNENN; u}r

ol [ IV | WES

|

[

L1, N
L1,L2,L3
U Vv,w
++, PB
++, --

T1, T2

PE, (1)

L1,L2,L3
U Vv,w
+PA, PB
+PA, -

T1, T2

J | J |

Collegamento di rete monofase
Collegamento di rete trifase
Collegamento motore

Collegamento per resistore di frenatura
Collegamento per modulo di frenatura
o0 modulo R4 e alimentazione in

DC da 250...370VDC (Classe 230V)
DC da 420...720VDC (Classe 400V)
Collegamento sensore di temperatura

Collegamento per schermol/terra

Collegamento di rete trifase
Collegamento motore

Collegamento per resistore di frenatura
Collegamento per modulo R4

(Tens.in uscita del circuito intermedio)
Collegamento sensore di temperatura

Collegamento per schermol/terra
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Collegamento del circuito di potenza E

2.5 Collegamento del circuito di potenza

Se i collegamenti della rete e del motore
sono invertiti, si ha la distruzione immediata

dell'apparecchiatura.

Fare attenzione alla tensione di
alimentazione ed alla corretta

sequenza delle fasi del motore

.—L —-—o—o

Monofase ~|§|~ ")
@1 @ T
L1é—/ j L1 ! \_\III_1 ”U|-|U1ﬁ—'\

T T
=T Nj |I| II,I\N e Vo ||V—V1'
N 4 . 1
i\/\i:: i TKESW” ..WI w1
pE PE| L e © PE b P ?|PE' 3~
e i
T : ++ -- PB |
‘ T —0-—o0—--o0—--
T_;—____—:_____—_—_.______:____—___—_ @

*

Per apparecchiature con filtro antidisturbo integrato (vedere ,Targhetta di identificazione") non
€ necessario utilizzare il filtro esterno.

. Trifase

—|— PE! hon s
PE 0 LopE Srh [—1
‘ ‘ L: ++ PB JI J
17____—_—____:__——___—;_________—___;__—_—____
Rete di alimentazione DC oo
T T T® \
250...370V DC (Classe 230V) + % e b+ i«%:‘ﬁ, y U V' N v
420...720V DC (Classe 400V) - — =+~ b xay Ven V|ﬁ1‘” v
°PB wln W'-]"‘”'. A M
;1 ©® pgli (PETIPE, 4N 37
oL2 |: T
PL8_ RE ]
_— - = —_———_——T_—
(1) Fusibile di rete (5) KEB COMBIVERT
@ Contattore di rete @ Impedenza motore o filtro d'uscita (non per F5-M/F5-S)
(3) Impedenza di ingresso (7) Motore
(4) Filtro soppressione interferenze Piastra di montaggio
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Collegamento del circuito di potenza

(per tutte le apparecchiatura)

Non fare passare il cavo T1-T2 con il cavo
di controllo (anche se schermato). E’
possibile farlo passare con il cavo motore
solamente se con doppia schermatura
interna.

Monitoraggio temperatura esterna Per eseguire una valutazione, attivare la funzione per mezzo

del software (F5-B/G) della scheda di controllo (CP.28 / vedere

parte 3).

T1

]

T2

F5-M/S:
Ponticellare,
quando non
necessita il
monitoraggio

Termica
(contatto-NC)

Sensore temperatura (PTC)
1650Q...4kQ valore di allarme
750Q...1650Q valore di reset

Resistore di frenatura

Osservare le istruzioni di sicurezza riportate nel manuale parte 1!

Superficie calda. Evitare il
contatto. Le superfici sono
calde e possono ferirla se
sono toccate.

X1A
— e L1
i N/L2
B TEEEE ey 1 Syt L3
: — ++ | *
12 —1 —11 | PAT ! / =)
K1 | PRI/ =g
A B 1[U
U JOH1 | Vv
OH2 | W
— — |11 |
T2
230024V bei 24 V AC/DC *) In base alla grandezza del
indirizzamento  Controllo di contenitore & possibile utilizzare
AC/DC disimpegno il terminale ++,PA oppure PA
K1 Altro Sensore temperatura .
ﬁ(PTC) :
9 i
o T2
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el KEB

3. Allegati

3.1 Curva di sovraccarico

Curva 1 Curva 2
Tempo [s] Tempo [s]
300 + 300 +
270 + 270 4
240 + 240
210 + 210 4
180 - 180 4
150 + 150 4
120 4 120 4+
90 + 90 4
60 + 60 4
30 + y : : 30
Carico [%] Carico [%]

—tttF+F+—+—+—+—+ —ttttt—t+—+
0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150 160 170 180 190 200 210 220 0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150

Inquesto campo la caratteristica dipende dall’azionamento (vedere Targhetta diidentificazione).

Il contatore si attiva col superamento del 105% di carico.
Quando siritorna ad una condizione di carico inferiore, il contatore viene decrementato. Se il contatore
raggiunge la caratteristica di sovraccarico dell'inverter, viene segnalato I'errore E.OL.

3.2 Protezione di sovraccarico (OL) nell'uso a bassa frequenza
(valido solo per F5-M e F5-S)

Carico [%]

A

Corrente di interventoOCfF---"""~"~""~""~""~"~"="==-=-=-=-=-====- -~

Limite della corrente impulsivaj - - - - - - - =.Vk& - - - - - - — - - —— -

Inizio contatore OL105% | - - - - - - - - - -~ ———>=—~-——- - - - - —— - — -

Corrente di stallo

> f [Hz]
Frequenza minima
continuativa a pieno carico

Se viene superata la corrente ammessa, interviene un elemento PT1 (t=280ms). Dopo la sua sequenza
di operazione viene segnalato I'errore E.OL2.
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O6wme NnonoXxeHuA E

1.1

Oo6wue Mpuobpetan KEB COMBIVERT Bbl nonyyaete npeobpasosaTesb
MONMOXXEeHUA 4acTOTbl OTBEYAIOLUMIN HaMBbICLLMM TPebOBaHUAM K Ka4eCTBY U ANHAMUKE.

OnucaHue .

npoayKuumn

OH npeAHasHayeH WUCKAKYUTENbHO ANA
6eccTyneH4yaToro perynmpoBaHua CKOPOCTU BpaLLeHnA
TpexdasHbIx asuratenen.

Moakno4YeHne ApYyrux 3NeKTPUYECKUX Harpy3oK K
npeobpasoBaTenito 4acToTbl 3anpewaeTcA, Tak Kak
MOXEeT MNpUBECTM K BbIXOAy M3 CTpOA Kak
npeobpasoBaTtena, Tak n NnoTpebutena.

OTO pPYKOBOACTBO MO 3KcnayaTauuuM OnNucbiBaeT CUOBYIO 4acTb
npeobpasosatenen Yactotel KEB COMBIVERT F5-B, F5-G, F5-M un
F5-S B npegene mowHocTen:

0,37 kW...4 kW / 230V-knacc
0,37 kW...160 kW / 400V-knacc

200 kW...315 kW ([MpeobpasosaTtenn Tunopasmepa
«W»): CM. OOMNONMHUTENbHYO MHCTpyKumio Art. Nr.
00.F5.01Z-KWxx

Oco0b6eHHOCTU CUNOBON YacTu :

pexnmax

HU3KKe noTepu npu nepekomytaummn B IGBT-kno4ax

NMOHWMXXEHHbIV YPOBEHb LWyMa 6riaroaapA BbICOKON TaKTOBOW YacToTe
obLWmMpHaA annapaTHaA 3awmTa no ToKy, HanPAXXEHUIo N TemnepaType
KOHTPOJ1b 32 TOKOM W HanpAXXeHneM B CTaTUYECKOM U AMHAMUYECKOM

06yCJ'IOBJ'IeHHaF| yCTOVlLIMBOCTb NPOTUB KOPOTKOro 3amMbliKaHnA U

3aMblKaHMA Ha 3eMJ1io

HeYyCTBUTENbHOCTL K nomexam no IEC1000

annapaTHaA perynmpoBka Toka

BCTPOEHHbIN BEHTUNATOP

CTaHAapTHbIN pacTp Kpenexa

BO3MOXHOCTb MOHTaXa «B pAa»

KOMMeHcaumAa BPEMEHN HE YyBCTBUTENBLHOCTU ANA AeNnbTa - CeTen
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O6bwume nonoxeHud

1.2 Cnocob6 pacno3HaBaHuA npubopa
10.F5.G1B-3200

OxnaxpaeHue MY OxnaxaeHue cepBoMOTOpPOB
0: ctaHpapT 0: camooxnaxpgeHue

1: Flat rear (nnocknii pagunartop) 1: NpyHYAuTEnNbHOE OXNaXkaeHune
2: BOAAHOe oxnaxnaeHve

3: KOHBEeKUMOoHarnbHoe oxnaxaeHune

Tvm uHTepderica obpaTHom cBA3n cm. «KapTa ynpaBneHua»

6e3 nHTepgeinca 7: OHkopep-Bxoa un Taxo E: Pe3onbBep 1 QHKOAEP-BbIXOS
OHKoAep-BxoA4 1 aHkoaep-I/O  8: Pesonbeep n Taxo F: Hiperface n Onkopep-Bbixos
Pe3onbBep n aHkoaep-1/0 9: Hiperface n Taxo G: OHKOoLEep-BXO4 N QHKOAEP-BXOA,

Hiperface n aHkogep-I1/0 A: OHkKopep-Bxoa v nHuumatop H: Pe3onbBep n QHKoAEep-BXOA,
OHkopep-BxoA u SSI (a.a6¢.3H.)B: Pesonbsep v nHuumatop I: Hiperface n OHkoaep-Bxon
Pe3onbeep n SSI C: Hiperface n niuunatop

Hiperface n SSI D: 3HKoAaep-BX0A4 N QHKOAEP-BLIXOA,

oaRrLNM2Q

TakToBan yactoTta MY /kpaTKoBpeMeHHbIW Neperpy3 /nopor cpabarbiBaHUA 3awuThl
2 KF'u/125%/150% 4 KI'w/150%/180% 8 KI'w/180%/216% 16 kI'u/200%/240%
4 KF'u/125%/150% 8 KI'w/150%/180% 16 KF'w/180%/216% G: 2 kl'u/400%/480%
8 KI'w/125%/150% 16 kM'u/150%/180% 2 KI'w200%/240% H: 4 kl'u/400%/480%
I
K

o

16 kl'u/125%/150% 2 KI'w/180%/216% 4 k'u/200%/240% 8 kK'/400%/480%
2 kKF'u/150%/180% 4 KI'w/180%/216% 8 kK'w/200%/240% : 16 k'u/400%/480%

RO
©ONOO
moow:>»

Ona cepBocuctembl: 060pOTbI ABUraTens
1: 1500 min" 2: 2000 min'  3: 3000 min'" 4: 4000 min' 6: 6000 min*

BxoaHoe HanpAaXxexHve

0 1cpas. 230B AC/DC  5: Knacc 400B DC A: 6das. 400B AC
1 3dpas. 230B AC/DC  6: 1¢ha3. 230BAC  Z: 230B AC unm AC/DC
2: 1/3c¢pas. 230B AC/DC  7: 3chas. 230BAC  Y: 400B AC wnu AC/DC
3:  3dpas. 400B AC/DC  8: 1/3chas. 230B AC ~ W: 230B DC
4 Knacc 230B DC  9: 3pas. 400B AC V: 400B DC

UcnonHeHue Kopnyca A,B,D,E G HR UW

Onuum

0: Ges 4: BCTPOEHHbIN PFC?2

1: GTR7" 5: GTR 7", BcTpoeHHbIh PFC 2

2: BcTpoeHHbIn hunbTp 6: BCTpoeHHbI hunbTp, BCTPOEHHbI PFC 2

3: GTR 7", BCTPOEHHbI DnIbTP 7: GTR 7", BCTPOEHHbIN OUNBLTP, BCTPOEHHbLIN PFC 2

YnpasneHue

B: BASIC (CtaHpapTHoe)

G: GENERAL - obuwero HasHa4yeHuA (ynpaBnAaemblie npeobpasoBaTeny 4acToThl )

M: MULTI (perynupyemble, OpUEHTUPOBAHHbBIE MO MO0 HamarHn4meaxma, MY gnAa acMHXpOHHOTo
apuratensa )

S: SERVO (perynupyemble MY onA CMHXPOHHbLIX (BEHTWUIbHBIX) ABUraTenemn)

Cepusna F5

Ona N4Y: Tunopasmep

Ona cepsocucTembl: pasmep motopa / inuHa an/asuratens

1) GTR 7: TOPMO3HOW TPaH3UCTOP
2) PFC: Power Factor Control
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O6wme NnonoXxeHuA E

1.3 YkKasaHuA No MOHTaXy M aKcnnyatauuu

1.3.1 Cuctemsbl
oxfiaxxaeHua

CtaHpapTHoe

0cobbIn BepcuA

KEB COMBIVERT F5 noctaBnAaeTtcA AnA pasfnM4YyHbiX CUCTEM
oxnaxkaeHus:

e CtaHpapTHOe
CtaHpapTHOE MCMNONHEHME C pagMaTtopoM M BEHTUNATOPOM
(onucbiBaeTCA HUXeE).

OTBOA TENNIOBOM MOLLHOCTH noTepb pacCyHNTbiIBa€TCA N3roToOBUTENIEM
MaLlUUHbI.

e [Mnockuu pagnartop
B aTom ncnonHeHun pébpa pagmatopa OTCyTCTBYIOT. [1nA oTBOAA
Tenna npubéop Heob6xoaUMO ycTaHaBNMBAaTb Ha TEMNOOTBOAALLEN
NOBEPXHOCTMW.

e BoaaHoe oxnaxaeHue
OTO MCMNOMHEHNE paccyYnTaHo ANA NOAKNIOYEHNA K CyLLEeCTBYOLWEN
cucteme oxnaxpeHuvAa. OTBoAMMaA TennoBaAd MOLWHOCTHU
paccynTbiBaeTCA M3roTOBUTENEM MaluHbl. [nAa npepoTepalleHuA
obpas3oBaHMA KOHAEHcaTa MUHUManbHaA Temnepartypa npuToka He
AOMKHa 6blTb HUXE TemnepaTtypbl B AAHHOM MOMELEHUN.
MakcumarnbHaa TemnepaTypa npuToka He AomkHa npusbiwath 40°C.
MpuMeHeHne Kakux 6bl TO HU 6bII0 arpecCUBHbLIX OXaXAakoLmX
XnpKocTten 3anpelwaetcA. Mepbl No NpeaoTBpalleHnio 3acopeHna
CUCTEeMbl NPUMEHATCA BHewWwHe. MakcumanbHoe fasneHune B
oxnaxpjawlwen cucteme He L[OMKHO npuBbiwaTtb 4 aTMm.
(CneuncnonHeHne anAa 6onee BbICOKOro AaBfieHMA BO3MOXHO MO
3anpocy).

¢ KoHBeKLMOHHOE
B aTom ucnonHeHun oxnaxkgatowumn paguatop 6e3 BeHTUnATOpa
BbIBOAMTCA Yepes OTBEPCTUE B CTEHKE LWKada ynpaBfieHnA HapyXy.
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YcTpoucTtBo wKacha ynpassieHuA

1.3.2 YcTpouncTso wkaga
ynpaBneHusa

1.4

MNMutaHune

NMNOCTOAHHbIM

TOKOM

RU -8

150

F5 F5 |a0

100¢

T
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MWH. pacCtoAHne

-7 OTBOA
KEB [:J
COMBIVERT

[ Tenna

U0 oo

MPUTOK
XON04HOro
BO34yxa

BenununHa NocTOAHHOro ToKa NUTaHUA Ha Bxopge |'|p€06p8.SOBaTeJ'IFI
3aBUCUT BO MHOIOM OT HOMMUHaJ1bHOIo TOKa npumMmeHAemMoro an/pBuratena. Ana
paCC‘-IéTOB I'IpI/IMeHFII7ITe HOMMHAanbHbIA TOK yKa3aHHbII7I Ha wWwunaunke an/og.

Knacc 230V:

V3 x UHOM. 3n/AB. X IHOM. 31/AB. X _COS @ 3n/AB.
310B

Knacc 400V:

V3 x UHOM. 9n/AB. X IHOM. 91/AB. X _COS( 3n/AB.
540B

NMUKN NOCTOAHHOro TOKa NMUTaAHWUA Ha BXoge onpenenArTCcA peXxXnMmom
aKcnnyataunn.

® eC/iM NPUBOL YCKOPAETCA C MPMMEHEHNEM annapaTHOro orpaHnYeHna no
TOKY, B 3TOM crniy4ae B popmysly B MECTO HOMUHAITBHOIO TOKa ABuUrarensa
noacTaBnAeTCcA KpaTKOBPEMEHHbIN TOK Npeobpas3oBaTena yCTaHOBEHHbIV
Kak npenenbHbIn.

® ecnu an/gB. B HOPManbHOM PEXWME He Harpy>aetcA HOMWHAasbHbIM
MOMEHTOM, MOXHO B paccyéTax UCnonb30BaTh peasnbHbli TOK ABUratena.

® MpakTU4yeckKoe 3HadyeHue COOTBeTCTBYeT nNpPUBNN3NTENbHO
1,5-kpaTHOMYy TOKY asuratensa (¢ 90kBT. 1,25-kpaTHoMY)



TexHU4YeckKue gaHHble E

2. TexHu4yeckue AaHHble
2.1 0630p TexHN4YECKUX AaHHbIX ANA Knacca - 230B

Tunopasmep 05 07 09 10 12| 13
WcnonHeHune kopnyca A B A B B D B D D E
Konnuyecteo a3 1 1 |3 111 |3 1|3 1|3 1|3 1|3 3 3
Howm. BbiIxogHas MOLWHOCTb [kVA] 0,9 1,6 2,8 4,0 6,6 9,5
Makc.MoLWHOCTL ABuraTens [kW] 0,37 0,75 1,5 2,2 401 5,5
HOMWH. BbIX0gHOIA. TOK [A] 2,3 4 7 10 16,5] 24
Makc. KpoTkoBpeMeHHbIi Tok " [A] 41 7,2 12,6 18 29,7] 36
Tok cpabaTbiBaHUS 3aLLUMThI [A] 5,0 8,6 15,1 21,6 35,6] 43
HoMMHanNbHbI# BXOAHOWN TOK [Al] 46| 4,6 [3,2] 8,0/ 8,0(5,6] 14 [9,8] 14]9,8]20{ 14|20[ 14| 23 | 31
HoMMHaMNbHbI BXOAHOM TOK 2 [All - 137 -] - |64] - - - - -
HoMm. BXOAHOI MoLLHOCTb 2 kwj| - |0,85| - | - [1,5] - - - I
Makc. gonycTt.npenoxpaH. (mean) [A]] 10 16 101 20]16] 20 | 16 | 20 | 16 25| 20 25| 201 25| 35
Hom. TakToBas yactota [kHz]|] 4 16 8 16 16 8 16 8 8
Makc. TakToBasi YacToTa [kHz]| 4 16 8 16 16 16 16 | 16
MoLUHOCTb NOTEPb B HOM .peXMME [W]] 30 50 55 65 90 | 130 105 | 170 | 210|290
MOLHOCTL NOTEPb B HOM .pexume 2 W]} - | 85 | = 130| - - - - | -
Makc. Tok nokost npw 4klw. ¥ [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Makc. Tok nokos npw 8kIu. ¥ [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Makc. Tok nokost npu 16ky. ¥ [All - | 2,3 - | 4 7 8,5 | 10 10 | 16,8
Makc. Temnep. Pagnatopa TOH [°C] 90

Ceuenve kabens * [mm?] 1,5 1,5/2,5[1,5|2,5[1,5]2,5[1,5] 4 [2,5] 4[25] 4 | 6
MuH. TOPMO3HOW pesncTop 2 [Ohm] 100| 56 |100| 56 47 33 27| 16
Hom. Topmo3Hoii peaucTop [Ohm] 180 180 100 68 33| 27
Makc. ToK TopMOXEeHWst [Alf45] 75 [45] 75 9,5 12 15 ] 25
XapakTtepwucT. [Neperpy3a 1

MOMEHT 3aTsXKM KNneMM [Nm] 0,5 | 1,2
HanpsixeHue cetn [V] 180...260 +0 (230V HanpsixeHve cet)

YacToTa B ceTn [Hz] 50/ 60 +/-2

BbixogHoe HanpsxeHue [V] 3x0...Ucem (3x0...255V 2)

BbixogHas yactoTa [Hz] cmoTpu "KapTta ynpasnexus"

Makc. [InuHHa akpaH.kabens go an/os. npu 4kMu.®  [m] | 10| 30 10 100 100

Makc. AnuHHa akpaH.kabens no an/os. npu 8ku.® [m] | 10| 20 10 50 100

Makc. [InuHHa akpaH.kabens go sn/os. npu 16k ® [m] | - | 10 - 20 40 100

Temnepatypa xpaHeHUs [°C] -25...70 °C

Pabouvas Temnepatypa [°C] -10...45 °C

3almMTHOE UCMONHEHNe P20

OTHOCHTEnNbHas BNaXHoOCTb mMakc. 95% 6e3 pochl

WcnbiTaH no Hopmam EN 61800-3

BuGpoycTtoiumBocTk/LLok cornacHo Germanischer Lloyd; EN 50155

KnumaTuyeckas kaTeropus 3K3 cootBeTtctBEeHHO EN 50178

1) B perynupyembix cuctemax F5-M n F5-S 5% mowHOCTV 0TBOAMTCA AN1A pe3epBa perynnmpoBaHuns.
2) YkasaHue JencTBUTENbHO TOMbKO ANA NPMH0opoB co BCTPOEHHbIM PFC (CcM. «YCnoBHble 0603Ha4eHnA»)
3) MakcrmanbHO BO3MOXHbIN TOK Ha KOTOpbIV elwé He pearnpyeT dyHkumA OL (F5-M / F5-S / F5-A)
4) PeKoMeHAoyeMoe MUHUMAlbHOE CEYEHME NPY HOMUHANBHOW MOLLHOCTY U AnvHe kabena no 100m (menp).
5) TONbKO Npu yCTaHOBNIEHHOM BHYTPY TOPMO3HOM TpaH3ucTope (cmoTpu «Cnocob pacno3HaBaHua npubopa»)
6) [nAa npmbopoB CO BCTPOEHHbIM PaanoUIbLTPOM (CM. «YCNOBHbIE 0603HAYEHMA»):
ana kabenen onnHON Makc. 5M 1 TakToBow YacToTbl 4KIMy. = gonyctumMble Hopmbl B (EN 55011)
ana kabenen gnuHon makc. 10m n TakToBow YacTtoThl 16KIY. = gonyctumblie HopMmbl A (EN 55022)

TexHnyeckme paHHble paccymTaHbl Ha 2/4-NOMCHble CTaHOAapPTHble MOTOpbl. [lpy Apyrom uyucre nosocoB
npeobpasoBaTesb BblbepaeTCcA no HOMUHaNLHOMY TOKY ABuratena. [py npyuMeHeHn cneumnanbHbIX U CPeAHEYACTOTHbIX
MOTOPOB MOCOBETYUTUCH CO cneumanuctamm gpupmbl KEB.

MakcumanbHasa BbicoTa yctaHoBkn HYM 2000 M. MimenTe B BUAY, 4TO Npu ycTtaHoBKe Bbiwe 1000M nponcxoamT
ﬂ CHU>XXeHue MoLHOCTU B 1% Ha 100Mm.
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TexHU4YeckKkue agaHHble

Tunopasmep 14 15 16 17 18 19 20 21
WcnonHeHune kopnyca E | G G | H H R R R R R
Konnuyectso a3 3 3 3 3 3 3 3 3
Hom. BbIxogHast MOLLHOCTb [kVA] 13 19 26 33 40 46 59 71
Makc.MOLLHOCTb ABuraTens [kW] 7,5 11 15 | 18,5 22 30 37 45
HoMuH. BbixoaHOM. TOK [A] 33 48 66 84 | 100 | 115 | 145 | 180
Makc. KpoTkoBpeMeHHbIii Tok " [A] 49,5 72 99 | 126 | 150 | 172 | 217 | 270
Tok cpabaTbiBaHWsA 3aLWLMTHI [A] 59 86 119 | 151 | 180 | 206 | 261 | 324
HoMuHanbHbIN BXOAHOM TOK [A] 43 63 86 92 | 116 | 126 | 165 | 198
Makc. gonyct.npenoxpaH. (mean) [A] 50 80 80 100 | 160 | 160 | 200 | 315
Howm. TakToBas yactoTa [kHz]] 4 | 16 8 16 16 8 8 8 8 8
Makc. TakToBas YactoTa [kHz] 16 16 16 16 16 8 8 8 8
MoLLUHOCTb NOTEPL B HOM .pexunme [W]] 350 | 410 | 460 | 430 | 550 | 850 | 1020 | 1200 | 1350 1620
Makc. Tok nokosi npu 4kIu. 2 [A]l 33| 36 | 36 | 53 | 725 92 | 110 | 126 | 159 | 198
Makc. Tok nokosi npu 8kIy. ? [A]l 24 33 - 53 | 725] 84 100 | 115 | 145 | 180
Makc. Tok nokos npu 16kIu. 2 [A]l 16,8 ] 26 - 53 | 66 | 50 - - - -
Makc. Temnep. Pagmatopa TOH [°C] 90

CeueHve kabens ¥ [mm?] 10 25 25| 35| 50 | 50 | 95 | 95
MUH. TopmMo3aHol peaunctop * [Ohm]| 16 I 8 8 | 5,6 56| 47 | 4,7 3,9 2 2
HoMm. TopMo3Hoii peauctop ¥ [Ohm] 20 13 10 7 56 | 471 39| 30
Makc. TOk TOpMOXeHUs [A]] 25 | 50 50 | 70 70 85 85 | 102 ] 160 | 160
XapakTepucr. lNMeperpysa 1

MoMEHT 3aTsKKM KNeMMm INm]| 1,2 ] 2,5 | 4 | 6

HanpsxeHue cetn ¥ V] 180...260 +0 (230V HanpskeHue cetu)

YacToTa B ceTn [Hz] 50/60 +/-2

BbixogHoe HanpsxeHune V] 3x0...U cems

BbixogHas vacTtoTa [Hz] cmoTpu "Kapra ynpasneHus"

Makc. AnnHHa skpaH.kabens fo an/as. [m] 100 50
TemnepaTypa xpaHeHus [°C] -25...70 °C

Pabouas TemnepaTypa [°C] -10...45 °C

3alumTHOE UcrnonHeHne IP20

OTHOCUTENbHas BNaXHOCTb makc. 95% 6e3 pochl

McnbiTaH no Hopmam EN 61800-3

Bubpoyctonumeocts/LLok cornacHo

Germanischer Lloyd; EN 50155 | -

KnumaTtunyeckas kateropmsa

3K3 cootBetctBEHHO EN 50178

B perynupyembix cuctemax F5-M n F5-S 5% MOLWHOCTN OTBOAMTCA ANA pe3epBa perynmpoBaHua.
MakcrmManbHO BO3MOXHbIN TOK Ha KOTOpPbIV ewé He pearupyeT dpyHkumA OL (F5-M / F5-S / F5-A)

TOJIbKO NMPU YCTaHOBNIEHHOM BHYTPU TOPMO3HOM TpaH3ucTope (cMoTpu «Crnocob pacnosHaBaHuA npubopas)

1)
2)
3) PekomeHayemoe M1HMManbHOE ceveHne npyv HOMUHAaNbHON MOLLHOCTY U AnnHe kabenAa go 100m (meap).
4)
5)

Mpu HOM. HanpaXxeHun > 460V yMHOXXaTb HOMUHANbHbIA TOK Ha dhakTop 0,86
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TexHU4YeckKkue gaHHble E

2.2 0630p TexHN4YECKUX AaHHbIX ANA Knacca - 400B

Tunopasmep 05| 07 09 10 12 13 14
VicnonHeHune kopnyca B|B|B/D|B|D|D|[B|[D[E|D[E[G|DJ]E] G
KonnuuecTso a3 3 3 3 3 3 3 3

Hom. BbIxogHas MOLIHOCTb [kVA]] 0,91 1.8 2,8 4,0 6,6 8,3 1
Makc.MOoLHOCTb ABUraTens [kW1]]0,37]0,75] 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5
HOMMWH. BbIXOQHOW. TOK [A]] 1,3] 2,6 4.1 5,8 9,5 12 16,5
Makc. KpoTkoBpeMeHHblit Tok [All 23] 47| 7.4 10,4 17 21,6 18| 29,7 |24,8
Tok cpabaTbiBaHNA 3aLWMTHI [Al]l 2,8] 5,6 8,9 12,5 21 259 |21,6] 356 (29,7
HomuHarnbHbIi BXOAHOM TOK [A]] 1,8] 3,6 6 8 13 17 23
Makc. gonyct.npegoxpaH. (mean) [A]l 16 ] 16 16 16 20 25 25
Hom. TakToBas 1actoTa [kHz]| 16 | 16 8 8l4]16]4][8]16] 4] 16 2] 8] 16
Makc. TakToBas YacToTa [kHz]] 16 | 16 16 16 4 16 16 169 16
MOLLHOCTE NOTEPb B HOM .pEXUME [w]] 60 | 90 |80{105]120{140{170]150(185|300]185]|250] 200 | 185[320| 380
Makc. Tok nokosi npw 4kry. ? [A]] 1,3] 26| 4,1 5,8 9,5 12 14,5 16,5
Makc. Tok nokos npu 8kIu. 2 [All 1,3] 2,6] 4.1 58]5,2|58| - 9,5 9,5 12 7.4 16,5
Makc. Tok nokosi npu 16krw. 2 Al 1,3]26] 35 [49[35]|58] - [58[95[58] 12 [57]10] 12
Makc. Temnep. Pagnatopa TOH [°C] 90

Ceuenue kabens 2 [mm2| 1,5] 1,5] 1,5 1,5 2,5 4 4

MuH. TopMo3Hoit peancTop [ohmj| 390] 120] 120 82 82 [39]56[39][50]56] 39
Hom. Topmo3HoWt peaucTop * [Ohm]| 620| 620 390 270 150 110 85
MaKc. TOK TOpPMOXEHWS [All 22| 7.5] 7.5 10 10 [21]15]21[15]15] 21
XapakTepucr. MNeperpysa 1

MOMEHT 3aTSXKKKN KNemMMm [Nm] 0,5 | 1,2| 0,5 | 1,2
HanpsxeHne cen ¥ WY 305...500 0 (400V HanpspkeHve cetn)

YacToTa B cet [Hz] 50/60 +/- 2

BbixoAHOE HanpsixeHue [V] 3x0...Ucem

BbixogHas yactoTta [Hz] cmoTtpm "KapTta ynpasneHus"

Makc. JnuHHa akpaH.kabena 0o an/as. npu 4kTw. [m]] 10 ] 10 100 100 50 100 100 100
Makc. [1nMHHa akpaH.kabens [o an/as. npv 8kIu. [m]] 8 8 30 50 100 - 100 100 - 100
Makc. [1nMHHa akpaH.kabens fo an/as. npu 16k, [m]] 4 5 10 10 20 - 100 100 - 100
TemnepaTypa XpaHeHus [°C] -25...70 °C

Paboyas Temnepatypa [°C] -10...45 °C

3alwmTHOE UcnonHeHme IP20

OTHOCUTENbHAsA BNaXXHOCTb Makc. 95% 6e3 pocbl

WcnblTaH no Hopmam EN 61800-3

BuGpoycTtoiunsocTb/LLok cornacHo Germanischer Lloyd; EN 50155

KnumaTuyeckas kateropus 3K3 cootBetctBEHHO EN 50178

1) B perynupyewmbix cuctemax F5-M n F5-S 5% moLwHOCTM OTBOAUTCA AN1A pe3epBa perynmpoBaHus.

2) MakcumManbHO BO3MOXHbIN TOK Ha KOTOpbIN ewwé He pearmpyeT dyHkuma OL (F5-M / F5-S / F5-A)

3) PekomeHayemoe MUHMManbHOe ceveHne npyu HOMUHANbLHOM MOLLHOCTY 1 AnuHe kabena no 100m (mMeab).

4) TONMbKO NPV YCTAaHOBJIEHHOM BHYTPU TOPMO3HOM TpaH3ucTope (cMoTpu «Cnocob pacno3HaBaHuA npubopa»)
5) Mpwn HOM. HanpAXeHun > 460V yMHOXaTb HOMUHASBHBIN TOK Ha hakTop 0,86

6) F5-Basic: 2 kHz

TexHudeckune AaHHble paccymTaHbl Ha 2/4-NONKOCHbIE CTaHAApPTHbIE MOTOpbI. [py Apyrom yucne
nontocoB npeobpasoBaTtenb BbibepaeTcA MO HOMUHaNbHOMY TOKY aBuraTtens. Npu nNpuMeHeHun
cneumnanbHbIX U CpeaHeYacTOTHbIX MOTOpax NOCOBETYWTUCH CO cneumanucTamm compmbl KEB.

MakcumansHaA BbicoTa yctaHoBku HYM 2000 M. VimenTe B BUAY, 4TO NpW YCTaHOBKE BbILLe
1000 M nponcxoauT CHUXXeHue MowHocTn B 1% Ha 100m.
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TexHU4YeckKkue gaHHble

Tunopasmep 15 16 17 18 19
WcnonHeHue kopnyca E{|G|H|E|[|G|[H|G|H|G|H|R|H|R
Konnuyectso a3 3 3 3

Hom. BbIxogHast MOLUHOCTb [kVA] 17 23 29 35 42
Makc.MOLLHOCTb ABuraTens (kW] 11 15 18,5 22 30
HoMuH. BbIxogHOM. ToK [A] 24 33 42 50 60
Makc. KpoTkoBpeMeHHbIii Tok " [A] 36 49,5 63 75 90
Tok cpab6aTtbiBaHUS 3alLUMTHI [A] 43 59 75 a0 108
HoMmuHanbHbIl BXxogHOM TOK [A] 31 43 55 65 66
Makc. gonyct.npegoxpaH. (mean) [A] 35 50 63 80 80
Howm. TakToBas yactoTa [kHz]| 4 | 8 | 16| 2 8 | 16| 4 | 8 2 | 8 | 16| 4 | 8
Makc. TakToBasi YactoTa [kHz] 16 16 9 16 16 16 16
MoLLUHOCTb NOTepb B HOM .pexunme [w]| 350 [ 380 | 360 330 [ 500 | 490 | 500 [ 470 | 430 | 610 | 850 | 540 | 750
Makc. Tok nokosi npu 4kIy. 2 [A] 24 27 33 42 45 50 60
Makc. Tok nokos npu 8kIy. ? [A]] 16 | 19 | 24 - (21,51 33 121,4] 30 | 30 | 45| 50 | 39 | 60
Makc. Tok nokos npu 16ky. ? [A]l 10|84 15| - |95] 20| - (135 20| 20 | 40| 18 | 27
Makc. Temnep. Pagnatopa TOH [°C] 90

CeueHue kabens ¥ [mm?] 6 10 16 25 25
MuH. TOpMO3HOit peancTop ¥ [Ohm] 39 | 22 25 | 22 | 25 | 22 13 | 9] 13 | 9
Howm. Topmo3HoW peauctop * [Ohm] 56 42 30 22 15
Makc. ToK TOpMOXXeHUS [A] 21 | 37 | 32 | 30 | 37 | 30 | 37 63 | 88 | 63 | 88
XapakTepucT. Meperpysa 1

MOMEHT 3aTsKKM KNeMM [Nm] 12 | 4] 12 | 412 4] 4]4[6]4]6
HanpsixeHve cetn © V] 305...500 +0 (400V HanpskeHue ceTn)

YactoTa B ceTt [Hz] 50/ 60 +/- 2

BbixogHoe HanpsikeHue [V] 3x0...Ucem

BbixogHas vacTtoTa [Hz] cmoTpu "Kapta ynpasneHus"

Makc. [inuHHa akpaH.kabens oo an/ae. [m] 100

TemnepaTtypa xpaHeHust [°C] -25...70 °C

Pabouas TemnepaTypa [°C] -10...45 °C

3alumTHOE UcrnonHeHne IP20

OTHOCUTENbHas BNaXXHOCTb Makc. 95% 6e3 pochl

McnbiTaH no Hopmam EN 61800-3

Bubpoyctonumeocts/LLok cornacHo

Germanischer Lloyd; EN 50155

KnumaTtunyeckas kateropmsa

3K3 coomBetctBEHHO EN 50178

1
2
3
4
5
6

F5-Basic: 2 kHz
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) B perynupyembix cuctemax F5-M n F5-S 5% MOLWHOCTM OTBOANTCA ANA pe3epsBa perynmpoBaHuna.

) MakcnmanbHO BO3MOXHbIN TOK Ha KOTOPbIV eLé He pearnpyeT yHkuma OL (F5-M / F5-S / F5-A)

) PekomeHayeMoe M1HUMarnbHoe cevyeHne npu HOMUHaNbHOW MOLLHOCTU U AnuHe KabenAa oo 100m (meab).

) TONIbKO MpW YCTAHOBIEHHOM BHYTPWY TOPMO3HOM TpaH3ucTope (cmoTpu «Cnocob pacno3HaBaHuA npubopa»)
) Mpn HOM. HanpsXXeHun > 460V yMHOXaTb HOMUHAsbHbBIM TOK Ha dakTop 0,86

)




TexHU4YeckKkue gaHHble

O630p TeEXHUYECKUX AaHHbIX ANA Knacca - 400B

Tunopasmep 20 21 22 23 24
McnonHeHne kopnyca R R R R | U R | U
Konnuuyecteo a3 3 3 3 3 3
HoMm. BbIxogHas MOLLHOCTb [kVA]| 52 62 80 104 125
Makc.MoLHOCTb ABUraTens [kW]| 37 45 55 75 90
HOMWH. BbIXOAHOM. TOK [Al} 75 90 115 150 180
Makc. KpoTKOBpeMeHHbilii Tok " [A]] 112 135 172 225 270
Tok cpabaTbiBaHWs 3aWNTHI [A]] 135 162 207 270 324
HomwuHanbHbli BXOAHOM TOK [A]] 83 100 127 165 198
Makc. gonycr.npegoxpaH. (measn) [A]] 100 160 160 200 315
Hom. TakToBas yactoTa [kHz]] 8 4] 8 4| 8 2 8 2| 4] 8
Makc. TakToBas yactoTa [kHz]| 16 16 16 12| 8 8
MoLLUHOCTb MOTepb B HOM .pexume [W1]] 900 1000|1100 1200]1500]1300{1900}1700 2000|2400
Makc. Tok nokos npw 4. ? [All 75 90 115 | 115|127,5| 150 | 144 180
Makc. Tok nokosi npw 8kIwy. ? [A]] 751 63 | 90 | 80 | 115] 90 [ 150| 108 180
Makc. Tok nokos npu 16ky. 2 [A]| 34 | 45| 54 | 46 | 51 - - - -
Makc. Temnep. Pagnatopa TOH [°C] 90

Cevenue kabens [mm?| 35 | 50 50 95 95
MuH. TopMo3Hoit peancTop ¥ [Ohm] 9 8 6 | 5 4
Hom. Topmo3Hoii peaucrtop ¥ [Ohm]| 12 | 10 8,6 6,7 5
Makc. Tok TOpMOXeHUS [A] 88 100 133 ] 160 200
XapakTepucrT. lNeperpysa 1

MOMEHT 3aTsXKKM KNeMM [Nm] 6 15
HanpsixeHue cetn [V] 305...500 0 (400V HanpspkeHue cemm)
YacrtoTa B cet [Hz] 50/ 60 +/- 2

BbixogHoe HanpsikeHue [Vl 3x0...Ucem

BbixogHas vacTtoTa [Hz] cmoTpu "Kapta ynpasneHns”

Makc. inuHHa akpaH.kabensa oo an/as. [m] 50

TemnepaTypa xpaHeHus [°C] -25...70 °C

Paboyas Temnepatypa [°C] -10...45 °C | -10..40°C
3alumTHOE UCMOoNTHEHNEe IP20

OTtHoCUTeNbHAas BNaXHOCTb makc. 95% 6e3 pochl

McnbiTad no Hopmam EN 61800-3
Bubpoyctonumeocts/LLok cornacHo -

KnumaTtuyeckas kateropus 3K3 cootBeTctBEHHO EN 50178

TexHnyeckue AaHHble paccynTaHbl Ha 2/4-NOMOCHbIE CTaHAapTHbIe MOTOpbl. [py opyrom 4ncne
nontocoB npeobpasoBaTesnib BblbepaeTcA N0 HOMUHANbHOMY TOKY ABuratend. [py npyMmeHeHuu
crneumarnbHbIX U CpeAHeYacTOTHbIX MOTOPOB NOCOBETYUTUCH CO crieunanuctamm pmpmbl KEB.

> Paam. kopnyca 22: CeTeBoun gpoccenb

MakcumanbHana BbicoTa yctaHoBku HYM 2000 m. MimenTe B BUAY, YTO NpY YCTaHOBKE BblLLE
1000 M nponcxoauT CHUXXeHne mowHocTn B 1% Ha 100m.
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TexHU4YeckKkue gaHHble

Tunopasmep 25 26 27
WcnonHexue kopnyca U U U
Konnuyectso a3 3 3 3
Hom. BbIxogHast MOLUHOCTb [kVA] 145 173 208
Makc.MoLHOCTb ABuraTens (kW] 110 132 160
HoMuH. BbIxoaHOM. TOK [A] 210 250 300
Makc. KpoTkoBpeMeHHbIit Tok " [A] 263 313 375
Tok cpabaTbiBaHWsA 3aWLMTHI [A] 315 375 450
HoMuHanbHbIN BXOOAHOWM TOK [A] 231 275 330
Makc. gonyct.npegoxpaH. (mean) [A] 315 400 450
Hom. TakToBas yactoTta [kHz] 4 4 2
Makc. TakToBas yacTtoTa [kHz] 8 8 8
MoLUHOCTb NOTEPL B HOM .pexunme [W] 2300 2800 3100
Makc. Tok nokos npu 4kru. 2 [A] 210 250 240
Makc. Tok nokosi npu 8kIy. ? 168 162,5 180
Makc. Tok nokos npu 16kry. 2 -

Makc. Temnep. Pagnatopa TOH [°C] 90

CeueHne kabens ¥ [mm? 95 120 150
MUH. TopMo3Hol peaucTop ¥ [Ohm] 4 4 4
Hom. Topmo3Hoi peanctop [Ohm] 4,3 4,3 4,3
Makc. TOK TOPMOXEHUS [A] 200 200 200
XapakTepucT. MNeperpysa 2

MoOMEHT 3aTaXKN Knemm [Nm] 25

HanpsixeHue cen [Vl 305...500 +0 (400V HanpsixeHve cet)
YacToTa B cet [Hz] 50/ 60 +/- 2

BbixogHoe HanpsixeHue [V] 3x0...Ucem
BbixogHas vactoTta [Hz] cmoTtpu "Kapta ynpasneHums"
Makc. nuHHa akpaH.kabens ao an/aB. [m] 50

Temnepatypa xpaHeHus [°C] -25...70 °C

Pabouas Temnepatypa [°C] -10...40 °C

3alumTHOE UCNonHeHne IP20
OTHocuTeNbHas BNaxHOCTb Makc. 95% 6e3 pochl
WcnbiTad no Hopmam EN 61800-3
Bubpoyctonumsocts/LLok cornacHo -

Knumatuyeckas kateropus 3K3 coomBetctBeHHO EN 50178

1) B perynupyembix cuctemax F5-M n F5-S 5% mowwHOCTM OTBOAUTCA ANA pe3epBa perynmpoBaHus.

2) MakcumansHO BO3MOXHbIN TOK Ha KOTOpbIN ewé He pearmpyeT doyHkumA OL (F5-M / F5-S / F5-A)

3) PekomeHaoyemoe MUHUManbHoe cedeHne npu HOMMHaNbHOW MOLLHOCTU 1 anuHe kabena no 100m (menpb).
4) TONbKO NPV YCTaHOBIEHHOM BHYTPU TOPMO3HOM TpaH3ncTope (cMoTpu «Cnocob pacno3HasaHua npubopa»)
5)Mpn HOM. HanpAaXeHun > 460V yMHOXXaTb HOMUHaIbHbIA TOK Ha dhakTop 0,86
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Pasmepbl n Bec E

2.3 Pa3mepbl 1 Bec

A A C C1
| G |
H H B
=y
_u[mll nT o _E"‘u_4
OF OF
kopnyca | A A* B B C C C F G G H H | Beclkr] cdmwwbtp

A 76 - 191 - 144 - 14 5 - - 175 - 0,9 1
B 90 90 220 249 160 200 14 5 - - 210 240 2 3,3
D a0 90 250 285 181 221 14 5 - - 240 275 3 4,3
E 130 132 290 352 208 258 14 7 - 100 275 335 5 55
G 170 181 340 415 255 311 - 7 150 150 330 400 10 13,2
H 297 300 340 445 255 321 - 7 250 250 330 420 14 19,1
R 340 - 520 - 355 - - 10 300 - 495 - 25 32
U 340 - 800 - 355 - - 11 300 - 775 - 75 -

* cBcrpaeBbenblt (ibTp; C1 nybTa yrpaeneHu
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KrnemHble KONOAKU CUTOBOMN 4acTu

2.4 KnemMmHble KONMOOAKU CUITOBOM YacTun

Cneputb 32 BXOAHbIM HanpsAXXeHWeM,T.K. BO3MoXXHbl Knaccbl 230V u 400V (3-¢ha3Hble)
Pasmep kopnyca A Uuv,w MopkntoveHne an/aB.
PA, PB MooknioyeHne TOPMO3HOro pesucropa
CO CTOPOHbI ABUraTena CO CTOPOHbI CETH T, 72 MoAknioy. TeMnepaTypHoro AaTunka
L1, N 1-¢pasHoe noaknoyeHve
++, - MooknoyeHe TopM. MOAYNA,
YcTp. pekynepauum n 6noka nutaHuA
NMOCTOAHHOIO TOKa BX.
250...370 VDC (230V-knacc)
PE Knemma «3emna»/ «3OkpaH»
Pasmep kopnyca 18.G 400V
=
=
o O
[o)
=ly
vl [ b2 | g | [-] [ P of [ v | WE
EIEJE EIENEEEE
/1 /] —
L1, N 1-chbasHoe nogknoyeHne
L1,L2,L3 3-ha3Hoe nogknoveHmne
uvVv,w MNoaknoyeHne an/OBs.
++, PB MogknoyYeHne TOPMO3HOro
pesucTtopa
++, - MNopknoyeHe TOpM. MOAYIA,
YCTp. pekynepaumm n 6noka nutaHuna
Pasmeb kobnvea H NMOCTOAHHOIO TOKa BX.
P kopny 250...370 VDC (230V-knacc)
ST rereneseraTe =ars 420...720 VDC (400V-knacc)
L1][L2)[L3 v
/|/ [PEI[ ]/ - [[P5] @@‘/ T1, T2 Moaknioy. TemMnepaTypHOro gartymka
e PE, @ Knemma «3emna»/ «3OkpaH»
L1,L2,L3 3-hasHoe noakn4veHne
u,v,w MooknioyeHne an/aoB.
Paamep kopnyca R u U +PA, PB MoakntoyeHne TOPMO3HOro
pesucTopa
+PA, - Knemmbl anA noakntoveHus
YCTPOWCTBa peKynepaunmn
(BbIXOL, HANPAXKEHNA POMEXKYTOHHOIO
3BeHa NOCTOAHHOIO TOKA)
T, T2 Moaknioy. TemMnepaTypHOro aatyvka
@ Knemma «3emnA»/ «3OkpaH»
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MopakniovyeHue cUIOBOM YacTu E

2.5 MNMoaknioyeHune CUNIOBOM YacTHU
m Mpnbop TyT Xe BbIXOAUT U3 CTPOA, ECNN NepenyTaTb . CneauTe 3a NpaBUNIbHOCTBLIO MOAABAEMOrO
H MOTOpPHbIe KINieMMbl C KneMmMamMu ceTu u HaI'IpH)KeHVIFl n I'IOJ'HOC&LII/IGVI SH/D.B.!

1-chasHbIn ﬁ L*)
e T @ T T )1
P ;g Q! @ LT RO

Al-J_l AN U n U I U1 :‘\_I'\I
N Sl AN T R i
N I R T
| |I| I| THT! l- T 3~
' N ® pPEbiPE__IPEL |
PE = H—r-bPE i: =
IT‘_-_._J_J_II_ 4+ . PB JI J
T_;____—_T—____:L:-—_?:O__;OT-_':'—'__'__‘_

* [OnAa npnbopoB CO BCTPOEHHbIM pagnounbTpoM (CM. «YCNnoBHble O0603HaA4YeHUA»)
Heob6X0AMMOCTb BO BHELLUHEM paanodunbTpe oTnagaeT.

3-cha3Hbin

U
T —+:| f %)
=__ |2 [ L2 i Vil GV e V11! ,|/
L2 — =1 — T thJ@—?-. ; —
e 3T 13 Wi W W1 1! M
= 0 e AN

DC-nuTaHue (NOCNOAHHbIN TOK

AR CHE PR ® \
250...370V DC (230V-knacc) + % | bt %&:‘ﬁ, 3 U gV ﬁ Y
420...720V DC (400V-knacc) - —==—1" b 4 gV VA=A N
?PB W V| W! n'( M
Q iu ® el .:PEEL PE} 1\ 3~
| '

KEB COMBIVERT
BbixoaHou papoccenb unu punbTep ( He B F5-M/F5-S)

CeTeBble NpeaoxpaHUTenu
naBHbIN NycKaTesb

CeTteBoW gpoccernb An/pBurartenb

OIOI0IO
OIOIOIO)

CeTteBou hunbTp MoHTa)kHaA naHesib
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MoaknioyeHue cUIOBOM YacTu

BHewHUn KOHTponb 3a Y10 6bl 3Ta PyHKUMA CTana akTMBHOMW, HEOOXOAMMO akKTUBMPOBaTb €€
TemnepaTypoun nporpammHo (CP.28 / F5-B/G).
(ana Bcex npubopos)

T1
Kabenb onA nogknioyeHna T2 :|
[OMKeH ObITb UHTErpUPOBaH B
MOTOPHbIN 3KPaHNPOBAaHHbLIV

Kabenb F5-M/S: TepMOKOHTaKT TempupaTtyp. gatuuk (PTC)
[MNepembliuka, ecnu (Ha oTKpbIBaHue) Conp.cpabaTbiBaHuA
He nogkJs4aeTcA 16500M...4k0Om

Conp. cbpoca 7500m...16500m
(corn. VDE 0660 yacTtb 302)

MNoaknioyeHune CnepnynTe ykasaHMAM nNo 6e30nacHOCTU B MHCTPYKUmm Ne 1!
TOPMO3HOro pe3uctopa
X1A
— ’l/ L1
— N/L2
Bl SEEEEE EEE i 1 bl bbb L3
— 1 ++ | *
12 — 1 —11 | PA / T
K1 I PB] | ! 55
‘ﬂ BHeluHMe NOBEPXHOCTM | 2 | L 1[u
TOPMO3HbIX PE3UCTOPOB U JOH1 | vV
MOryT pa3orpeBaTbCA O OHEHb M ' W
BbICOKUX TEMMEPATYP, MOITOMY i OH2 [ T1
yCcTaHaBnMBaTh C 3alWTON OT - — T5
NPUKOCHOBEHUA!
220unn 24 B npu 24 B AC/DC *) B 3aBMCMMOCTU OT pa3mepa
AC/DC KOHTPOIb Kopnyca MOryT NpMMeHATLCA
ynpasneHne  cpabaTtbiBaHnA Knemmsbl ++, +PA nnu PA.
K1 npyroi TempupaTyp. gaTuuk

A4 PTO)
)

12 11 i

T1
12

?

'~ - -

| -
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MpunoxeHue E

3. [lpunoxeHue
3.1 XapakTepucTtuka neperpysa

XapaKTepI/lCTVIKa 1 XapaKTepI/lCTVIKa 2
Bpewms [s] Bpewms [s]

300 + 300 +
270 1 270 +
240 240 +
210 1 210 4
180 + 180 1
150 + 150 1+
120 + 120 +
0 + 90 4
60 + 60 4

30 + 20 |

3arpy3ka [%]

—tttttt+—+—+—+—+—+ —ttttt—t+—+
0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150 160 170 180 190 200 210 220 0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150

3arpy3ka [%]

B aTon obnactu, B 3aBMCUMOCTM OT Tuna npubopa, Kpmueaa nagaeT (cm. Cnocob
pacno3HaBaHuA npubopa).

Ecnn 3arpy3ka Bbiwe 105% - BkNo4vaeTcA CYETHMK. ECnn HUXKe - CHETUMK cumnTaeT Hasaa. [pu
OOCTMXKEHUM CHETUYMKOM nopora neperpyskun, anAa gaHHoro npnbéopa, NpoucxoanT OTKIIKOYEHNE No
owmnbke « E.OL».

3.2 3awwmta OoT neperpy3a Ha HU3KUX obopoTax

3arpy3Ka [%]
A

OC-TOK OTKIOY4YeHuUA

KpaTKOBPEMEHHbIN TOK
neperpysa |

ctapt OL-cuétumuka 105%

NPOAOIKUTENbHbIN
TOK CTparuBaHuA T

\y

> f [Hz]
MWH. YacToTa npu
NpoAODKUTENIbHOM
MOJIHOW Harpyske

Korga TOK npeBblWaeT AonycTUMoE 3HavYeHune, BktodaeTcAa PT1-3BeHO (1=280ms) no ncrevyeHmm
KOTOPOro NponCXoamT OTKOYEHME Mo owmnbke «E.OL2».
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General E

1.
1.1

General

Descripcion del
Producto

Seleccionando el KEB COMBIVERT usted ha escogido un convertidor
de frecuencia con las mayores exigencias para dinamica y calidad.

: Exclusivamente para la regulacion de velocidad sin
escalones de un motor trifasico.
| La utilizacion con otras cargas eléctricas esta prohibida
y puede producir perturbaciones en la unidad. H

Este manual describe el convertidor de frecuencia KEB COMBIVERT
F5-B, F5-G, F5-G y F5-S .

« 0.75kW...7,5kW / Clase 230V
 0.75kW...160 kW / Clase 400V

Para potencias de la talla W (200 kW...315 kW) existe
un suplemento de informacién con la referencia

(part no. 00.F5.01Z-KWxx).

Esta unidad de bajo precio y pequefio tamafo, tiene ademas las
siguientes caracteristicas:

« circuito de potencia con IGBT de bajas pérdidas en conmutacion

* bajo nivel de ruido en alta frecuencia de conmutacién

» extensosdispositivos de seguridad para corriente, tensiénytemperatura

» supervision de la tension y corriente en funcionamiento estatico y
dinamico

» condicionalmente a prueba de cortocircuito y a prueba de fallo a tierra

* inmunidad al ruido de acuerdo con IEC1000

* regulacion de la corriente en hardware

 ventilador de refrigeracién integrado

+ disposicion reticular uniforme

* pueden ser alineados uno al lado de otro



General

1.2 Identificacion de la unidad

10.F5.G1B-3200

: 16 kHz/125%/150%  8: 2 kHz/180%/216%
2 kHz/150%/180% 9: 4 kHz/180%/216%

4 kHz/200%/240%
8 kHz/200%/240%

8 kHz/400%/480%
: 16 kHz/400%/480%

en CF: Refrigeracion en Servos: refrigeracion motor
0: Estandar 0: Auto-refrigerado
1: Posterior plano 1: Refrigeracion externa
2: Refrigerado por agua

H 3: Conveccidn
Tipo encoder interface ver parte de Control
0: sin interface 5: Resolvery SSI A: Ent. incr. y Sensor  F: Hiperface y Sal. Incr.
1: Ent. incr. y Ent./Sal.-Incr. 6: Hiperface y SSI B: Resolvery Sensor  G:Ent. incr. y Ent. incr.
2: Resolvery Ent./Sal.-Incr. 7: Ent. incr. y Taco  C: Hiperface y Sensor H:Resolvery Ent. incr.
3: Hiperface y Ent./Sal.-Incr. 8: Resolvery Taco  D: Ent. incr. y Sal. Incr. |: Hiperface y Ent. incr.
4: Ent. incr. y SSI 9: Hiperface y Taco E: Resolvery Sal. Incr.
en CF: Frecuencia portadora / corriente max. de pico / OC-corriente de disparo
0: 2kHz/125%/150% 5: 4 kHz/150%/180% A: 8 kHz/180%/216% F: 16 kHz/200%/240%
1: 4 kHz/125%/150% 6: 8 kHz/150%/180% B: 16 kHz/180%/216% G: 2 kHz/400%/480%
2: 8 kHz/125%/150% 7: 16 kHz/150%/180% C: 2 kHz/200%/240% H: 4 kHz/400%/480%
3 D I:
4: E K

en Servos: velocidad del motor
1: 1500 min*  2: 2000 min*  3: 3000 min"" 4: 4000 min' 6: 6000 min™’

Identificacion de entrada

0 1fase 230V AC/DC  5: Clase 400V DC A: 6 fases 400V AC
1. 3fases 230V AC/DC 6: 1fase 230V AC Z: 230V AC o AC/DC
2: 1/3 fase 230V AC/DC 7: 3 fases 230V AC Y: 400V AC o AC/DC
3: 3fases 400V AC/DC 8: 1/3 fase 230V AC W: 230V DC
4 Clase 230v DC 9: 3 fases 400V AC V: 400V DC
| Tamaiio A, B,D,E,G H R UW
Accesorios
0: ninguno 4: Control Factor de Potencia integrado
1: GTR7 5: GTR 7, Control Factor de Potencia integrado
2: filtro integrado 6: filtro, Control Factor de Potencia integrados
3: GTR 7, filtro integrado 7: GTR 7, filtro, Control Factor de Potencia integrados

Tipo de control

B: BASIC

G: GENERAL (control tensién / frecuencia)

M: MULTI (control vectorial de campo orientado, para motores asincronos trifasicos )
S: SERVO (control tensién / frecuencia para motores sincronos )

| Marca de la Unidad F5

| en CF: Talla de la unidad

| en Servos: Identificador del motor / motor dimension wide



General E

1.3 Instrucciones de Instalacion

1.3.1 Sistemas de El KEB COMBIVERT F5 esta disponible con diferentes sistemas de
refrigeracion refrigeracion:

Estandar . Estandar
Disefio estandar con radiador y ventilador (descrito a continuacion).

Versiones especiales La disipacion de las pérdidas de potencia debe ser garantizada por el H
fabricante de la maquina.

* Posterior plano
El radiador es omitido es este disefio. La unidad debe instalarse sobre
una base apropiada para asegurar la disipacion de calor.

* Refrigerado por agua
Este disefio esta dispuesto para la conexién a un sistema de
refrigeracion existente. La disipacion de las pérdidas de potencia deben
ser garantizadas por el fabricante de la maquina. Para evitar humedad
de condensacion la temperatura minima interior no debe descender
por debajo de la temperatura de la habitacion. La temperatura maxima
interior no debe exceder de 40°C. Medidas contra contaminacion y
calcificacion deben tomarse externamente. La presion maxima en el
circuito de refrigeracion no excedera de 4 bar (version especial para
mayores presiones bajo demanda).

» Conveccion (version “through-mount®)
Con este diseno el radiador es instalado entre el armario de control y
el exterior de este.



General

1.3.2 Instalacion en un
Armario

1.4 Alimentaciéon DC

150

F5 F5 |0

100¢

)

Direccion de las aletas Distancias minimas
de refrigeracién

\ Salida de '
I aire caliente

KEB
COMBIVERT

Uid oo

Entrada de

aire frio P B - - % E -

La corriente de entrada DC del convertidor esta basicamente
determinada por el motor usado. Los datos pueden ser leidos en la placa
de caracteristicas del motor.

Clase 230V:
| = V3 x tensién nom. motor x corriente nom. motor x motor cos @

oe tension DC (310V)
Clase 400V:

| = V3 x tensién nom. motor x corriente nom. motor x motor cos @
°e tensién DC (540V)

El pico de corriente DC de entrada esta determinado por el rango de
operacion.

+ sise acelera en el limite de corriente del hardware, el pico de corriente
limite del convertidor debe estar en la férmula (en lugar de la corriente
nominal del motor).

* si el motor en operacion normal nunca es cargado con el par nominal,
puede ser calculado con la corriente real del motor.

* un valor correcto concuerda con aproximadamente 1,5 veces la
corriente nominal del motor (a partir de 90kW 1,25 veces).



Datos Técnicos E
2. Datos Técnicos
21 Sumario de Datos Técnicos Clase 230V
Talla del convertidor 05 07 09 10 12 | 13
Tamano de la unidad A B A B B D B D D E
Fases 1 1311 ][3]1[3]1]3]1]3]1]3] 3 3
Potencia nominal de salida [kVA] 0,9 1,6 2,8 4,0 6,6 9,5
Méaxima potencia nominal del motor [kW] 0,37 0,75 1,5 2,2 4,01 5,5
Corriente nominal de salida [A] 2,3 4 7 10 16,5] 24
Pico maximo de corriente [A] 4.1 7,2 12,6 18 29,7| 36
Corriente de disparo OC [A] 5,0 8,6 15,1 21,6 35,6] 43
Corriente nominal de entrada [All 4,6] 4,6 [3,2] 8,0 8,0[5,6] 14]9,8] 14]9,8]20] 14]20] 14] 23 | 31
Corriente nominal de entrada 2 Al - |37 -1 -1[64] - - - - | -
Potencia nominal de entrada ? kwj| - [o0.85] - | - [1.,5] - - - -1 -
Max. fusible principal permitido [Af 10 16 |10[20[16]20]16]20]16]25]/20]25[20] 25 | 35
Frecuencia portadora nominal [kHz]| 4 16 8 16 16 8 16 8 8
Frecuencia portadora maxima [kHz]| 4 16 8 16 16 16 16 | 16
Pérdidas de potencia en uso nominal [W]| 30 50 55| 65 90 | 130 105 | 170 |210] 290
Pérdidas de potencia en uso nominal 2 wi] -[85] -] - [130] - - - - | -
Corriente de bloqueo a 4kHz ¥ [A] 2,3 4 7 10 16,5| 24
Corriente de bloqueo a 8kHz % [A] 2,3 4 7 10 16,5 24
Corriente de blogueo a 16kHz Al -] 23 |- 4 7 85 | 10 | 10]168
Temperatura TOH max. del radiador [°C] 90
Seccion del cable * [mm?] 1,5 1,5]2,5[1,5[2,5[1,5]2,5[1,5] 4[2,5] 4]25] 4 | 6
Resistencia de frenado minima ° [Oohm]{100] 56 [100] 56 47 33 27| 16
Resistencia de frenado tipica % [Ohm] 180 180 100 68 33| 27
Maxima corriente de frenado [Alf45] 75 [45] 75 9,5 12 15| 25
Curva de sobrecarga (Anexo) 1
Par de apriete para los terminales [Nm] 0,5 | 1,2
Tension de alimentacion [V] 180...260 +0 (230 V Tensién nominal)
Frecuencia de alimentacion [Hz] 50/60 +/-2
Tension de salida [V] 3 x 0...U Alimentacion (3 x 0...255V 2))
Frecuencia de salida [Hz] ver tipo de control
Max. longitud de cable blindado al motor a 4kHz & [m] | 10| 30 10 100 100
Max. longitud de cable blindado al motor a 8kHz & [m] | 10| 20 | 10 50 100
Max. longitud de cable blindado al motor a 16kHz [m] | - | 10 - 20 40 100
Temperatura en almacén [°C] -25...70 °C
Temperatura de funcionamiento [°C] -10...45°C
Clase de proteccion IP20
Humedad relativa max. 95% sin condensacion
EMC probado de acuerdo con... EN 61800-3
Vibracién/Sacudida de acuerdo con Germanischer Lloyd; EN 50155
Categoria climatica 3K3 acuerdo con EN 50178

1) Para los sistemas regulados 5% se debe restar como reserva del control (F5-M / F5-S).

Saélo para convertidores de frecuencia con Control Factor de Potencia integrado (ver "ldentificacion de la unidad").
Corriente maxima antes de la activacién de la funcién OL2 (F5-M / F5-S / F5-A)

Seccién minima recomendada para la potencia nominal y para una longitud maxima de 100 m de cable (cobre).
Sdélo para convertidores de frecuencia con transistor interno de frenado GTR 7 (ver "ldentificacion de la unidad").
Unidades con filtro incorporado (ver "cadigo de identificacion"):

max. 5m de longitud de cable a 4kHz = Valor Limite B (EN 55011)

max. 10 m de longitud de cable a 16kHz = Valor Limite A (EN 55022)

)
2)
3)
4)
5)
6)

Los datos técnicos son para motores estandar de 2/4 polos. Para otro numero de polos el convertidor
debe dimensionarse segun la corriente nominal del motor. Para otros motores consultar a KEB.

Situacioén con altitud max. 2000 m. Para altitudes sobre los 1000 m, debe ser considerada una
reduccion de potencia del 1% para cada 100m .
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Datos Técnicos

Talla del convertidor 14 15 16 17 18 19 20 21
Tamaiio de la unidad E|] G| G| H H R R R R R
Fases 3 3 3 3 3 3 3 3
Potencia nominal de salida [kKVA] 13 19 26 33 40 46 59 71
Méxima potencia nominal del motor (kW] 7,5 11 15 |1 18,5] 22 30 37 45
Corriente nominal de salida [A] 33 48 66 84 | 100 | 115 | 145 | 180
Pico maximo de corriente [A] 49,5 72 99 | 126 | 150 | 172 | 217 | 270
Corriente de disparo OC [A] 59 86 119 | 151 | 180 | 206 | 261 | 324
Corriente nominal de entrada [A] 43 63 86 92 116 | 126 | 165 | 198
Max. fusible principal permitido [A] 50 80 80 | 100 | 160 | 160 | 200 | 315
Frecuencia portadora nominal [kHz]| 4 | 16 8 16 16 8 8 8 8 8
Frecuencia portadora maxima [kHz] 16 16 16 16 16 8 8 8 8
Pérdidas de potencia en uso nominal [W]] 350 | 410 | 460 | 430 | 550 | 850 | 1020 1200 1350 | 1620
Corriente de bloqueo a 4kHz 2 [A]] 33 36 36 53 | 72,51 92 | 110 | 126 | 159 | 198
Corriente de bloqueo a 8kHz 2 [A]l 24 | 33 - 53 | 725 84 | 100 | 115 | 145 | 180
Corriente de bloqueo a 16kHz 2 [A]] 16,8 ]| 26 - 53 | 66 | 50 - - - -
Temperatura TOH max. del radiador [°C] 90

Seccion del cable ¥ [mm?] 10 25 25 35 50 50 95 95
Resistencia de frenado minima % [Ohm]| 16 I 8 8 | 56| 56| 47| 471 3,9 2 2
Resistencia de frenado tipica * [Ohm] 20 13 10 7 | 56 47] 39] 30
Maxima corriente de frenado [All 25 | 50 50 | 70 70 85 85 | 102 | 160 | 160
Curva de sobrecarga (Anexo) 1

Par de apriete para los terminales INm]| 1,2 ] 2,5 | 4 | 6

Tension de alimentacion 5 [V] 180...260 +0 (230 V Tension nominal)

Frecuencia de alimentacion [Hz] 50/60 +/-2

Tension de salida V] 3 x 0...U Alimentacion

Frecuencia de salida [Hz] ver tipo de control

Max. longitud de cable blindado al motor [m] 100 | 50
Temperatura en almacén [°C] -25...70 °C

Temperatura de funcionamiento [°C] -10...45 °C

Clase de proteccion IP20

Humedad relativa max. 95% sin condensacion

EMC probado de acuerdo con... EN 61800-3

Vibracion/Sacudida de acuerdo con

Germanischer Lloyd; EN 50155 | -

Categoria climatica

3K3 acuerdo con EN 50178

Para los sistemas regulados 5% se debe restar como reserva del control (F5-M / F5-S).
Corriente maxima antes de la activacion de la funcién OL2 (F5-M / F5-S / F5-A)

Solo para convertidores de frecuencia con transistor interno de frenado GTR 7 (ver "ldentificacion de la unidad").

1)
2)
3) Seccion minima recomendada para la potencia nominal y para una longitud maxima de 100 m de cable (cobre).
4)
5)

Con tensién de alimentacién >460V multiplique la corriente nominal por el factor 0,86




Datos Técnicos E

2.2 Sumario de Datos Técnicos Clase 400V

Talla del convertidor 05| 07 09 10 12 13 14
Tamafio de la unidad B|B|B/D|B|D|D|[B|[D[E|D[E[G|DJ]E] G
Fases 3 3 3 3 3 3 3
Potencia nominal de salida [kVA]] 0,9] 1,8] 2,8 4,0 6,6 8,3 11
Maxima potencia nominal del motor [kW1]]0,37]0,75) 1,5 2,2 4,0 55 7,5
Corriente nominal de salida [A]] 1,3] 2,6 4.1 5,8 9,5 12 16,5
Pico maximo de corriente [Al] 2,3 47| 7.4 10,4 17 21,6 18 29,7 24,8
Corriente de disparo OC [A]]l 2,8] 5,6 8,9 12,5 21 259 [21,6] 356 [29,7
Corriente nominal de entrada [A]] 1,8] 3,6 6 8 13 17 23
Méax. fusible principal permitido [A]] 16| 16 16 16 20 25 25
Frecuencia portadora nominal [kHz]| 16| 16 ] 8 8|46l 4][8]16] 4] 16 2] 8] 16
Frecuencia portadora méaxima [kHz]| 16| 16 16 16 4 16 16 16 9 16
Pérdidas de potencia en uso nominal [wi| 60 | 90 |80]105]120[140{170]150]185]300| 185|250 200 | 185|320 380
Corriente de bloqueo a 4kHz 2 [A]] 1,3] 2,6 4.1 5,8 9,5 12 14,5| 16,5
Corriente de bloqueo a 8kHz 2 [All 1,3] 26| 4.1 |58|52]|58] - 95 |95 12 74| 16,5
Corriente de bloqueo a 16kHz ) [A]] 1,3] 2,6] 3,5 |4,9(3,5|58] - 5,8| 9,5]5,8 12 5,71 10 | 12
Temperatura TOH max. del radiador [°C] 90

Seccion del cable *) [mm?]| 1,5 1,5 1,5 1,5 2,5 4 4
Resistencia de frenado minima * [Ohm]| 390 120] 120 82 82 [39]56[39][50]56] 39
Resistencia de frenado tipica ) [Ohm]| 620] 620| 390 270 150 110 85
Maxima corriente de frenado [Al] 22| 75| 75 10 10 [21]15]21[15]15] 21
Curva de sobrecarga (Anexo) 1

Par de apriete para los terminales [Nm] 0,5 [12] o5 [1,2
Tensién de alimentacion ¥ Y] 305...500 +0 (400 V Tensién nominal)

Frecuencia de alimentacion [Hz] 50/ 60 +/-2

Tension de salida [V] 3 x 0...U Alimentacién

Frecuencia de salida [Hz] ver tipo de control

Max. longitud de cable blindado al motora4kH [m]] 10 | 10 | 100 100 50 100 100 100
Max. longitud de cable blindado al motora 8kH [m]] 8 8 30 50 100 - 100 100 - 100
Max. longitud de cable blindado al motora 16kl [m]| 4 | 5 10 10 20 - 100 100 - 100
Temperatura en almacén [°C] -25...70 °C

Temperatura de funcionamiento [°C] -10...45 °C

Clase de proteccion IP20

Humedad relativa max. 95% sin condensacion

EMC probado de acuerdo con... EN 61800-3

Vibracién/Sacudida de acuerdo con Germanischer Lloyd; EN 50155

Categoria climatica 3K3 acuerdo con EN 50178

1) Para los sistemas regulados 5% se debe restar como reserva del control (F5-M / F5-S).

2) Corriente maxima antes de la activacion de la funciéon OL2 (F5-M / F5-S / F5-A)

3) Seccion minima recomendada para la potencia nominal y para una longitud maxima de 100 m de cable (cobre).
4) Sélo para convertidores de frecuencia con transistor interno de frenado GTR 7 (ver "Referencia")

5) Con tensién de alimentacion >460V multiplique la corriente nominal por el factor 0,86

6) F5-Basic: 2 kHz

Los datos técnicos son para motores estandar de 2/4 polos. Para otro niumero de polos el convertidor
debe dimensionarse segun la corriente nominal del motor. Para otros motores consultar a KEB.

Situacién con altitud max. 2000 m. Para altitudes sobre los 1000 m, debe ser considerada una
reduccion de potencia del 1% para cada 100m .



Datos Técnicos

Talla del convertidor 15 16 17 18 19
Tamaiio de la unidad E|G|H|]E|[G|H]G|[H|]G|H|[R|H]|R
Fases 3 3 3 3

Potencia nominal de salida [kVA] 17 23 29 35 42
Méxima potencia nominal del motor [kW] 11 15 18,5 22 30
Corriente nominal de salida [A] 24 33 42 50 60
Pico maximo de corriente " [A] 36 49,5 63 75 90
Corriente de disparo OC [A] 43 59 75 90 108
Corriente nominal de entrada [A] 31 43 55 65 66
Max. fusible principal permitido [A] 35 50 63 80 80
Frecuencia portadora nominal kHz]] 4 | 8 [16] 2 | 8 [16] 4| 8| 2| 8 |16] 4| 8
Frecuencia portadora maxima [kHz] 16 16 © 16 16 16 16
Pérdidas de potencia en uso nominal  [W]| 350 [ 380 | 360 | 330 | 500 | 490 | 500 [ 470| 430 610 [ 850 | 540 | 750
Corriente de bloqueo a 4kHz 2 [A] 24 27 33 42 45 50 60
Corriente de bloqueo a 8kHz 2 [All 16 | 19 | 24| - [21,5] 33 |21,4/ 30| 30 | 45 | 50 | 39 | 60
Corriente de bloqueo a 16kHz 2 [A]} 10 | 84 (15| - |95|20] - |13,5] 20 [ 20 | 40 | 18 | 27
Temperatura TOH max. del radiador [°Cl 90

Seccion del cable ¥ [mm?] 6 10 16 25 25
Resistencia de frenado minima * [Oohm]| 39 | 22 25 [ 22|25 22 13 | 9]13] 9
Resistencia de frenado tipica * [Ohm] 56 42 30 22 15
Maxima corriente de frenado Al 21 [37]32]30[37]30]37 63 |[88]63] 88
Curva de sobrecarga (Anexo) 1

Par de apriete para los terminales [Nm] 12 | 4] 12 | 4|12 4] 4] 4[6] 4] 6
Tension de alimentacion ® V] 305...500 +0 (400 V Tensién nominal)

Frecuencia de alimentacion [Hz] 50/60 +/-2

Tension de salida V] 3 x 0...U Alimentacion

Frecuencia de salida [Hz] ver tipo de control

Max. longitud de cable blindado al motc  [m] 50

Temperatura en almacén [°C] -25...70 °C

Temperatura de funcionamiento [°C] -10...45 °C

Clase de proteccion IP20

Humedad relativa max. 95% sin condensacion

EMC probado de acuerdo con... EN 61800-3

Vibracion/Sacudida de acuerdo con

Germanischer Lloyd; EN 50155

Categoria climatica

3K3

acuerdo con EN 50178

F5-Basic: 2 kHz

Para los sistemas regulados 5% se debe restar como reserva del control (F5-M / F5-S).

Corriente maxima antes de la activacion de la funcién OL2 (F5-M / F5-S / F5-A)

Secciéon minima recomendada para la potencia nominal y para una longitud maxima de 100 m de cable (cobre).
Solo para convertidores de frecuencia con transistor interno de frenado GTR 7 (ver "Referencia")

Con tensién de alimentacion >460V multiplique la corriente nominal por el factor 0,86




Datos Técnicos E

Talla del convertidor 20 21 22 23 24
Tamaiio de la unidad R R R R|U|R]|] U
Fases 3 3 3 3 3
Potencia nominal de salida [kVA]l 52 62 80 104 125
Méaxima potencia nominal del motor [kW]| 37 45 55 75 90
Corriente nominal de salida [A]l 75 90 115 150 180
Pico maximo de corriente " [A]] 112 135 172 225 270
Corriente de disparo OC [A]] 135 162 207 270 324
Corriente nominal de entrada [A]l 83 100 127 165 198
Max. fusible principal permitido [A]l 100 160 160 200 315
Frecuencia portadora nominal kHz]] 8 | 4| 8] 4| 8| 2| 8] 2] 4] 8
Frecuencia portadora maxima [kHz]| 16 16 16 12| 8 8
Pérdidas de potencia en uso nominal [W]] 900 1000|1100 1200{1500]1300|1900] 1700 2000|2400
Corriente de bloqueo a 4kHz 2 [Al} 75 90 115| 115]127,5( 150 | 144 180
Corriente de bloqueo a 8kHz ? [A]l 75| 63| 90 | 80 [ 115] 90 | 150| 108 180
Corriente de bloqueo a 16kHz 2 [All 34 | 45| 54 | 46 | 51 | - - - -
Temperatura TOH max. del radiador [°C] 90

Seccién del cable ¥ [mm?]| 35 | 50 50 95 95
Resistencia de frenado minima * [Ohm] 9 8 6 | 5 4
Resistencia de frenado tipica ) [ohmj| 12 | 10 8,6 6,7 5
Maxima corriente de frenado [A] 88 100 133 | 160 200
Curva de sobrecarga (Anexo) 1

Par de apriete para los terminales [Nm] 6 | 15

Tension de alimentacion [V] 305...500 +0 (400 V Tensién nominal)
Frecuencia de alimentacion [Hz] 50/60 +/-2

Tension de salida V] 3 x 0...U Alimentacion

Frecuencia de salida [Hz] ver tipo de control

Max. longitud de cable blindado al motor  [m] 50

Temperatura en almacén [°C] -25...70 °C

Temperatura de funcionamiento [°C] -10...45 °C | -10...40 °C
Clase de proteccion IP20

Humedad relativa max. 95% sin condensacion

EMC probado de acuerdo con... EN 61800-3
Vibracion/Sacudida de acuerdo con -

Categoria climatica 3K3 acuerdo con EN 50178

Los datos técnicos son para motores estandar de 2/4 polos. Para otro nimero de polos el convertidor
debe dimensionarse segun la corriente nominal del motor. Para otros motores consultar a KEB.

Situacioén con altitud max. 2000 m. Para altitudes sobre los 1000 m, debe ser considerada una
reducciéon de potencia del 1% para cada 100m .

Talla del convertidor > 22 = Choque de Entrada necesario



Datos Técnicos

Talla del convertidor 25 26 27
Tamano de la unidad V) V) U
Fases 3 3 3
Potencia nominal de salida [kVA] 145 173 208
Méxima potencia nominal del motor [kw] 110 132 160
Corriente nominal de salida [A] 210 250 300
Pico maximo de corriente [A] 263 313 375
Corriente de disparo OC [A] 315 375 450
Corriente nominal de entrada [A] 231 275 330
Max. fusible principal permitido [A] 315 400 450
Frecuencia portadora nominal [kHz] 4 4 2
Frecuencia portadora maxima [kHz] 8 8 8
Pérdidas de potencia en uso nominal W] 2300 2800 3100
Corriente de bloqueo a 4kHz 2 [A] 210 250 240
Corriente de bloqueo a 8kHz 2 168 162,5 180
Corriente de bloqueo a 16kHz 2 -

Temperatura TOH max. del radiador [°C] 90

Seccién del cable [mm?] 95 120 150
Resistencia de frenado minima ¥ [Ohm] 4 4 4
Resistencia de frenado tipica * [Ohm] 4,3 4,3 4,3
Maxima corriente de frenado [A] 200 200 200
Curva de sobrecarga (Anexo) 2

Par de apriete para los terminales [Nm] 25

Tension de alimentacion ° [V] 305...500 £0 (400 V Tension nominal)
Frecuencia de alimentacion [Hz] 50/ 60 +/-2

Tension de salida [V] 3 x 0...U Alimentacion
Frecuencia de salida [Hz] ver tipo de control

Max. longitud de cable blindado al motor [m] 50

Temperatura en almacén [°C] -25...70 °C
Temperatura de funcionamiento [°C] -10...40 °C

Clase de proteccidn IP20

Humedad relativa max. 95% sin condensacion
EMC probado de acuerdo con... EN 61800-3
Vibraciéon/Sacudida de acuerdo con -

Categoria climatica 3K3 acuerdo con EN 50178

1) Para los sistemas regulados 5% se debe restar como reserva del control (F5-M / F5-S).

2) Corriente maxima antes de la activacién de la funcién OL2 (F5-M / F5-S / F5-A)

3) Seccién minima recomendada para la potencia nominal y para una longitud maxima de 100 m de cable (cobre).
4) Sélo para convertidores de frecuencia con transistor interno de frenado GTR 7 (ver "Referencia")

5) Con tensién de alimentacion >460V multiplique la corriente nominal por el factor 0,86



Dimensiones E

2.3 Dimensiones y Pesos

A A 9 C1
L G |
H H B
T
OF OF
Tamano A A* B B* C cr F G G* H H* Peso [kg] con filtro
A 76 - 191 - 144 - 14 5 - - 175 - 0,9 1
B 90 90 220 249 160 200 14 5 - - 210 240 2 3,3
D 90 90 250 285 181 221 14 5 - — 240 275 3 4,3
E 130 132 290 352 208 258 14 7 - 100 275 335 5 5,5
G 170 181 340 415 255 311 - 7 150 150 330 400 10 13,2
H 297 300 340 445 255 321 - 7 250 250 330 420 14 19,1
R 340 - 520 - 355 - - 10 300 - 495 - 25 32
U 340 - 800 - 35 - - 11 300 - 775 - 75 -

* con filtro inferiro; C1 Operatore



Conexiones del Circuito de Potencia

2.4 Sumario de las Conexiones del Circuito de Potencia

Tension de alimentacion de acuerdo con la placa de caracteristicas, clase 230V y 400V (3 fases) es posible

Tamano A u,v,w Conexién motor
. . PA, PB Conexioén para la resistencia de frenado
Motor side Supply side T1, T2 Conexion para el sensor de temperatura
L1, N Conexion principal monofasica
++, -- Conexién para el modulo de frenado y

realimentacion y alimentacion de la unidad
250...370 V DC (Claso 230 V)

PE Conexién para mallas / tierra
Tamafios B, Dy E Tamaiio 18.G 400 V iP==
el eTTeyT T = - —_— —— 0 —_— o

[ v [+ = re] v [ v [ w] 2=

[T1][T2

EENERRE==CHESN I"Béw ol |V | WS

Tamano G

=V =V — T —Th—h—) . . . o
G )+« =] L1, N Conexidn principal monofasica
= L1,L2,L3 Conexién principal trifasica
"' "‘ "‘ u,Vv,w Conexion motor
/28 VAN 7an ++, PB Conexion para la resistencia de frenado
) ) &) ++, -- Conexion para el modulo de frenado y
(Cy——a&y——— & realimentacion y alimentacion de la unidad
250...370 V DC (Claso 230 V)
- 420...720 V DC (Clase 400 V)
Tamaio H -
S —— S T1, T2 Conexion para el sensor de temperatura
[L1][L2][L3]PE]| [[PE]| ++] - ][PBJ | PE][U [V W] PE, @ Conexion para mallas / tierra
‘ ‘ [T11[12
Tamaihos Ry U L1,L2,L3 Conexién principal trifasica
uv,w Conexién motor
+PA, PB Conexion para la resistencia de frenado
+PA, - Conexion para el R4
(Tension del circuito DC )
=T, T2 Conexidn para el sensor de temperatura
@ Conexién para mallas / tierra




Conexion del Circuito de Potencia E

2.5 Conexion del Circuito de Potencia

m Si se intercambian las conexiones de m Preste atencion a la tension de alimentacion
! \ alimentacion y del motor, se destruye la unidad. ! y a la correcta polaridad del motor !

Conexion monofasica ﬁ )
@l @ Tl @]
=S - =2 U1
PSS AT R U gVt

PE PE —ioPE |: e
T‘_'_J_J_'l_ ++ - PB .
_‘_ == - —0 - —0—--0—-4 iR N N

* Para unidades con filtro de HF incorporado, (véase cddigo) este no sera necesario.

Conexion trifasica

@ L1 !_@_i 1—wj;- i 192_-—! T U i_g!u1 o
LH%/I—'! RN R
2 —-| T I
S_E_)/A!! | ::PE; IPE!: ™ 3~

i
I
[
) I
T | . , !
PE ‘ Ep—.
E ?_ PE dh ==
L:l_ ++ -- PB !I
— -~
- i

L , .
'|W—-W1:' :I M

L

P

Tension de alimentacion DC
™ T1 !
250...370V DC (230V Claso) + %{ Lt Lo U!ﬁ{‘“l: B
420...720V DC (400V Claso) - —— b p g Voo VigggVin
?PB W, W W1 |'( M
! " 'PE! PE', '\ 3~
PE. |

bL2 | T
L3 PE ]
- 0=
=== =-——®

@ Fusible principal @ KEB COMBIVERT

@ Proteccién principal @ Choque motor y filtro de salida (no con F5-M/F5-S)
(3) Reactancia de entrada (7) Motor

@ Filtro supresor de interferencias Placa de montaje
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Conexion del Circuito de Potencia

Supervisiéon externa de Pararealizar una evaluacion, activar a traves del software del (F5-B/G)
temperatura el parametro (CP28 / (ver parte 3).

No instale los cables OH (incluso T1
apantallados) con los cables de control! :l

Sélo permitido con pantalla doble dentro T2
del cable del motor!
F5-M/S: Termocontacto Sensor de temperatura (PTC)
Puente, cuando no (Contacto NC) respuesta de resistencia 1650Q...4kQ
haya seguimiento rearme resistencia 750Q...1650Q

(conforme VDE 0660 parte 302)

Resistencia de frenado jObserve las instrucciones de seguridad de la parte 1!

X1A
— e L1
s N/L2
B TEEEE ey 1 Sl lnkglehgebn L3
» 4+ | *
12 — —11 l PAT © | / D )
| b [
KA1 PB D
! é ot 1 PB
Aﬁ Las resistencias de | 9 | D 11U
frenado pueden [ o -
desarrollar una temperatura U $0H1 | %
superficial muy alta, porlotanto ) OH2 |
se tiene que istalar de forma [ — l
segura . T2
Tension de Control del disparo *) dependiendo del
alimentacion en caso de 24 V AC/DC  tamafodelacubiertael
230 024V AC/DC terminal ++, +PA o PA
puede ser utilizado
otro Sensor de temperatura ,
KE1 ; H (PTC) .
12 i-11 i . T1
3
v 12




3. Anexo

3.1 Curva de Sobrecarga

Tiempo [s] Curve 1 Tiempo [s] Curve 2
300 + 300 +
270 + 270 4
240 240 +
210 + 210 4
180 - 180 4
150 + 150 4
120 4 120 4+
90 + 90 4
60 + 60 4
30 4 30 4
Carga [%] Carga [%]

S B e e o L A ms —ttttt—t+—+
0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150 160 170 180 190 200 210 220 0 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150

La caracteristica disminuye dependientemente con el dispositivo en este rango (ver
datos técnicos)

Alexcederde unacargadel 105 % el contador arranca. Cuando cae por debajo el contador cuenta atras.
Si el contador alcanza la sobrecarga caracteristica que corresponde al convertidor el error E.OL es
activado.

3.2 Proteccion de Sobrecarga en el Rango de Baja Velocidad
(s6lo valido para F5-M y F5-S, corriente de bloqueo ver datos técnicos)

Carga [%]
A

OC-corriente de disparo | -----------"-"-----"-- -~ -~ - - - -

Limite de corriente decorto r---- - -- E.Vbk& - - - - - - - - - -
tiempo |

Inicio del contador OL105% [-- - - -~ - - —-"—-"—-"—">="~-—"—-"—-——-—-——— - - - =

Corriente de bloqueo

> f[Hz]
Min. frecuencia con
maxima carga en continuo

Si la maxima corriente es excedida un elemento PT1 (1=280ms) se activa , después de cumplirse la
secuencia un Error E.OL2 es activado.
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Vor Auslieferung durchlaufen alle Produkte mehrfach eine Qualitats- und Funktionskontrolle, so dafy
Fehler auszuschlieBen sind. Bei Beachtung unserer Betriebsanleitung sind keine Stérungen zu
erwarten. Sollte sich trotzdem ein Grund zur Reklamation ergeben, so ist das Gerat mit Angabe der
Rechnungsnummer, des Lieferdatums, der Fehlerursache und der Einsatzbedingungen an uns
zurlickzusenden. Fur Fehler, die aufgrund falscher Behandlung, falscher Lagerung oder sonstigen
allgemeinen Irrtimern auftreten, Gbernehmen wir keine Verantwortung. Prospekte, Kataloge und
Angebote enthalten nur Richtwerte. Technische Anderungen jeder Art behalten wir uns vor. Alle Rechte
vorbehalten. Nachdruck, Vervielfaltigung und fotomechanische Wiedergabe sind ohne schriftliche
Genehmigung durch KEB auch auszugsweise verboten.

Prior to delivery all products pass several quality and performance inspections so that malfunctions can
be ruled out. When used in accordance with the operating instructions failure is most unlikely. However,
if you have cause for complaint the unit should be returned stating invoice number, delivery date, cause
of failure and field conditions. We do not accept the responsibility for failures due to misuse, wrong
storage or similar causes. Leaflets, catalogues and quotations contain only standard values. We
reserve the right to make technical changes without obligation. All rights reserved. Any piratic printing,
mimeograhing or photomechanical reproduction, even in extracts, is strictly prohibited.

Avant la livraison tous les produits passent par différents contrles fonctionnels et qualitatifs de
maniére a éliminer les mauvais fonctionnements. L'apparition de défauts sur ces produits est trés
improbable s'ils sont raccordés et utilisés selon les recommandations des manuels d'instructions.
Néanmoins, si un défaut apparaissait, le matériel doit étre retourné en indiquant le numéro du bon de
livraison, la date d'expédition et les détails apparents du défaut ainsi que le type d'application. Un
mauvais emploi, de mauvaises conditions de stockage ou d'autres causes de ce type excluent notre
responsabilité en cas de défectuosité. Les documents techniques et commerciaux, les offres de prix
ne contiennent que des valeurs standards. Nous nous réservons le droit de procéder a des
modifications techniques sans préavis. Tout droit réservé. Toutes contrefacons imprimées, ou
reproductions photomécaniques; méme partielles, sont strictement interdites.

Prima di essere spediti, tutti i nostri prodotti sono soggetti a severi controlli di qualita e funzionamento,
questo al fine di evitare malfunzionamenti. Se utilizzati seguendo il manuale di istruzione si evita
qualsiasi malfunzionamento. Comunque, qualora dovesse verificarsi un guasto, 'unita dovra essere
rispedita specificando il numero di bolla, la data di spedizione, i dettagli del guasto ed il tipo di
applicazione. Non si assumono responsabilita per errori dovuti a manomissioni, cattivo stoccaggio o
simili. Ciriserviamo di effettuare qualsiasi modifica senza preavviso alcuno. Tuttii diritti sono riservati.
Qualsiasi riproduzione non autorizzata, anche parziale, & rigorosamente proibita.

Mepen OTrpys3Kon BCE U3AennA HEOOHOKPATHO MPOXOAAT MPOBEPKY Ha NpeameT Kavectsa v
paboToCcnocobHOCTb, Tak 4TO bpak uckmoyaeTcA. Npu cobnoaeHnn Hawero pykoBoacTea no
3KcnnyaTaumMm noABfEHVE HeucnpaBHOCTEW He oxupaetcA. Ecnu Bonpeku 3Tomy, BCE Taku
NoABATCA OCHOBAHWA ANA peknamMaumm, u3aenne Heobxoaumo OTNPaBUTb HA HALL aiPEC C yKa3aHUEM
HOMEpPOB TOBApHOM HakNagHoW M c4yéTa, [ATON MOCTaBKW, MPUYMHOW MPUBELLIEN K BbIXO4Y
n3aenua U3 CTpoA U yCNOBMI SKCyaTauuu.

®upma KEB He HeCéT 0TBETCTBEHHOCTb 3a BbIXO U34ENMIN U3 CTPOA NO NPUYMHAM He NPaBUIbHOMO
XpaHeHA, TPaHCMOPTMPOBKU, HEMPaBUIbHOrO obpalleHna M ApYyrux OWMOO0YHbIX OENCTBUN.
lMpocneKkTbl, KaTtanorm u KOMMEpPYecKMe MpensiodKeHna coaep>KaT TOMbKO OPMEHTUPOBOYHbIE
3Ha4veHuA. Mbl ocTaBnsaem, 3a Coboi NpaBo BHOCUTb TEXHUYECKUE U3MEHeHUA noboro poaa. Bee
npasa npuHapnexaT Ham. PasMHOXeHue, nepenevyaTbiBaHue, (hOTOMexaHWYecKoe
BOCMpounsBefeHue, faxke YacTuyHoe, 6e3 NMcbMeHHOro paspelleHnsa Ha To oupmbl KEB 3anpelueHo.

Antes de ser enviados todos los productos pasan severos controles de calidad por lo que pueden
descartarse defectos. Cuando sea utilizado de acuerdo con las instrucciones de operacién una averia
no es nada probable. Sin embargo, si tiene motivo de reclamacién la unidad podria devolverse
indicando numero de factura, fecha de entrega, causa del fallo y condiciones de instalacién. Nosotros
no aceptamos la responsabilidad por fallos debidos a mal uso, almacenaje incorrecto o causa similar.
Los folletos, catalogues y ofertas contienen solo valores estandar. Nos reservamos el derecho de
modificar el equipo sin ninguna obligacion. Todos los derechos reservados. Cualquierimpresion pirata,
reproduccién mimeografia o fotomecanica, incluso en parte, esta estrictamente prohibida.



Karl E. Brinkmann GmbH
Forsterweg 36-38 « D-32683 Barntrup
fon: +49 5263 401-0 « fax: +49 5263 401-116
net: www.keb.de * mail: info@keb.de

KEB Antriebstechnik GmbH & Co. KG
Wildbacher Str. 5 « D-08289 Schneeberg
fon: +49 3772 67-0 « fax: +49 3772 67-281

mail: info@keb-combidrive.de

KEB Antriebstechnik Austria GmbH
RitzstralRe 8 « A-4614 Marchtrenk
fon: +43 7243 53586-0 « fax: +43 7243 53586-21
Kostelni 32/1226 « CZ-370 04 Ceské Budejovice
fon: +420 38 7319223 « fax: +420 38 7330697
net: www. keb.at « mail: info@keb.at

KEB Antriebstechnik
Herenveld 2 « B-9500 Geraadsbergen
fon: +32 5443 7860 - fax: +32 5443 7898
mail: vb.belgien@keb.de

KEB CHINA Karl E. Brinkmann GmH
Shanghai Representative Office
(Xinmao Building, Caohejing Development Zone)
No. 99 Tianzhou Road (No.9 building, Room 708)
CHN-200233 Shanghai, PR. China
fon: +86 21 54503230-3232 - fax: +86 21 54450115
net: www.keb.cn * mail: info@keb.cn

KEB CHINA Karl E. Brinkmann GmH
Beijing Representative Office
No. 36 Xiaoyun Road « Chaoyang District
CHN-10027 Beijing, PR. China
fon: +86 10 84475815 + 819 « fax: +86 10 84475868
net: www.keb.cn ¢ mail: hotline@keb.cn

Société Francaise KEB
Z.1. de la Croix St. Nicolas * 14, rue Gustave Eiffel
F-94510 LA QUEUE EN BRIE
fon: +33 1 49620101 « fax: +33 1 45767495
net: www.keb.fr « mail: info@keb.fr

KEB (UK) Ltd.
6 Chieftain Buisiness Park, Morris Close
Park Farm, Wellingborough GB-Northants, NN8 6 XF
fon: +44 1933 402220 - fax: +44 1933 400724
net: www.keb-uk.co.uk * mail: info@keb-uk.co.uk

KEB ltalia S.r.I.
Via Newton, 2 < 1-20019 Settimo Milanese (Milano)
fon: +39 02 33500782 « fax: +39 02 33500790
net: www.keb.it « mail: kebitalia@keb.it

KEB - YAMAKYU Ltd.
15-16, 2-Chome, Takanawa Minato-ku
J-Tokyo 108-0074
fon: +81 33 445-8515 « fax: +81 33 445-8215
mail: ky-sales@f4.dion.ne.jp

KEB - YAMAKYU Ltd.
711, Fukudayama, Fukuda
J-Shinjo-Shi, Yamagata 996 - 0053
fon: +81 233 29-2800 -« fax: +81 233 29-2802
mail: ky-sales@f4.dion.ne.jp

KEB Nederland
Leidsevaart 126 + NL-2013 HD Haarlem
fon: +31 23 5320049 « fax: +31 23 5322260
mail: vb.nederland@keb.de

KEB Portugal
Avenida da Igreja — Pavildo A n. ° 261 Mouquim
P-4770 - 360 MOUQUIM V.N.F.

fon: +351 252 371318 + 19 « fax: +351 252 371320

mail: keb.portugal@netc.pt

KEB Taiwan Ltd.
No.8, Lane 89, Sec.3; Taichung Kang Rd.
R.0.C.-Taichung City / Taiwan
fon: +886 4 23506488 - fax: +886 4 23501403
mail: kebtaiwan@seed.net.tw

KEB Sverige
Box 265 (Bergavagen 19)
S$-4393 Halso
fon: +46 31 961520 - fax: +46 31 961124
mail: thomas.crona@keb.de

KEBCO Inc.
1335 Mendota Heights Road
USA-Mendota Heights, MN 55120
fon: +1 651 4546162 « fax: +1 651 4546198
net: www.kebco.com « mail: info@kebco.com
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